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IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

This appliance can be used by children aged from
8 years and above and persons with reduced
physical, sensory or mental capabilities or lack
of experience and knowledge if they have been
given supervision or instruction concerning use of
the appliance in a safe way and understand the
hazards involved. Children shall not play with the
appliance. Cleaning and user maintenance shall
not be made by children without supervision.

This productis only used for floor cleaningin home
environment, and should not be used in outdoor,
non-floor, commercial or industrial environment.

Do not let children play with the machine. Please
supervise children and pets to keep them as far
away as possible when the machine works.

If the power cord is damaged, it must be replaced
with a special cord or a special component
purchased from its manufacturer or maintenance
department.

Do not let children, pets sit on the machine at any
time.

Do not handle this robot by using the protective
cover of laser radar as handle.

Do not use it in suspended environments without



protective fences (such as duplex floors, open
balconies and furniture tops).

Do not use it in an environment where the
temperature is higher than 35°C lower than 0°C
or there are any liquids and sticky objects on the
ground.

Do not use it to clean any burning objects.

Before use, please arrange and fold the wires on
the floor in case of any obstruction that blocks the
machine movement.

Please put away fragile objects and sundries (such
as vases and plastic bags, etc.) on the ground, to
avoid damage to valuables at home when the

machine is blocked during operation or slightly
collided.

Do not use the mopping mode on the carpet.
When mopping the floor, please set up virtual
walls or forbidden zones in the carpet area.

Do not let the machine absorb hard objects or
sharp objects (such as decoration waste, glass
and nails, etc.).

Please clean and maintain the appliance and base
in power-off state.




Do not turn the machine upside down on the
ground for a long time.

If products need to be transported, please make
sure that the machine is turned off, and it is
recommended to use the original packaging box
for packaging protection.

BATTERY AND CHARGING

Do not use any third-party battery, power cord or
base.

Do not disassemble, repair or modify the battery
or base without permission.

Do not place the auto-clean base near the heat
source (such as radiator, etc.).

Before scrapping the machine, the power supply
must be disconnected, and the battery should be
taken out of the machine.

If it is not used for a long time, please turn off the
machine after being fully charged and put it in a
cool and dry place.

It is recommended to charge at least once a
month.



INSTRUCTIONS ON ENVIRONMENTAL PROTECTION

The following information is only applicable when
discarding this robot, and is not a daily operation
instruction:

Chemical substances contained in the built-in
lithium-ion battery of this product will pollute the
environment. Please remove the battery before you
discardthe machine, andhanditoverto a professional
battery recycling station for centralized disposal.

Steps to disassemble the battery:

1. Letthe robot run untilitis low in power and cannot
be cleaned without touching the auto-clean base.

2. Turn the robot off.
3. Disassemble the bottom shell of the robot.

4. Press the buckle and pull out the connector plug
of the battery, then take out the battery.

5. Remove the battery cover plate and take the
battery out.

NOTE:

e When disassembling the battery, make sure that
the battery is exhausted and operated away from
the base.




e Please disassemble the whole battery pack
together, and do not damage the battery pack
casing, in case of short circuit or leakage of
dangerous substances.

e |f you touch battery fluid, please rinse with plenty
of water and get medical assistance immediately.

e This appliance contains batteries that are only
replaceable by skilled persons.

e WARNING! For the purposes of recharging the
battery, only use the detachable supply unit
provided with this appliance.

e Only use with RVCD-D17 or D4000 supply unit.
e Detachable supply unit DL

SYSTEM DISCLAIMER

The list of smartphone types in the market is long and increasing.
System performance can vary for different combinations of the
operating system and how it is implemented in the phone model.
Alterations from industry can have an impact too. Therefore,
although we expect good performance in most cases, the expected
performance of the app is not guaranteed. Although the app most
likely will work for a long time with older hardware and software
versions you need to keep your phone’s operations systems
updated to be sure to get the app fully functional.

Minimum requirement of January 2023:
e OS5 14.00

e Android 10.0
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PRODUCT OVERVIEW - GENERAL

Robot vacuum cleaner

Nk wN

Accessories:
Vibrating Water tank
Dust box

Side brush

Filter screen
Cleaning tool
All-round brush
Rubber brush

11.
12.
13.
14.

11

Wet-mop

Automatic dustbin (included
in RVC-D4000SL+) (Can be
bought separately)

Power cord

Removable mop-plate
Water tank.

Charging station D4000



PRODUCT OVERVIEW - VACUUM CLEANER
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Sensor

ON/Off button
Recharge button
Cover

Side brush

0 © N o

Main brush
Charging electrodes
Main brush cover
Wet-mop holder



PRODUCT OVERVIEW - DETAILED

VIBRATING WATER TANK

AUTO-EMPTY STATION
(Included in RVC-D4000SL+ or buy separately)

———— DUSTBOX

—— p—

At @ 0

1. Reset 8. Charging electrode
2. Fastener 9. Air outlet

3. Water inlet 10. Dust inlet

4. Water tank metal pole 11. Fastener

5. Wet-mop 12. Lock

6. Filter screen 13. Dust bag

7. Indicator

13



PRODUCT OVERVIEW — LIGHTS AND BUTTONS

Blue light is always on
Blue light breaths
Blue light flashes

Yellow light is always on
Yellow light breaths
Yellow light flashes

Red light flashes

() On/Off button

& Recharging button

Standby / Normal operation /
Wi-Fi is connected

Charging, power is more than 20%

Firmware upgradein progress /Restoring
factory settings / Connecting to the network

WIFl is offline

Charging, power is lower than 20%
Recharging

Abnormal state

Long press for 3s, power on or power off.
Short press, start or pause.

In operation state, short press, robot pauses
cleaning. In pause state, short press start
recharging. In charging state, short press to
stop recharging.
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INSTALLATION

To install the charging station, place it against the wall, and connect the power
cord. Make sure there is enough space in front and on the sides of the charger.

To install the auto-empty station. Place the dustbin against the wall and connect
the power cord.

Note:

e Do not place the charger in direct sunlight.

®  The auto-empty station requires more than 1.5-meter space in front and
more than 0.5-meter space on both sides.

e Make sure the power cord is not placed where the robot can drag it.

POWER ON AND CHARGE

Put the robot on the base and align the charging electrodes with charging
contact. For daily use, you can start intelligent recharge by short pressing the
button

® Robot can't start up when it has low power. Please put it on the base to
recharge.

® Robot will start up automatically after connecting to the base and can’t be
shut down while recharging.

SWEEPING MODE

Open the cover, insert the dust box and press it down.

Note: Clean the dust box regularly in case of the dirt affecting the cleaning
effect.

15



MOPPING MODE

1. Insert the mop along the slot of the mop holder and stick it on the hook and
loop fastener.

Mop holder

Hook and loop
fastener

Mop

cover.

Water tank metal pole

Note:

¢ Do not use detergents, disinfectants, solid cleaners or other cleaning
products, or inject hot water into the water tank in case of corrosion and
damage to the water tank.

e |tis forbidden to shower or soak the water tank; The water tank metal pole
should be dry before performing a mopping task.

3. Push the water tank into the bottom of the robot, and it will make a “click”
sound when it is installed in place.

Note:

¢ When mopping the floor, please set up virtual walls or forbidden zones in the
carpet area.

e Before starting sweeping/mopping function, be sure to remove any water
accumulated on the floor.

16



APP USE
CLEANING MODE/LEVEL SELECTION

You can choose various cleaning modes and water flow rates.

DO NOT DISTURB MODE (DND)

When Do Not Disturb mode is activated, proceeding at breakout point,
scheduled cleaning and active voice reporting are unavailable in robot.

Do Not Disturb mode is activated by default during the period from 22:00 to
7:00. Do Not Disturb mode can be deactivated in App.

CLEANING MODE WITHOUT MAP

When no map is stored, the robot will start cleaning each zone by a square area
of 6mxém. When a map is stored, the robot will start cleaning each room along
the route planned automatically and return to base after completion.

MEMORY MAP

When memory map is activated in the App, the robot will save and update the
map after finishing cleaning task and recharging successfully. After a map is
completed successfully, you can split or merge zones or name any room in the

App.

EDGE CLEANING MODE

When choosing edge cleaning mode in the App, the robot will automatically
recognize range of the area to clean, and start cleaning along the edges, and
return to base automatically after finishing cleaning.

SPECIFIED AREA CLEANING MODE

When an area to be cleaned is specified in the App, the robot will clean the
specified area. Note: During cleaning, the robot may go beyond a defined area,
remove any obstacle on the floor within defined area since definition of any area
will not ensure safe separation.

FIXED-POINT CLEANING MODE

When choosing fixed-point cleaning and have selected a target point in the App,
the robot will route cleaning task and start cleaning within a rectangular area of
2m x 2m based on the target position defined in the map in App.

SCHEDULED CLEANING MODE

User can schedule a cleaning task in App, and robot will start the cleaning task
as scheduled and return to the base upon end of the task. Note: Any scheduled
cleaning task will not be executed during the time when Do Not Disturb mode is
activated.

17



VIRTUAL WALL/FORBIDDEN AREA

User can define virtual wall/ restricted area in App which the robot will avoid
cleaning. Note: Before using this function, you have to store a map in the App.
Moving the robot or change of indoor environment may cause the original map
lost and any virtual wall/ restricted area unavailable.

RESET/RESTORE SYSTEM

® By long pressing the Reset button for 3 seconds, you will not only restore
factory settings, but also reset the firmware to the last version.

e By long pressing Reset button for 10 seconds, the machine will clear all
network connection information, map information, scheduled task and do-
not-disturb information, and customization information, and reset the suction
power to the default level.

Note: After resetting/restoring the system, the robot needs to reconnect the
APP, and the relevant settings in the APP are removed.

MAINTENANCE AND CLEANING
DUST BOX

1. Open the cover, press the dust box lock and take out the dust box

3. Remove the dust box cover, take the filter screen out, dispose trash and clean
the screen.

18



Note:

e |tis recommended to clean the dust box at least once a week. Dry the dust
box and filter screen before use (at least 24 hours)

e Do not wash the dust box with water, it can damage electric components.

VIBRATING WATER TANK

1. As shown in the figure, press the tank fastener down, and draw the tank out
horizontally.

2. Turn the plastic tank cover, discharge any residual water in it and mount the
cover in place.

SIDE BRUSH

1. Turn the robot over and remove the side brush fixing screws.
2. Remove and clean the side brush.

3. Reinstall the side brush and tighten the screws.

19



Note: It is recommended to replace the side brush every 3-6 months to ensure
the cleaning effect.

MAIN BRUSH

1. Turn the robot over, press and hold the two release buttons to remove the
main brush cover.

2. Take out the main brush upwards.

3. Use the knife on the cleaning brush to cut the entangled hair on the main
brush and clean the main brush.

4. Put back the main brush and the main brush cover, and press the main brush
cover to install it in place.

Note: It is recommended to replace the main brush every 6-12 months to ensure
the cleaning effect.

BRUSH CLEANING METHOD

Use the included cleaning tool.

Cut hair Clean the dirt

CLIFF SENSOR

Use a soft dry cloth to clean the cliff sensor every 3 months.

Cliff sensor

20



OPTICAL SENSOR

The robot contains precision optical sensor: Front sensor. Be sure to clean these
sensors with soft and dust-free cloth to remove any dirt or dust on them, which,
if accumulating heavily, may impair the obstacle avoidance performance of

the robot. Note: Do not use chemicals such as detergent or spray to clean the
Sensor.

T
|
\

TROUBLESHOOTING

Problem Solution

Unable to power on 1. The battery is low
2. The ambient temperature is too low (below
0°C) or too high (above 35°C)

Robot fails to start sweeping  Low battery level. Charge it to full battery level

Robot cannot return for 1. Too many barriers around auto clean base.
charging Place auto clean base in an unblocked area.
2. Robot is too far from auto clean base. Place
robot near auto clean base and try again.

Abnormal robot actions Please shut down and restart the robot
Abnormal sound during Please check and clean the foreign matters
cleaning on the main brush, side brush, left/right wheel

after the machine is turned off.

Cleaning performance 1. Dust box is full. Please empty the dust box.
deteriorates or dust drops 2. Filter screen is blocked. Please clean the
screen.

3. Main brush is blocked by any foreign
object. Please clean the main brush.

Robot is offline 1. Weak wi-fi signals. Make sure robot is in
proper coverage of Wi-Fi signals.
2. Wi-Fi connection fails. Reset Wi-Fi
connection and download the latest app
and try again.
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Robot fails to proceed at
breakout point

Unable to charge

Fail to do scheduled cleaning

Robot is always offine

Robot fails to connect to the
app

1. Make sure do not disturb mode is not
activated, which will disable proceeding at
breakout point.

2. Proceeding at breakout point is unavailable
when manually start recharging by
performing operations in the app or
short pressing recharging button or the
appliance is moved to the auto clean base.

Make sure there is sufficient spaces around
auto clean base, and there is no dust or
blockage on the surface of electrode of auto
clean base

1. Make sure the equipment has been
connected to the network, as disconnection
from network will fail sync and scheduled
cleaning task.

2. Make sure Do Not Disturb mode is not
activated, which will deactivate scheduled
cleaning.

Please ensure that the robot network
configuration is successful and that the robot is
always within the coverage of Wi-Fi signal.

Ensure that the robot and the auto clean base
are in the area with good Wi-Fi signal; reset
Wi-Fi according to the steps described in the
Instruction Manual; then pair again.
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FAULT MESSAGES

Fault messages

Place robot on a horizontal
ground and start it.

Put the robot on the ground
to start

After a long-distance
displacement, start the
cleaning task again

The laser radar is entangled
or stuck. Please clean it up.

Please make sure the laser
ranging sensor is not blocked
before starting.

Make sure that visual
recognition sensor is not

blocked.

Please confirm that the visual
recognition sensor is not

blocked.

Please clean the cliff sensor
and move to a new position
to start it.

Check the collision sensor
and remove any foreign
matter on it.

Please clean the edge IR
sensor.

The TOF sensor fails. Please
check and clean the sensor.

Solution

It is detected that robot stays inclined. Place
robot on a horizontal ground and start it, or
perform leveling in App and then restart robot.

The wheel is suspended. Please move to the
new position to start.

Manually moving the robot will cause routing
to fail. Please start the cleaning task again.

The radar is entangled by fiber. Please remove
any fiber.

Laser ranging sensor is blocked or jammed
by foreign matter. Remove the blockage
or foreign matter. If removal is impossible,
relocate the robot and then start it.

Visual recognition sensor is blocked or jammed
by foreign matter. Remove the blockage

or foreign matter. If removal is impossible,
relocate the robot and then start it.

The visual recognition sensor is blocked or
jammed by foreign objects, please remove
the obstructed object or foreign objects. If it
cannot be cleared, please move the host to a
new location to start.

The robot is off ground. Relocate and restart
the robot. Cliff sensor is dirty. Clean the cliff
sensor

Collision sensor is jammed. Remove foreign
matter by tapping the sensor. If there is no
foreign matter, relocate and restart the robot.

Edge IR sensor may be attached with foreign
matter. Please clean it.

Front sensor may be attached with foreign
matter. Please clean it.
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Please clean the surfaces of
the front part of the robot
and the bottom sensor to
remove any dust.

The cliff sensor fails. Please
clean and move it to a new
position to start.

Laser radar is blocked. Check
the laser radar

The dust box has not been
cleaned for a long time.
Please clean it immediately.

Virtual wall or forbidden area
detected. Please move the
robot out of this area.

Appliance is trapped.
Remove any obstacle around
the device and try again.
Please put the appliance
back onto the base.

A new environment is
detected. Please re-start
cleaning task.

Front sensor, edge IR sensor or cliff sensor is
dusty. Please clean it.

Cliff sensor may be attached to foreign matter
or dirt. Please clean and move it to a new
position to start it.

The radar on the top tower is blocked and
routing fails. Remove blockage.

Dust box is full. Please empty it.

The robot is at a virtual wall or forbidden area.
Please move it out of the area.

The robot is trapped by obstacle around it.
Please remove any obstacle.

The robot fails to locate base. Place it manually
back onto the base.

The robot is in a new environment and no map
is created yet. Please re-start vacuuming task.

24
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GUARANTEE

Wilfa issues a 5 year guarantee on this product from the day of purchase.The
guarantee covers production failure or defects that arise during the guarantee
period. Your purchase receipt works as proof towards retailer if claiming your
guarantee.

The guarantee is valid only for products that are bought and used in private
households. The guarantee is not valid if the product is used commercially.
The guarantee is not valid if the product is misused, used by negligence, if not
following instructions given by Wilfa, if modified or if unauthorized reparation
is done. The guarantee is also not valid for normal wear of the product, misuse,
lack of maintenance, use of wrong electrical voltage or:

¢ Overloading of product
e Parts which are normally worn down

e Parts you can expect being replaced regularly (e.g. filter, battery etc.)

Instruction manual is also available at our website; wilfa.com
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PRODUCT SPECIFICATIONS

Size 350x97mm
Rated power 55 W
Rated voltage 148V
Charging voltage 20V
Battery capacity:

SL, Al SL+ 6400 mAh

SUPPORT AND SPARE PARTS

For support please visit us at wilfa.com, and see our customer service/support
page. Here you will find frequently asked questions, spare parts, tips and tricks
and all our contact information.

RECYCLABILITY

This marking indicates that this product should not be disposed with other

K household wastes throughout the EU. To prevent possible harm to the

environment or human health from uncontrolled waste disposal, recycle

mmmm it responsibly to promote the sustainable reuse of material resources. To

return your used device, please use the return and collection systems or

contact the retailer where the product was purchased. They can take this product
for environmentally safe recycling free of charge.

AS Wilfa Sandakerveien 114A, 0484 Oslo, Norway
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VIKTIGE SIKKERHETSANVISNINGER

Produktet kan brukes av barn fra 8 ar og oppover,
samtpersonermednedsatte fysiske, sansemessige
eller mentale evner, eller mangel pa erfaring og
kunnskap, hvis de er under tilsyn eller har fatt
anvisninger om sikker bruk av produktet og er klar
over farene forbundet med bruken. lkke la barn
leke med apparatet. Rengjering og vedlikehold
skal ikke utfgres av barn uten tilsyn.

Dette produktet skal kun brukes til gulvrengjering
i innenders miljger, og skal ikke brukes utenders,
pa andre steder enn pa guly, eller i kommersielle
eller industrielle miljger.

lkke la barn fa leke med maskinen. Serg for at
barn og kjeeledyr holdes sa langt unna som mulig
nar maskinen er i drift.

Hvis stremledningen er skadet, ma den
skiftes ut med en spesialledning eller en
spesialkomponent som fas kjgpt fra produsenten
eller vedlikeholdsavdelingen.

lkke la barn eller kjeeledyr sitte pa maskinen.

lkke handter  roboten ved a bruke

beskyttelsesdekselet for laserradaren som
handtak.
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lkke bruk den pa forheyede overflater uten
rekkverk (som hemser, apne balkonger eller oppa
mobler).

lkke bruk den i miljger med en temperatur over
35°C ellerunder 0 °C, eller hvis det er vaeske eller
klebrige stoffer pa gulvet.

lkke bruk dentil arengjere brennende gjenstander.

Far bruk ma ledningene legges til side pa gulvet
for a ikke hindre maskinens bevegelser.

Fiern skjore gjenstander og smating fra gulvet
(f.eks. vaser, plastposer osv.) for @ unnga a skade
verdifulle gjenstander hvis maskinen blokkeres
eller kolliderer under drift.

lkke bruk moppefunksjonen pa tepper. Ved
mopping av gulvet ma du sette opp virtuelle
vegger eller forbudte soneriomrader med tepper.

lkke la maskinen suge opp harde eller skarpe
gjenstander (som dekoravfall, glass, spiker osv.).

Rengjerogvedlikehold apparatet ogbaseenheten
nar stremmen er slatt av.

lkke la maskinen ligge opp-ned over lengre tid.

Hvis produktet ma transporteres, ma du serge
for at maskinen er slatt av. Det anbefales & bruke
originalemballasjen for a beskytte produktet.
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BATTERI OG LADING

lkke bruk batterier, stremledninger eller base-
enheter fra tredjeparter.

lkke demonter, reparer eller modifiser batteriet
eller baseenheten uten tillatelse.

lkke plasser den automatiske rengjeringsbasen i
neerheten av en varmekilde (f.eks. en radiator).

For maskinen kasseres, ma stremforsyningen
kobles fra og batteriet tas ut av maskinen.

Hvis maskinen ikke skal brukes over lengre tid,
ma du sla av maskinen etter at den er fulladet og
plassere den pa et tert og kjelig sted.

Det anbefales & lade batteriet minst én gang i
maneden.

ANVISNINGER OM MILJOVERN

Falgende informasjon gjelder bare ved kassering av
denne roboten, og er ikke instruksjoner for daglig

drift:

Det innebygde litium-ion-batteriet i dette produktet
inneholder kjemiske stoffer som forurenser miljget.
Fiern batteriet for du kasserer maskinen, og lever
det til en batterigjenvinningsstasjon for sentralisert
avhending.
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Slik demonterer du batteriet:

1. La roboten kjgre til den har lite stram igjen og
ikke kan rengjeres uten a bergre den automatiske
rengjeringsbasen.

2. Sla av roboten.
3. Demonter bunndekselet pa roboten.

4. Trykk pa spennen og trekk ut pluggen til batteriet.
Ta deretter ut batteriet.

5. Fjern batteriets dekselplate og ta ut batteriet.
OBS!

e Nar du demonterer batteriet, md du serge for
at det er helt utladet og betjenes borte fra
baseenheten.

e Demonter hele batteripakken samtidig. Pass pa a
ikke skade batterihuset for @ unnga kortslutning
eller lekkasje av farlige stoffer.

e Hvis du kommer i kontakt med batterivaeske, ma
du skylle med rikelig med vann og sgke legehjelp
umiddelbart.

e Dette apparatet inneholder batterier som kun kan
byttes ut av fagleerte personer.
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e ADVARSEL! For a lade opp batteriet, bruk kun
den avtakbare forsyningsenheten som falger med
dette apparatet.

e Bruk kun RVCD-D14 eller D4000 den avtakbare
forsyningsenheten.

e Avtagbar forsyningsenhet D

ANSVARSFRASKRIVELSE — SYSTEM

Listen over smarttelefoner pa markedet er lang og sker stadig.
Systemytelsen kan variere avhengig av ulike kombinasjoner
av operativsystemer og hvordan dette er implementert i
telefonmodellen. Endringer fra industrien kan ogsa ha betydning.
Selv om vi forventer god ytelse i de fleste tilfeller, er det derfor
ikke sikkert at appen vil fungere som den skal. Selv om appen
sannsynligvis vil fungere i lang tid med eldre maskinvare- og
programvareversjoner, bar du oppdatere telefonens operativsystem
for & sikre at appen fungerer som den skal.

Minstekrav fra januar 2023:
e iOS 14.00

e Android 10.0
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PRODUKTOVERSIKT — GENERELT

Robotstavsuger

N kW

Tilbehgr:
Vibrerende vanntank
Stevbeholder
Sidebgrste

Filter
Rengjaringsverktay
All-round barste
Gummibgrste

9.
10.

Vatmopp
Stevbeholder (inkludert i

RVC-D4000SL+) (kan kjspes separat)

11.
12.
13.
14.

35

Stremledning
Avtakbar moppeplate
Vanntank

Ladestasjon D4000



PRODUKTOVERSIKT - STUVSUGER

6 e | |5
-
1. Sensor 6. Hovedbegrste
2. Av/pa-knapp 7. Ladeelektroder
3. Hjem-knapp 8. Borstedeksel
4. Deksel 9. Moppeholder
5. Sidebarste



INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000Al

PRODUKTOVERSIKT — DETALJERT

ROBOT VIBRERENDE VANNTANK

STOVBEHOLDERSTASJON
(Inkludert i RVC-D4000SL+ eller kjgpes separat)

ST@OVBEHOLDER

1. Tilbakestill 8. Ladeelektrode
2. Festeanordning 9. Luftutlep

3. Vanninntak 10. Stevinntak

4. Metallstang for vanntank 1. Festeanordning
5. Mopp 12. Las

6. Filter 13. Stevpose

7. Indikator
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PRODUKTOVERSIKT - LYS OG KNAPPER

Kontinuerlig blatt lys

Pulserende blatt lys
Blinkende blatt lys

Kontinuerlig gult lys
Pulserende gult lys

Blinkende gult lys

Blinkende radt lys
O Av/pé-knapp

¢ Ladeknapp

Standby / Normal drift /
Wi-Fi er tilkoblet

Lading, stremnivaet er hayere enn 20%

Fastvareoppdatering pagar /
Gjenoppretter fabrikkinnstillinger / Kobler til
nettverket

Wifi er frakoblet
Lading, stremnivaet er lavere enn 20%

Lade opp

Unormal tilstand

Langt trykk i 3's, sl av eller pa.
Kort trykk, start eller sett pa pause.

| driftsmodus: Trykk kort for & sette roboten pa
pause. | pausemodus: Trykk kort for a starte
lading. | lademodus: Trykk kort for & stoppe
lading.
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INSTALLASJON

Installer ladestasjonen ved & plassere den inntil veggen og koble til
stremledningen. Serg for at det er nok plass foran og pa sidene av laderen.

Installere stevbeholderen: Plasser stevbeholderen inntil veggen og koble til
stremledningen.

OBS!

e Stevbeholderen ma ikke plasseres i direkte sollys.

e  Det skal veere en klaring pa minst 1,5 meter foran den automatiske
stevbeholderen og en klaring pa minst 0,5 meter pa begge sider.

e Sprg for at stremledningen er plassert slik at den ikke dras rundt av roboten.

SLA PA STROMMEN OG START LADINGEN
Sett roboten pa laderen og innrett ladeelektrodene med ladekontakten. For
daglig bruk kan du starte intelligent lading ved 3 trykke kort p& & -knappen

¢ Roboten kan ikke starte nar den har lite strem. Sett den pa laderen for & lade
den opp.

¢ Roboten starter automatisk nar den er koblet til laderen, og kan ikke slas av
mens den lader.

FEIEMODUS

Apne dekselet, sett inn stavbeholderen og press den ned.

OBS! Tom stevbeholderen regelmessig for @ unnga at smuss pavirker effekten av
rengjeringen.
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MOPPEFUNKSJON
1. Sett moppen inn i sporet pa moppeholderen og fest den til borrelasen.

Moppeholder

Borrelas Mopp

2. Apne lokket pa vanntanken, fyll vanntanken og sett pa lokket igjen.

Metallstang for vanntank

OBS!

¢ |kke bruk vaskemidler, desinfeksjonsmidler, faste rengjeringsmidler eller andre
rengjeringsprodukter, og ikke sprayt varmt vann inn i vanntanken. Det kan
forarsake korrosjon eller skade pa vanntanken.

e Det er ikke tillatt & spyle eller blatlegge vanntanken. Metallstangen pa
vanntanken ma veere terr for mopping utferes.

3. Skyv vanntanken inn i bunnen av roboten. Den vil lage en klikkelyd nar den
lases pa plass.

OBS!

¢ Ved mopping av gulv ma du sette opp virtuelle vegger eller forbudte soner i
omrader med tepper.

e Fjern vann som har samlet seg pa gulvet for feie-/moppefunksjonen startes.
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BRUK AV APPEN
VALG AV RENGJ@RINGSMODUS/-NIVA

Du kan velge ulike rengjeringsmoduser og vannmengder.

IKKE FORSTYRR-MODUS (DND)

Nar ikke forstyrr-modus er aktivert, vil ikke roboten fortsette der den sluttet sist
eller utfere planlagt rengjering, og aktiv talerapportering er ikke tilgjengelig.
Ikke forstyrr-modus er aktivert som standard i tidsrommet mellom kl. 22:00 og
7:00. Ikke forstyr-modus kan deaktiveres i appen.

RENGJODRINGSMODUS UTEN KART

Nar et kart ikke er lagret, vil roboten rengjare hver sone i et kvadratisk omrade
pa 6x6 m. Nar et kart er lagret, vil roboten automatisk rengjere hvert rom langs
den planlagte ruten og returnere til baseenheten nar oppgaven er fullfert.

MINNEKART

Nar minnekartet er aktivert i appen, vil roboten lagre og oppdatere kartet etter
at rengjeringsoppgaven er fullfert og roboten er ladet. Etter at kartet er fullfert,
kan du dele opp eller sla sammen soner og navngi rommene i appen.

KANTRENGJORINGSFUNKSJON

Nar du velger kantrengjeringsmodus i appen, vil roboten automatisk gjenkjenne
omradet som skal rengjeres og starte rengjeringen langs kantene. Den
returnerer automatisk til baseenheten nar rengjeringen er fullfert.

RENGJ@RINGSMODUS FOR SPESIFISERT OMRADE

Nar du spesifiserer et omrade som skal rengjeres i appen, vil roboten rengjere
det spesifiserte omradet. OBS! Under rengjering kan roboten bevege seg
gjennom omrader som ikke er definert for rengjering. Fjern hindringer pa gulvet
innenfor det definerte omradet, slik at roboten kan kjgre trygt.

RENGJIRINGSMODUS FOR FAST PUNKT

Nar du velger fast punktrengjering og har valgt et malpunkt i appen, vil roboten
rute rengjeringsoppgaven og starte rengjeringen innenfor et rektanguleert
omrade pa 2 x 2 m basert pa malposisjonen som er definert i kartet i appen.

PLANLAGT RENGJ@RINGSMODUS

Brukeren kan planlegge en rengjeringsoppgave i appen, og roboten starter
rengjeringsoppgaven som planlagt og gar tilbake til baseenheten nar oppgaven
er fullfart. OBS! Nar Ikke forstyr-modus er aktivert, utferes det ingen planlagte
rengjeringsoppgaver.
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VIRTUELL VEGG / FORBUDT OMRADE

Brukeren kan definere en virtuell vegg / et begrenset omrade i appen, som
roboten ikke skal rengjere. OBS! Far du bruker denne funksjonen, ma du lagre
et kart i appen. Flytting av roboten eller endring av innemilje kan fore til at det
opprinnelige kartet gar tapt og at virtuelle vegger / begrensede omrader ikke er
tilgjengelige.

TILBAKESTILLE/GJENOPPRETTE SYSTEMET

e Huvis du holder inne tilbakestillingsknappen i 3 sekunder, gjenoppretter du
fabrikkinnstillingene og tilbakestiller ogsa fastvaren til siste versjon.

e Hvis du holder inne tilbakestillingsknappen i 10 sekunder, fjerner maskinen
all informasjon om nettverkstilkobling, kartinformasjon, planlagte oppgaver
og informasjon om lkke forstyrr-modus, samt informasjon om tilpasning.
Sugeeffekten tilbakestilles til standardniva.

OBS! Etter at systemet er tilbakestilt/gjenopprettet, ma roboten koble til appen
pa nytt, og de relevante innstillingene i appen fjernes.

VEDLIKEHOLD OG RENGJORING

STOVBEHOLDER
1. Apne lokket, trykk pa lasen til stavbeholderen og ta ut stevbeholderen.
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OBS!

e Det anbefales a rengjere stavbeholderen minst én gang i uken. La
stevbeholderen og filtersilen terke for bruk (minst 24 timer).

o |kke vask stovbeholderen med vann, da det kan skade de elektriske
komponentene.

VIBRERENDE VANNTANK NO

1. Trykk ned festeanordningen til tanken, som vist pa bildet, og trekk tanken ut
horisontalt.

igjen.

SIDEBORSTE

1. Snuroboten og fijern festeskruene for sidebersten.
2. Fjern sidebgrsten og rengjer den.

3. Monter sidebersten igjen og stram skruene.
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OBS! Det anbefales & skifte sidebgrsten hver 3.-6. méaned for & sikre god
rengjeringseffekt.

SILIKONBO@RSTE

1. Snu roboten, og trykk og hold de to utlgserknappene for & fierne dekselet til
silikonbgrsten.

2. Trekk hovedbersten oppover og ut.

3. Bruk kniven pa rensebersten til & kutte det sammenviklede haret pa
silikonbgrsten, og rengjer hovedbarsten.

4. Sett hovedbagrsten, silikonbarsten og dekselet til silikonbarsten tilbake pa
plass, og trykk pa dekselet for a lase det pa plass.

OBS! Det anbefales & skifte silikonbgrsten hver 6.-12. maned for a sikre god
rengjeringseffekt.

Deksel til silikonbgrste

Utlgsermekanismer
Silikonbarste

METODE FOR BURSTERENGJYRING
Bruk det medfelgende rengjeringsverktayet.

Kutt har Rengjar smuss

TRAPPESENSOR

Bruk en myk, tarr klut til & rengjare trappesensoren hver 3. maned.

Trappesensor
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OPTISK SENSOR

Roboten inneholder en nayaktig optisk sensor: 3D ToF-sensor. Serg for a
rengjere disse sensorene med en myk og stevfri klut for & fijerne smuss og stov.
Hvis dette akkumuleres, kan det svekke robotens evne til & unnga hindringer.
OBS! Ikke bruk kjemikalier som vaskemiddel eller spray til & rengjere sensoren.

FEILSOKING

Problem Lesning

Kan ikke sla pa 1. Batterinivaet er lavt
2. Romtemperaturen er for lav (under 0 °C)
eller for hay (over 35 °C)

Roboten starter ikke feiingen  Lavt batteriniva. Lad batteriet helt opp

Roboten kan ikke returnere 1. For mange hindringer rundt den

for lading automatiske rengjeringsbasen. Plasser
den automatiske rengjeringsbasen pa et
omrade uten hindringer.

2. Roboten er for langt unna den automatiske
rengjeringsbasen. Plasser roboten naer
den automatiske rengjeringsbasen og prev
igjen.

Roboten oppfaerer seg Sl av roboten og start den pa nytt
unormalt

Unormal lyd under rengjaring  Kontroller og fjern eventuelle fremmedlegemer
pa hovedbagrsten, sidebersten og venstre/
heyre hjul etter at maskinen er slatt av.

Rengjeringseffekten svekkes 1. Stevbeholderen er full. Tom stev-
eller stev faller ned beholderen.
2. Filtersilen er blokkert. Rengjer silen.
3. Hovedbarsten er blokkert av
fremmedlegemer. Rengjer hovedbersten.
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Roboten er frakoblet

Roboten fortsetter ikke der
den sluttet sist

Kan ikke lade

Kunne ikke utfgre planlagt
rengjering

Roboten er alltid frakoblet

Roboten kobler seg ikke til
appen

1. Svake Wi-Fi-signaler. Sgrg for at roboten er
innenfor Wi-Fi-signalets dekningsomrade.

2. Wi-Fi-tilkoblingen mislykkes. Tilbakestill
Wi-Fi-tilkoblingen, last ned den nyeste
versjonen av appen og prev igjen.

1. Serg for at lkke forstyr-modus ikke er
aktivert, da dette vil hindre at roboten
fortsetter der den sluttet sist.

2. Det er ikke mulig & fortsette der roboten
sluttet sist hvis du starter ladingen manuelt
i appen, trykker kort pa ladeknappen, eller
hvis roboten flyttes til den automatiske
rengjeringsbasen.

Serg for at det er tilstrekkelig med plass
rundt den automatiske rengjaringsbasen,
og at det ikke er stov eller blokkeringer pa
overflaten av elektroden pa den automatiske
rengjeringsbasen.

1. Kontroller at utstyret er koblet til nettverket.
Frakobling fra nettverket vil fere til at
synkroniseringen og den planlagte
rengjeringsoppgaven mislykkes.

2. Serg for at Ikke forstyrr-modus ikke er
aktivert, noe som vil deaktivere den
planlagte rengjeringen.

Serg for at robotens nettverkskonfigurasjon er
fullfert og at roboten alltid er innenfor Wi-Fi-
signalets dekningsomrade.

Serg for at roboten og den automatiske
rengjgringsbasen er i et omrade med godt
Wi-Fi-signal. Tilbakestill Wi-Fi-forbindelsen ved
a felge trinnene i instruksjonshandboken, og
parkoble deretter pa nytt.
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FEILMELDINGER

Feilmelding

Plasser roboten pa et flatt
underlag og start den.

Sett roboten pa bakken for a
starte den

Start rengjeringsoppgaven
pa nytt hvis roboten har blitt
flyttet over en lengre avstand

Laserradaren er blokkert
eller sitter fast. Fjern det som

blokkerer den.

Kontroller at
laseravstandssensoren ikke er
blokkert far du starter.

Kontroller at sensoren for
visuell gjenkjenning ikke er
blokkert.

Forsikre deg om at sensoren
for visuell gjenkjenning ikke
er blokkert.

Rengjer trappesensoren og
flytt roboten til en ny posisjon
for a starte den.

Kontroller kollisjonssesoren
og fiern eventuelle
fremmedlegemer pa den.

Rengjer IR-kantsensoren.

Losning

Roboten star skjevt. Plasser roboten pa et flatt
underlag og start den, eller utfer nivellering i
appen og start deretter roboten pa nytt.

Hjulet har hengt seg opp. Flytt til en ny
posisjon for & starte.

Hvis roboten flyttes manuelt, vil det fere til at
rutingen mislykkes. Start rengjeringsoppgaven
pa nytt.

Radaren er viklet inn i fibre. Fjern eventuelle

fibre.

Laseravstandssensoren er blokkert eller sitter
fast pa grunn av fremmedlegemer. Fjern
blokkeringen eller fremmedlegemene. Hvis det
ikke lar seg fjerne, flytter du roboten og starter
den igjen.

Sensoren for visuell gjenkjenning sitter fast
eller er blokkert av fremmedlegemer. Fjern
blokkeringen eller fremmedlegemene. Hvis det
ikke lar seg fjerne, flytter du roboten og starter
den igjen.

Sensoren for visuell gjenkjenning sitter fast
eller er blokkert av fremmedlegemer. Fjern
blokkeringen eller fremmedlegemene. Hvis det
ikke lar seg fjerne, ma du flytte roboten til et
nytt sted og starte den pa nytt.

Roboten er utenfor omradet. Flytt roboten og
start den pa nytt. Trappesensoren er skitten.
Rengjer trappesensoren

Kollisjonssensoren sitter fast. Fjern
fremmedlegemer ved & banke pa sensoren.
Hvis det ikke er noen fremmedlegemer, flytter
du roboten og starter den pa nytt.

IR-kantsensoren kan veere blokkert av
fremmedlegemer. Rengjer den.
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TOF-sensoren fungerer
ikke. Kontroller og rengjer
sensoren.

Rengjer overflatene pa den
fremre delen av roboten og
den nedre sensoren for &
fierne eventuelt stov.

Trappesensoren fungerer
ikke. Rengjer den og flytt
roboten til en ny posisjon for
a starte den.

Laserradaren er blokkert.
Kontroller laserradaren

Stevbeholderen har ikke blitt
rengjort pa lang tid. Rengjer
den umiddelbart.

Virtuell vegg eller forbudt
omrade er oppdaget. Flytt

roboten ut av dette omradet.

Roboten sitter fast. Fjern
eventuelle hindringer rundt
roboten og prev igjen.

Sett roboten tilbake pa
baseenheten.

Et nytt miljo er registrert.
Start rengjeringsoppgaven
pa nytt.

Fremre sensor kan veere blokkert av
fremmedlegemer. Rengjer den.

Fremre sensor, IR-kantsensor eller trappesensor
er stevete. Rengjer den.

Trappesensoren kan veere blokkert av
fremmedlegemer eller smuss. Rengjer den og
flytt roboten til en ny posisjon for & starte den.

Radaren pa det averste tarnet er blokkert og
rutingen mislykkes. Fjern blokkeringen.

Stevbeholderen er full. Tom den.

Roboten befinner seg ved en virtuell vegg eller
i et forbudt omrade. Flytt den ut av omradet.

Roboten er blokkert av hindringer. Fjern
eventuelle hindringer.

Roboten finner ikke baseenheten. Sett den
tilbake pa baseenheten manuelt.

Roboten befinner seg i et nytt miljg, og
det er ikke opprettet noe kart enna. Start
stevsugeroppgaven pa nytt.
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GARANTI

Wilfa gir 5 ars garanti pa dette produktet fra kjgpsdato. Garantien dekker
produksjonsfeil eller mangler som oppstar i garantiperioden. Kjgpskvitteringen
fungerer som bevis overfor forhandleren hvis du krever garanti.

Garantien gjelder kun for produkter som er kjgpt og brukt i privathusholdning.
Garantien ugyldiggjeres hvis produktet brukes kommersielt. Garantien er ikke
gyldig hvis produktet misbrukes, ved uaktsom bruk eller hvis du ikke falger
instruksjonene fra Wilfa, eller ved uautoriserte modifiseringer og reparasjoner.
Garantien dekker heller ikke normal bruksslitasje pa produktet, misbruk, mangel
pa vedlikehold, bruk av feil elektrisk spenning eller:

¢ Overbelastning av produktet
* Vanlige slitedeler

e Deler som ma skiftes ut regelmessig (f.eks. filter, batteri osv.)

Bruksanvisningen er ogsa tilgjengelig pa nettstedet vart: wilfa.no
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PRODUKTSPESIFIKASJONER

Storrelse 350 x 97 mm
Nominell effekt 55 W
Nominell spenning 14,8V
Ladespenning 20V
Batterikapasitet:

SL, Al, SL+ 6400 mAh

SUPPORT OG RESERVEDELER

For support, besgk oss pa wilfa.no, og se var kundeservice/supportside.
Her finner du vanlige sparsmal, reservedeler, tips og triks, samt all
kontaktinformasjon.

GJENVINNING

Dette merket betyr at produktet ikke ma deponeres med vanlig
K husholdningsavfall i EQS-omradet. For & unnga skade pa miljg og
mennesker, er det viktig at dette produktet gjenvinnes. Lever produktet
mmmm til en miljostasjon eller ta kontakt med butikken der du kjepte det. De
kan ta seg av produktet for gjenvinning helt kostnadsfritt.

AS Wilfa Sandakerveien 114A, 0484 Oslo, Norway
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BRUKSANVISNING - ROBOTDAMMSUGARE
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VIKTIGA SAKERHETSANVISNINGAR

Denna produkt kan anvandas av barn fran 8 ars
alder eller aldre och av personer med nedsatt
fysisk, sensorisk eller mental formaga, samt
personer med bristande erfarenhet och kunskap,
om de Overvakas eller instrueras betraffande
saker anvandning av produkten och forstar de
risker som ar forknippade med anvandningen. Lat
aldrig barn leka med apparaten. Rengoring och
underhall farinte utforas av barn utan 6vervakning.

Denna produkt anvénds endast for golvrengoring
i hemmiljo och ska inte anvandas utomhus,
pa andra platser an goly, i kommersiella eller
industriella miljcer.

Lat inte barn leka med apparaten. Hall barn och
husdjur under uppsikt sa langt bort som majligt
nar apparaten ar igang.

Om natsladden ar skadad maste den bytas ut mot
en specialsladd eller en specialkomponent som
kopts frantillverkaren eller underhallsavdelningen.

Lat aldrig barn eller husdjur sitta pa apparaten.

Hantera inte robotdammsugaren genom att
anvandaskyddsholjetpalaserradarnsom handtag.
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Anvand den inte i hogt belagna miljder utan
skyddsstaket (t.ex. overvaning, Sppen balkong
eller mébelskivor).

Anvand den inte i en miljo dar temperaturen ar
hogre an 35 °C lagre an 0 °C eller dar det finns
vatskor och klibbiga féremal pa marken.

Anvéanddeninte forattrengdrabrinnande foremal.

Fore anvandning ska kablarna arrangeras och
vikas pa golvet om det finns hinder som blockerar
maskinens rorelser.

Lagg undan omtaliga féremal och annat (som
vaser och plastpasar osv.) pa golvet for att undvika
skador pa vardesaker i hemmet nar maskinen ar
blockerad under drift eller kolliderar latt.

Anvand inte moppningsléaget pa mattor. Vid
moppning av golv, satt upp virtuella vaggar eller
forbjudna zoner i mattomradet.

Lat inte maskinen suga upp harda eller vassa
foremal (som dekorationsavfall, glas, spik etc.).).

Rengdr och underhall apparaten och basenheten
i avstangt lage.

Vand inte apparaten upp och ned pa marken
under en langre tid.
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e Om produkter behover transporteras, se
till att apparaten ar avstangd och anvand
originalforpackningen som férpackningsskydd.

BATTERI OCH LADDNING
e Anvand inte batterier fran tredje part, natsladd
eller basenhet.

e Tainte isar, reparera eller modifiera batteriet eller
basenheten utan tillstand.

e Placerainte den auto clean-basen nara varmekalla
(t.ex. element etc.)

® |nnan maskinen skrotas maste nataggregatet
kopplas fran och batteriet tas ut ur apparaten.

e Om apparaten inte ska anvandas under en langre
tid ska den stangas av efter att den har laddats
helt och férvaras pa en sval och torr plats.

e Vi rekommenderar att laddning sker minst en
gang i manaden.

INFORMATION OM MILJOSKYDD
Foljande information géller endast vid kassering av
denna robot och ar inte en daglig instruktion:

Kemiska ~ @amnen i  produktens inbyggda
litiumjonbatteri fororenar miljon. Ta bort batteriet
innan du kasserar maskinen och lamna den till
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en

professionell  batteridtervinningsstation  for

centraliserad kassering.

Demontering av batteriet:

1.

5.

Lat robotdammsugaren ga tills den har lag effekt
och kan inte rengodras utan att man vidror den
auto clean-basen.

Stéang av robotdammsugaren.
Demontera robotdammsugarens undre holje.

Tryck pa spannet och dra ut batteriets kontaktdon
och ta sedan ut batteriet.

Ta bort batteriskyddsplaten och ta ut batteriet.

OBS!

Nar du demonterar batteriet ska du se till
att batteriet ar helt urladdat och inte sitter |
basenheten.

Ta isér hela batteripaketet tillsammans och
skada inte batteripaketets holje for att undvika
kortslutning eller lackage av farliga @mnen.

Om du vidror batterivatska ska du skolja med
rikligt med vatten och omedelbart uppsoka lakare.

Denna apparat innehaller batterier som endast
kan bytas av en kvalificerad person.
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e VARNING! For att ladda batteriet, anvand endast
den separata stromforsorjningsenhet som foljde
med denna apparat.

e Anvand endast RVCD-D17 eller den separata
stromforsorjningsenhet D400O0.

e Separat stromforsorjningsenhet DL

SYSTEMFRISKRIVNING

Listan Over smartphonetyper pa marknaden ar lang
och 0&kande. Systemprestanda kan variera for olika
kombinationer av operativsystem och hur det implementeras
i telefonmodellen. Aven férandringar fran branschen kan
paverka. Aven om vi férvantar oss bra prestanda i de flesta
fall kan appens forvantade prestanda inte garanteras. Aven
om appen med storsta sannolikhet kommer att fungera under
lang tid med aldre maskinvaru- och programvaruversioner
maste du halla telefonens operativsystem uppdaterat for att
vara séker pa att appen fungerar som den ska.

Minimikrav januari 2023:
e i0S14.00
e Android 10.0
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PRODUKTOVERSIKT — ALLMANT

Robotdammsugare

PN AW

Tillbehor:
Vibrationsvattentank
Dammbehallare
Sidoborste

Filter

Stadverktyg
All-roundborste
Silikonborste

9. Mopp

10. Dammbehallare (ingér i RVC-
D4000SL+)

(Kan kopas separat)

1. Elsladd

12. Avtagbar mopplatta

13. Vattentank

14. Laddstation D4000
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PRODUKTOVERSIKT - DAMMSUGARE

agswd =

Sensor
PA/AV-knapp
Hem-knapp
Lock
Sidoborste

0 ® N O

Borste
Laddningselektroder
Borstkapa
Mopphallare



INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000Al

PRODUKTOVERSIKT — DETALJERAD

ROBOT VIBRERANDE VATTENTANK

DAMMBEHALLARSTATION
(Ingér i RVC-D4000SL+ eller kops separat)

DAMMBOX

1. Aterstall 8. Laddningselektrod
2. Fastanordning 9. Luftutslépp

3. Vatteninlopp 10. Damminlopp

4. Metallstang till vattentank 1. Fastanordning

5. Mopp 12. Las

6. Filterskarm 13. Dammpase

7. Indikator
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PRODUKTOVERSIKT — LAMPOR OCH KNAPPAR

Blatt ljus &r alltid pa

Blatt ljus pulserar

Blatt ljus blinkar

Gult ljus &r alltid pa
Gult pulserande ljus
Gul lampa blinkar
R&6d lampa blinkar
(OStrémbrytare

& Laddningsknapp

Standby/normal drift/
Wi-Fi ar anslutet

Laddar/ effekten ar mer an 20 %

Firmware-uppgradering pagar/
aterstéller fabriksinstallningar/ Ansluter till
natverket

Wi-Fi &r off-line

Laddar/ effekten ar lagre &n 20 %
Laddar

Onormalt tillstand

Hall intryckt i 3's, for att sla pa eller av
strommen. Kort tryck, starta eller pausa.

| driftlage, kort tryck, robotdammsugaren
pausar stadningen. | pauslage kort tryck for att
starta laddning. | laddningslage kort tryck for
att avbryta laddning.
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INSTALLATION

For att installera laddstationen, placera den mot véggen och anslut natsladden.
Se till att det finns tillrdckligt med utrymme framfér och pa sidorna av laddaren.

Installera den automatiska dammbehallaren. Placera dammbehallaren mot
véggen och anslut elkabeln.

Obs!

e  Placera inte dammbehallaren i direkt solljus.

e Den automatiska dammbehallaren kréver mer an 1,5 meters utrymme
framfér och mer an 0,5 meters utrymme pa bada sidor.

e Setill att stromkabeln inte &r placerad dar robotdammsugaren kan dra den. SE

SLA PA OCH LADDA

Placera robotdammsugaren pa basen och rikta in laddningselektroderna mot
laddningskontakten. For daglig anvédndning kan du starta intelligent laddning
genom att trycka kort pa & knappen

® Robotdammsugaren kan inte starta nar den har lag batteriniva. Satt den pa
basenheten for att ladda den.

¢ Robotdammsugaren startar automatiskt efter anslutning till basstationen och
kan inte stdngas av under laddning.

DAMMSUGNINGSLAGE

Oppna locket, satt i dammbehallaren och tryck ner den.

Obs! Rengér dammbehallaren regelbundet om smuts paverkar rengérings-
effekten.
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BRUKSANVISNING - ROBOTDAMMSUGARE

MOPPNINGSLAGE

1. For in moppen langs mopphallarens 6ppning och fast den pa kardborrbandet.

Mopphallare

Kardborrband

Obs!

e Anvénd inte rengdringsmedel, desinfektionsmedel, fasta rengéringsmedel
eller andra rengdringsprodukter och spruta inte in varmt vatten i vattentanken
i handelse av korrosion eller skador pa vattentanken.

e Det ar forbjudet att duscha eller blétldgga vattentanken. Vattentankens
metallstang ska vara torr innan du utfér en moppning.

3. Tryck in vattentanken i botten av robotdammsugaren sa hors ett klickljud nar
den &r pa plats.

Obs!

¢ Vid moppning av goly, sétt upp virtuella vaggar eller férbjudna zoner i
mattomradet.

¢ Innan dammsugning/moppning pabdrjas, se till att avldgsna vatten som
samlats pa golvet.
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ANVANDA APPEN
VAL AV STADLAGE/NIVA

Du kan vélja mellan olika stadldgen och vattenfloden.

STOR EJ-LAGE (DND)

Nar Stor ej-laget &r aktiverat ar det inte mojligt att fortsatta vid brytpunkten,
schemalagd stédning och aktiv réstrapportering ar inte tillgéngliga i
robotdammsugaren. Stor ej-laget &r som standard aktiverat 22:00 till 7:00. Stor
ej-laget kan inaktiveras i appen.

STADLAGE UTAN KARTA

Nér ingen karta ar sparad kommer robotdammsugaren att bérja stdda

varje zon med en kvadratyta pa 6 x 6 m. Nar en karta har sparats kommer
robotdammsugaren automatiskt att borja stédda varje rum langs den planerade
rutten och aterga till basstationen nér den &r klar.

MINNESKARTA

Né&r minneskartan ar aktiverad i appen kommer robotdammsugaren att spara och
uppdatera kartan efter avslutad stédning och laddning. Nar en karta har slutforts
kan du dela upp eller sla ihop zoner eller namnge valfritt rum i appen.

KANTSTADNINGSLAGE

Né&r du valjer kantstadningslédge i appen kanner robotdammsugaren automatiskt
av rackvidden for det omrade som ska rengéras och borjar rengéra langs
kanterna och atergar automatiskt till basen efter avslutad rengéring.

STADNINGSLAGE FOR ANGIVET OMRADE

Nér ett omrade som ska rengdras anges i appen kommer robotdammsugaren att
rengdra det angivna omradet. Obs! Under stddningen kan robotdammsugaren
ga utanfor ett definierat omrade, ta bort eventuella hinder pa golvet inom det
definierade omradet eftersom definition av ett omrade inte sékerstéller séker
separation.

LAGE FOR STADNING AV FASTA PUNKTER

Né&r du valjer fast stadningspunkt och har valt en malpunkt i appen kommer
robotdammsugaren att rikta in stdduppgiften och pabérja stddningen inom ett
rektangulart omradde pd 2 m x 2 m baserat pa malpositionen som definierats i
kartan i appen.

SCHEMALAGT STADNINGSLAGE

Anvéndaren kan schemaldgga en stdduppgift i appen sa att robotdammsugaren
startar uppgiften som schemalagd och atergar till basen nér uppgiften har
slutforts. Obs! Schemalagda staduppgifter utférs inte under tiden som Stor ej-
laget &r aktiverat.
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VIRTUELL VAGG/FORBJUDET OMRADE

Anvandaren kan definiera virtuella vaggar/férbjudet omrade i appen som
robotdammsugaren avstar fran att stdda. Obs! Innan du anvander den har
funktionen maste du spara en karta i appen. Om robotdammsugaren flyttas eller
inomhusmiljon féréndras kan den ursprungliga kartan ga forlorad och virtuell
vagg/forbjudet omrade kan bli otillgéngligt.

ATERSTALLA SYSTEMET

e Om du haller aterstéllningsknappen intryckt i 3 sekunder aterstélls inte bara
fabriksinstéllningarna utan dven den inbyggda programvaran till den senaste
versionen.

e Genom att halla aterstaliningsknappen intryckt i 10 sekunder rensar maskinen
all natverksinformation, kartinformation, schemalagd uppgift och storningsfri
information samt anpassningsinformation och aterstaller sugeffekten till
standardnivan.

Obs! Efter aterstélining av systemet maste robotdammsugaren ateransluta
appen och relevanta instéllningar i appen tas bort.

UNDERHALL OCH RENGORING

DAMMBEHALLARE
1. Oppna locket, tryck pd dammbehallarens las och ta ut dammbehallaren

66



INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000Al

Obs!

e Virekommenderar att dammbehallaren rengérs minst en gang i veckan. Torka
dammbehallaren och filtersilen fére anvandning (minst 24 timmar)

e Tvatta inte dammbehéllaren med vatten eftersom det kan skada elektriska
komponenter.

VIBRATIONSTANK

1. Tryck tankfastet nedat som bilden visar och dra ut tanken horisontellt.

2. Vand pa locket till plastbehallaren, slapp ut eventuellt kvarvarande vatten och
montera locket.

3. Montera tanken korrekt enligt bilden.

SIDOBORSTE

1. Vand pa robotdammsugaren och avlagsna sidoborstens fastskruvar.
2. Tabort och rengér sidoborsten

3. Satt tillbaka sidoborsten och dra at skruvarna.
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BRUKSANVISNING - ROBOTDAMMSUGARE

Obs! Vi rekommenderar att sidoborsten byts ut var 3-6 manad for att sékerstélla
rengdringseffekten.

SILIKONBORSTE

1. Vand pa robotdammsugaren, tryck pa och hall nere de tva
frigéringsknapparna fér att avlagsna silikonborstens holje.

2. Ta ut huvudborsten uppat.

3. Anvand kniven pa rengdringsborsten for att skéra av det intrasslade haret pa
silikonborsten och rengér huvudborsten.

4. Satt tillbaka huvudborsten, silikonborsten och silikonborstskyddet och tryck pa
borstskyddet for att satta det pa plats.

Obs! Vi rekommenderar att silikonborsten byts ut var 6-12 manad for att
sakerstélla rengoéringseffekten.

$— Kapa for silikonborste

Frigéringsknappar
Silikonborste

BORSTRENGORINGSMETOD
Anvénd det medfdljande rengdringsverktyget.

STUPSENSOR

Anvand en mijuk, torr trasa for att rengdra stupsensorn var 3:e manad.

S

Stupsensor
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OPTISK SENSOR

Robotdammsugaren innehaller en optisk precisionssensor: 3D ToF-sensor.
Rengdr sensorerna med en mjuk och dammfri trasa for att avldgsna smuts och
damm som kan forsémra robotdammsugarens férmaga att undvika hinder.
Obs! Anvand inte kemikalier som rengéringsmedel eller spray for att rengéra

sensorn.

FELSOKNING
Problem Lésning
Gar inte att starta 1. Batteriet ar svagt
2. Omgivningstemperaturen ar for lag (under
0 °C) eller for hog (6ver 35 °C)
Robotdammsugaren borjar Lag batteriniva. Ladda till full batteriniva

inte dammsuga

Robotdammsugaren kan inte 1. For manga barriérer runt auto clean-basen.
aterga till laddning Placera auto clean-basen pa en plats som
inte ar blockerad.
2. Robotdammsugaren ar for langt frén auto
clean-basen. Placera robotdammsugaren
nara auto clean-basen och forsok igen.

Onormala rorelser av Sténg av och starta om robotdammsugaren

robotdammsugaren

Onormala ljud hors under Kontrollera och rengér huvudborsten,

drift. sidoborsten och vanster/héger hjul efter att
maskinen har sténgts av.

Stadprestandan forsamras 1. Dammbehallaren ar full. Tém damm-

eller damm faller ur behallaren.

2. Filtersilen &r blockerad. Rengor filtret.
3. Huvudborsten &r blockerad av frammande
féremal. Rengdr huvudborsten.
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Robotdammsugaren &r
offline

Robotdammsugaren
fortsatter inte vid
brytpunkten

Gar inte att ladda

Kunde inte utfora
schemalagd stédning

Robotdammsugaren alltid
offline

Robotdammsugaren ansluter
inte till appen

1. Svag wifi-signal. Se till att robotdamm-
sugaren har tillrécklig tackning fér Wi-Fi-
signal.

2. Wi-Fi-anslutningen fungerar inte. Aterstall
Wi-Fi-anslutningen och ladda ner den
senaste appen och férsok igen.

1. Se till att stor ej-laget ar aktiverat, vilket
kommer att inaktivera fortsatt arbete vid
brytpunkten.

2. Det gar inte att fortsatta vid brytpunkten
nar laddningen startas manuellt genom
att utfora atgérder i appen eller genom att
trycka kort pa laddningsknappen eller nar
apparaten flyttas till auto clean-basen.

Kontrollera att det finns tillrackligt med
utrymme runt auto clean-basen och att det inte
finns nagot damm eller nagon blockering pa
ytan av elektroden pa basen

1. Kontrollera att utrustningen har anslutits
till ndtverket eftersom det inte gar att
synkronisera och utféra schemalagd
stddning nér utrustningen inte ar ansluten
till natverket.

2. Se till att Stor ej-laget inte &r aktiverat,
vilket inaktiverar schemalagd stadning.

Kontrollera att Robotdammsugaren
natverkskonfiguration fungerar och att
robotdammsugaren alltid har Wi-Fi-tédckning.

Kontrollera att robotdammsugaren och auto
clean-basen &r i omradet med bra Wi-Fi-signal.
Aterstall Wi-Fi enligt stegen som beskrivs i
bruksanvisningen och parkoppla sedan igen.
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FELMEDDELANDEN

Felmeddelanden

Placera robotdammsugaren
pa en horisontell yta och
starta den.

Placera robotdammsugaren
pa marken for att starta

Efter en forskjutning dver
langa avstand, starta
rengdringsuppgiften igen

Laserradarn har trasslat in sig
eller fastnat. Rengor den.

Kontrollera att
laseravstandssensorn inte ar
blockerad innan du startar.

Kontrollera att sensorn for
visuell igenkanning inte &r
blockerad.

Kontrollera att sensorn for
visuell igenkanning inte ar
blockerad.

Rengdr stupsensorn och
flytta till en ny position for att
starta den.

Kontrollera kollisionssensorn
och avlagsna frammande
material fran den.

Loésning

Robotdammsugaren star lutad. Placera
robotdammsugaren pa en horisontell yta och
starta den, eller utfor nivajustering i appen och
starta sedan om robotdammsugaren.

Hjulet hanger sig. Flytta till den nya positionen
for att borja.

Om robotdammsugaren flyttas manuellt
misslyckas dirigeringen. Starta staduppgiften
igen.

Radarn har trasslat in sig i fibrer. Ta bort
eventuella fibrer.

Laseravstandssensorn ar blockerad eller
igensatt av frammande material. Avlagsna
blockeringen. Om det inte gar att ta bort
robotdammsugaren flyttar du den och startar
den sedan.

Sensorn for visuell igenkénning ar blockerad
eller igensatt av frammande foremal. Avlagsna
blockeringen. Om det inte gar att ta bort
robotdammsugaren flyttar du den och startar
den sedan.

Sensorn for visuell igenkénning ar blockerad
eller igensatt av frammande féremal, ta bort
det blockerade féremalet eller frammande
féremal. Om den inte kan rensas, flytta
apparaten till en ny plats for att borja.

Robotdammsugaren ar star inte pa golvet.
Flytta och starta om robotdammsugaren.
Stupsensorn ar smutsig. Rengor stupsensorn

Kollisionssensorn har igensatt. Avlagsna
frammande material genom att knacka
pa sensorn. Om det inte finns nagot
frammande material, flytta och starta om
robotdammsugaren.
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Rengdr kanten pa IR-
kantsensorn.

TOF-sensorn fungerar inte.
Kontrollera och rengér
sensorn

Rengér ytorna pa den framre
delen av robotdammsugaren
och den nedre sensorn for att
avlagsna eventuellt damm.

Stupsensorn fungerar inte.
Rengor och flytta till en ny
position for att borja.

Laserradarn &r blockerad.
Kontrollera laserradarn

Dammbehallaren har inte
rengjorts pa lange. Rengdr
den omedelbart.

Virtuell végg eller forbjudet
omrade upptackt. Flytta
robotdammsugaren bort fran
detta omrade.

Apparaten har fastnat.
Avlégsna eventuella hinder
runt enheten och férsok
igen. Satt tillbaka apparaten
i basen.

En ny milj¢ detekteras. Starta
om stadningen.

IR-kantsensorn kan vara belagd med
frammande material. Rengor.

Den framre sensorn kan vara belagd med
frammande material. Rengor.

Framre sensor, IR-kantsensor eller stupsensor
ar dammig. Rengor.

Stupsensorn kan vara belagd med frédmmande
material eller smuts. Rengdr och flytta till en ny
position for att starta den.

Radarn upptill &r blockerad och dirigeringen
misslyckas. Avldgsna blockeringen.

Dammbehallaren ar full. Tom den.

Robotdammsugaren befinner sig vid en virtuell
vagg eller ett férbjudet omrade. Flytta ut den
fran omradet.

Robotdammsugaren fangas upp av ett hinder
runt den. Ta bort eventuella hinder.
Robotdammsugaren hittar inte basen. S&tt
tillbaka den manuellt pa basen.

Robotdammsugaren befinner sig i en ny miljo
och ingen karta har skapats annu. Starta om
dammsugningen.
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INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000AI
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GARANTI

Wilfa lamnar 5 ars garanti pa denna produkt fran inképsdagen. Garantin técker
produktionsfel eller fel som uppstar under garantitiden. Ditt ink&pskvitto
fungerar som bevis gentemot aterforséljaren om du dberopar garanti.

Garantin galler endast produkter som kdps och anvénds for privat bruk, for
normala hushallsandamal. Garantin galler inte om produkten anvénds for
kommersiella &ndamal. Garantin galler inte om produkten anvénds felaktigt
eller oaktsamt, om du underlater att f6lja Wilfas anvisningar, om produkten

har modifierats eller om reparation har utforts av en icke auktoriserad person/
verkstad. Garantin omfattar vidare inte fel som uppstar till f6ljd av normalt
slitage, felaktig anvdndning, bristande underhall eller felaktig elektrisk spanning
eller:

e Overbelastning av produkten
e Delar som normalt slits

e Delar som du kan férvénta dig ska bytas ut regelbundet (t.ex. filter, batteri
osV.)

Bruksanvisningen finns dven pa var hemsida wilfa.com
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PRODUKTSPECIFIKATIONER

Storlek 350 x 97 mm
Markeffekt 55W
Mérkspanning 14,8V
Laddningsspénning 20V
Batterikapacitet:

SL, Al, SL+ 6400 mAh

SUPPORT OCH RESERVDELAR

For support besdk oss pa wilfa.se och se var kundservice-/supportsida.
Har hittar du svar pa vanliga fragor, reservdelar, tips och tricks och all var
kontaktinformation.

ATERVINNINGSBARHET

Denna mérkning anger att produkten inte far kastas med vanligt
Ef hushallsavfall inom EU. For att férhindra skador pa miljé och manniskor
ska produkten ldmnas in och atervinnas i enlighet med géllande
mmm miljobestdmmelser. Den uttjanta produkten kan lamnas pa angivna
atervinningsanlaggningar eller lamnas till din lokala aterforsaljare. Dér
kan du ldmna produkten f6r miljovanlig atervinning gratis.

Wilfa Sverige AB Traktorvagen 6B 4 trp., 226 60 Lund, Sverige
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VIGTIGE SIKKERHEDSANVISNINGER

Apparatet ma benyttes af barn fra 8 ar og personer
med begraensede fysiske, sensoriske eller mentale
evner eller mangel pa erfaring og viden, hvis de
er under opsyn eller har faet vejledning i brug af
produktet pa en sikker made og forstar den risiko,
der er forbundet hermed. Barn ma ikke lege med
apparatet. Rengering og vedligeholdelse ma ikke
foretages af barn uden opsyn.

Dette produkt er kun beregnet til rengering af
gulve i hjemmet og ber ikke anvendes udendears,
pa andre flader end gulve eller i erhvervs- eller
industrimiljzer.

Barn maikke lege med maskinen. Barn og keeledyr
skal veere under opsyn, sa de er sa langt veek som
muligt, nar maskinen karer.

Hvis ledningen er beskadiget, skal den
udskiftes med en specialledning eller en
specialkomponent, der er kabt hos producenten
eller vedligeholdelsesafdelingen.

Barn og keeledyr ma ikke sidde pa maskinen.

Undga at bruge laserradarens beskyttelsesdaeksel
som handtag.

Brug den ikke i opheaengte miljger uden
beskyttende hegn (f.eks. haevede gulve, dbne
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balkoner og maebeloverflader).

Ma ikke bruges i omgivelser, hvor temperaturen
er hgjere end 35 °C lavere end 0 °C, eller pa
underlag med veesker og klaebrige genstande.

Méa ikke bruges til at rengere breendende
genstande.

Fer brug skal ledningerne placeres og foldes
sammen pa gulvet i tilfeelde af forhindringer, der
blokerer maskinens beveegelse.

Fiern skrabelige genstande og diverse ting (som
vaser og plastikposer osv.) pa underlaget for at
undga skader pa veerdigenstande i hjemmet, nar
maskinen er blokeret under drift eller kolliderer
let.

Brug ikke moppefunktionen pa gulvteepper. Nar
gulvet moppes, skal der veere oprettet virtuelle
vaegge eller forbudte zoner i omrdder med
teepper.

Lad ikke maskinen opsuge harde eller skarpe
genstande (f.eks. dekorationsaffald, glas, sem
OSsV.).

Apparatet skal veere slukket under rengering og
vedligeholdelse af apparatet og basen.
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Vend ikke maskinen pa hovedet pa underlaget i
laengere tid.

Hvis produkter skal transporteres, skal de veere
slukket, og vi anbefaler at bruge den originale
emballage som beskyttelse.

BATTERI OG OPLADNING

Brug ikke batterier, ledninger eller base fra
tredjepart.

Batteriet eller basen ma ikke skilles ad, repareres
eller aendres uden tilladelse.

Undgad at placere autorensningsbasen tset pa
varmekilden (f.eks. en radiator osv.).

For maskinen kasseres, skal streamforsyningen
afbrydes, og batteriet skal tages ud af maskinen.

Hvis den ikke bruges i leengere tid, skal maskinen
slukkes efter fuld opladning og opbevares pa et
keligt og tert sted.

Det anbefales at oplade mindst én gang om
maneden.

MILJOBESKYTTELSE

Felgende oplysninger geelder kun ved bortskaffelse
af denne robot og er ikke en daglig betjeningsvej-
ledning:
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Kemiske stoffer i produktets indbyggede litium-
ion-batteri vil forurene miljget. Fjern batteriet,
inden du bortskaffer maskinen, og aflever det pa en
professionel genbrugsstation til central bortskaffelse.

Trin til demontering af batteriet:

1.

5.

Lad robotten kgre, indtil den er ved at lgbe tor
for strem og ikke kan renggres uden at bergre
autorensningsbasen.

. Sluk for robotten.

Afmonter robottens nederste kabinet.

Trykpaspeendet,ogtreekbatterietsforbindelsesstik
ud, og tag derefter batteriet ud.

Fjern batteriets deekplade, og tag batteriet ud.

BEMARK:

Nar batteriet tages ud, skal det veere afladet og
betjenes vaek fra basen.

Skil batteripakken ad samlet, og undga at
beskadige batteripakkens hus i tilfeelde af
kortslutning eller leekage af farlige stoffer.

Hvis du kommer i kontakt med batterivaesken,
skal du skylle med rigeligt vand og straks s@ge
leegehjeelp.
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e Dette apparat indeholder batterier, der kun ma
skiftes af en fagperson.

e ADVARSEL! Brug kun den aftagelige
forsyningsenhed, der falger med apparatet, nar
batteriet oplades

e Brug kun RVCD-D17 eller den aftagelige
forsyningsenhed D4000

e Aftagelig forsyningsenhed D{_}C

ANSVARSFRASKRIVELSE

Listen over typer af smartphones pa markedet er lang
og vokser. Systemets ydeevne kan variere ved forskellige
kombinationer af styresystemet, og hvordan det er
implementeret i telefonmodellen. Andringer fra branchen
kan ogsa have en betydning. Selvom vi i de fleste tilfeelde
forventer en god ydeevne, kan vi derfor ikke garantere, at
appen fungerer som forventet. Selvom appen sandsynligvis
vil fungere i lang tid pa eeldre hardware- og softwareversioner,
skal du holde telefonens styresystem opdateret for at veere
sikker pa, at appen er fuldt funktionsdygtig.

Minimumskrav for januar 2023:
e i0OS14.00
e Android 10.0
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INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000AI

1. Robotstevsuger 9. Moppe
Tilbehgr: 10. Stevbeholder (medfaler i
2. Vibrerende vandbeholder RVC-D4000SL+) (kan kebes separat)
3. Stevbeholder 1. Ledning
4. Sideberste 12. Aftagelig moppeplade
5. Filter 13. Vandbeholder.
6. Renggringsveerktgj 14. Ladestation D4000
7. All-round berste
8. Silikonebgrste
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PRODUKTOVERSIGT - STOVSUGER

é @ e ||
pu—
1. Sensor 6. Borste
2. Teend/sluk-knap 7. Opladningselektroder
3. Hjem-knap 8. Borstedaeksel
4. Cover 9. Moppeholder
5. Sidebarste
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PRODUKTOVERSIGT — DETALJERET

ROBOT VIBRERENDE VANDBEHOLDER

STOVBEHOLDERSTATION
(Medfalger i RVC-D4000SL+ eller kabes separat)

ST@OVBEHOLDER

1. Nulstil 8. Opladningselektrode
2. Fastgering 9. Luftudtag

3. Vandindtag 10. Stevindtag

4. Vandbeholder metalpol 1. Fastgering

5. Moppe 12. Las

6. Filter 13. Stevpose

7. Indikator
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PRODUKTOVERSIGT - LYS OG KNAPPER

Blat lys er altid teendt

Standby/Normal drift/
WiFi er tilsluttet

Blat lys pulserer

Oplader, Speendingen er hgjere end
20%

Blat lys blinker

Firmware opgradering i gang/
Nulstilling til fabriksindstillinger/ Tilslutning til
netvaerket

Gult lys er altid teendt

WiFi er offline

Gult lys pulserer

Genopladning/Speendingen er lavere end
20 %

Gult lys blinker

Oplader

Radt lys blinker

Unormal indstilling

() Teend/sluk-knap

Hold teend/sluk-knappen inde i 3 sek.
Kort tryk, start eller pause.

& Genopladningsknap

Tryk kort pa knappen i driftsindstilling for at
seette rengeringen pa pause. Tryk kort pa
knappen for genopladning i pauseindstilling.
Tryk kort pa knappen for at stoppe
genopladning i opladningsindstilling.
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INSTALLATION

Opladerstationen installeres ved at placere den op ad veeggen og tilslutte
stremledningen. Der skal veere tilstraekkelig plads foran og ved siden af
opladeren.

Installation af den automatiske stavbeholder. Placér stevbeholderen op ad
vaeggen, og tilslut stramledningen.

Bemazerk:

e Undga at placere stgvbeholderen i direkte sollys.

e Den automatiske steovbeholder kreever mere end 1,5 meter plads foran og
mere end 0,5 meter plads pa begge sider.

e Streamledningen ma ikke placeres pa en made, sa robotten kan traekke i den.

TAND OG OPLAD

Seet robotten pa basen, og juster opladningselektroderne med
opladningskontakten. Ved daglig brug kan du starte intelligent genopladning
ved at trykke kort pa & knappen

¢ Robotten kan ikke starte op, nar stremniveauet er lavt. Seet den pa basen for
at genoplade den.

® Robotten starter automatisk, nar den er sluttet til basen, og kan ikke slukkes,
mens den oplader.

FEJEINDSTILLING

Abn laget, indsaet stavbeholderen og tryk den ned.

Bemaerk: Renger stevbeholderen regelmaessigt, hvis snavs pavirker
rengeringseffekten.
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MOPPEINDSTILLING

1. Seet moppen ind i rillen pa moppeholderen, og szt den fast pa krogen og
lzkken.

Moppeholder

Fastgering med
krog og lokke

2. Abn daekslet til vandbeholderen, fyld vandbeholderen, og seet daekslet pa
vandbeholderen igen.

Vandbeholder metalstang

Bemaerk:

e Brug ikke oplasningsmidler, desinfektionsmidler, faste rengaringsmidler eller
andre rengeringsmidler, og injicer ikke varmt vand i vandbeholderen i tilfeelde
af korrosion og beskadigelse af vandbeholderen.

¢ Vandbeholderen ma ikke bruses eller leegges i bled. Vandbeholderens
metalstang skal veere tor, for der udferes en moppeopgave.

3. Skub vandbeholderen ind i bunden af robotten, og der lyder et "klik", nar den
er sat pa plads.

Bemaerk:

e Nar gulvet moppes, skal der vaere oprettet virtuelle vaegge eller forbudte
zoner i teeppeomradet.

¢ Inden du starter feje-/moppefunktionen, skal du fjerne evt. vand, der har
samlet sig pa gulvet.
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BRUG AF APP
VALG AF RENGQRINGSINDSTILLING/NIVEAU

Du kan veelge forskellige rengeringsfunktioner og vandgennemstrgmnings-
hastigheder.

FORSTYR IKKE-INDSTILLING (DND)

Nar Forstyr ikke-indstillingen er aktiveret, er det ikke muligt at fortseette ved
pausepunktet, planlagt rengering og aktiv stemmerapportering i robotten.
Forstyr ikke-indstillingen er aktiveret som standard i tidsrummet 22.00 til 7.00.
Forstyr ikke-indstillingen kan deaktiveres i appen.

RENGYRINGSINDSTILLING UDEN KORT

Nar der ikke er lagret et kort, begynder robotten at rengere hver zone med
et kvadratisk omrade pa 6 mxé6 m. Nar et kort er gemt, begynder robotten
automatisk at rengere hvert rum pa den planlagte rute og vender tilbage til
basen efter afslutning.

GEMT KORT

Nar et kort er aktiveret i appen, gemmer og opdaterer robotten kortet, nar
renggringsopgaven er afsluttet, og genopladning er gennemfart. Nar et kort er
feerdigt, kan du opdele eller samle zoner eller navngive de enkelte rum i appen.

RENGYRING AF KANTER

Nar du veelger rengering af kanter i appen, genkender robotten automatisk den
del af omradet, der skal rengeres, og begynder at rengare langs kanterne og
vender automatisk tilbage til basen, nar rengeringen er afsluttet.

RENG@RINGSINDSTILLING FOR SPECIFICERET OMRADE

Nar et omrade, der skal rengeres, er angivet i appen, renger robotten det
angivne omrade. Bemaerk: Under rengering kan robotten ga ud over et defineret
omrade. Fjern evt. forhindringer pa gulvet inden for det definerede omrade, da
definition af et omrade ikke sikrer sikker adskillelse.

RENGQRINGSINDSTILLING MED FAST PUNKT

Nar du veelger rengering med fast punkt og har valgt et malpunkt i appen,
dirigerer robotten rengeringsopgaven og starter renggringen inden for et
rektanguleert omrade pa 2 m x 2 m baseret pa den malposition, der er defineret
pa kortet i appen.

PLANLAGT RENGORINGSINDSTILLING

Brugeren kan planleegge en renggringsopgave i appen, og robotten starter
renggringsopgaven som planlagt og vender tilbage til basen, nar opgaven er
afsluttet. Bemeerk: Planlagte rengaringsopgaver udferes ikke i det tidsrum, hvor
Forstyr ikke-indstillingen er aktiveret.
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VIRTUEL VAG/FORBUDT OMRADE

Brugeren kan definere en virtuel veeg/begreenset omrade i appen, sa robotten
undgar rengering her. Bemaerk: Inden du bruger denne funktion, skal du gemme
et kort i appen. Flytning af robotten eller zendring af det indenders omrade

kan medfere, at tab af det oprindelige kort, og at virtuelle veegge/begreensede
omrader ikke er tilgaengelige.

NULSTIL/GENDAN SYSTEM

e Tryk pa Reset-knappen i 3 sek. for at nulstille til fabriksindstillinger, eller
seneste version af firmwaren.

e Huvis du trykker pa Reset-knappen i 10 sek., slettes alle oplysninger om
netvaerksforbindelsen, kortoplysninger, oplysninger om planlagte opgaver
og forstyr ikke samt oplysninger om tilpasning, og sugestyrken nulstilles til
standardniveauet.

Bemaerk: Efter nulstilling/gendannelse af systemet skal robotten genoprettes i
appen, og de relevante indstillinger i appen fjernes.

VEDLIGEHOLDELSE OG RENGQRING

STOVBEHOLDER
1. Abn deekslet, tryk pa stavbeholderens 13s, og tag stevbeholderen ud.

2. Bortskaf affaldet i stevbeholderen, og renger beholderen med en
rengeringsberste.

3. Fjern stevbeholderens deeksel, tag filteret ud, bortskaf affaldet, og renger
filteret.
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Bemeerk:

e Det anbefales at rengere stevbeholderen mindst én gang om ugen. Tar
stevbeholderen og filteret inden brug (mindst 24 timer)

¢ Stevbeholderen ma ikke vaskes med vand, da det kan beskadige de elektriske
komponenter.

VIBRERENDE BEHOLDER

1. Tryk tanklasen ned og treek tanken vandret ud, som vist pa figuren.

2. Drej deekslet til plastbeholderen, tem eventuelt resterende vand ud, og
monter deekslet igen.

3. Monter tanken korrekt som vist pa figuren.

SIDEBORSTE
1. Vend robotten om, og skru sidebgarstens monteringsskruer ud.
2. Tagsidebgrsten ud, og renger den.
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Bemaerk: Det anbefales at udskifte sidebgrsten hver 3.-6. maned for at
opretholde rengeringseffekten.

SILIKONEBQRSTE

1. Vend robotten, tryk pa de to udlgserknapper, og hold dem inde for at fierne
deekslet til silikonebersten.

2. Tag hovedbarsten ud opad.

3. Brug kniven pa rengeringsbarsten til at skaere de filtrede har pa
silikonebgrsten over, og renger hovedbersten.

4. Seet hovedbersten, silikonebersten og daekslet til silikonebgrsten pa igen, og
tryk deekslet pa plads for at montere det.

Bemaerk: Det anbefales at udskifte silikonebarsten hver 6.-12. méned for at
opretholde rengeringseffekten.

Deeksel til silikonebegrste

Udlgserknapper
Silikonebgrste

BORSTERENGUYRINGSMETODE
Brug det medfelgende rengeringsudstyr.

S "

Klip harene Rens filteret

TRAPPESENSOR

Brug en blad, ter klud til at rengere trappesensoren hver 3. maned.

S

Trappesensor
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OPTISK SENSOR

Robotten indeholder en optisk preecisionssensor: 3D ToF-sensor. Rengere disse
sensorer med en blad og stevfri klud for at fierne snavs eller stav pa dem, hvilket
kan forringe robottens evne til at undga forhindringer, hvis der ophobes kraftigt.
Bemeerk: Brug ikke kemikalier som f.eks. oplesningsmiddel eller spray til at

rengere sensoren.

FEJLFINDING
Problem Lesning
Teender ikke 1. Batteriniveauet er lavt

2. Den omgivende temperatur er for lav
(under 0 °C) eller for hgj (over 35 °C)

Robotten begynder ikke at Lavt batteriniveau. Oplad til fuldt batteriniveau
feje

Robotten kan ikke returnere 1. For mange barrierer omkring
til opladning autorensningsbasen. Anbring den
autorensningsbasen et sted, hvor den ikke
er blokeret.
2. Robotten er for langt fra autorensnings-
basen. Anbring robotten i nzerheden af
autorensningsbasen, og prev igen.

Unormale robothandlinger Sluk og genstart robotten

Unormal lyd under rengering  Kontrollér og renger hovedbarsten,
sidebarsten, venstre/hgjre hjul for
fremmedlegemer, nar maskinen er slukket.

Renggringseffekten forringes, 1. Stevbeholderen er fuld. Tem
eller den taber stov stevbeholderen.
2. Filter blokeret. Renger filteret.
3. Hovedbarsten er blokeret af
fremmedlegemer. Renger hovedbarsten.
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Robotten er offline

Robotten fortsaetter ikke ved
pausepunktet

Kunne ikke oplade

Manglende udferelse af
planlagt rengering

Robotten er altid offline

Robotten kan ikke oprette
forbindelse til appen

1. Darlig WiFi-deekning. Robotten kraever god
WiFi-deekning.

2. WiFi-forbindelsen svigter. Nulstil WiFi-
forbindelsen, download den nyeste app, og
prov igen.

1. "Forstyr ikke”-indstilling ma ikke vaere
aktiveret, da det afbryder fortseettelse ved
pausepunktet.

2. Det er ikke muligt at fortszette ved
pausepunktet, hvis genopladningen
startes manuelt ved at foretage handlinger
i appen eller ved at trykke kort pa
genopladningsknappen, eller apparatet
flyttes til autorensningsbasen.

Der skal veere tilstreekkelig plads omkring
autorensningsbasen, og der ma ikke vaere stov
eller blokering pa elektrodens overflade pa
autorensningsbasen

1. Udstyret skal veere tilsluttet netveerket, da
afbrydelse fra netvaerket vil mislykkes med
synkronisering og planlagt rengering.

2. "Forstyr ikke”-indstilling ma ikke veere
aktiveret, da det deaktiverer planlagt
rengering.

Robotten skal konfigureres til netveerket, og
at robotten skal altid veere inden for WiFi-
signalets deekningsomrade.

Robotten og autorensningsbasen skal befinder
sig i omradet med et godt WiFi-signal, nulstil
WiFi i som beskrevet i betjeningsvejledningen,
og foretag ny parring.
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FEJLMEDDELELSER

Fejlmeddelelser

Anbring robotten pa et
vandret underlag, og start
den.

Seet robotten pa gulvet for at
starte

Start renggringsopgaven
igen efter en lang
afstandsforskydning

Laserradaren er filtret eller
sidder fast. Renger den.

Laserafstandssensoren ma
ikke veere blokeret, inden du
starter.

Sensoren til visuel
genkendelse ma ikke
blokeres.

Kontrollér, at sensoren til
visuel genkendelse ikke er
blokeret.

Renger trappesensoren, og
flyt den til en ny position for
at starte den.

Kontrollér
antikollisionssensoren,
og fiern eventuelle
fremmedlegemer pa den.

Renger kant-IR-sensoren.

Losning

Det registreres, at robotten star pa skra. Placer
robotten pa et vandret underlag, og start den,
eller udfer en nivellering i appen, og genstart
robotten.

Hjulet er affjedret. Flyt til den nye position for
at starte.

Manuel flytning af robotten vil medfere, at
routingen mislykkes. Start rengeringsopgaven
igen.

Radaren er filtret af fibre. Fjern eventuelle fibre.

Laserafstandssensoren er blokeret eller sidder
fast pa grund af fremmedlegemer. Fjern
blokering eller fremmedlegemer. Hvis fjernelse
ikke er mulig, skal robotten flyttes og derefter
startes.

Sensoren til visuel genkendelse er blokeret
eller sidder fast pa grund af fremmedlegemer.
Fjern blokering eller fremmedlegemer. Hvis
fiernelse ikke er mulig, skal robotten flyttes og
derefter startes.

Sensoren til visuel genkendelse er blokeret
eller fyldt med fremmedlegemer. Fjern det
blokerede objekt eller fremmedlegemer. Hvis
den ikke kan rengeres, skal du flytte veerten til
en ny placering for at starte.

Robotten er ikke pa gulvet. Flyt og genstart
robotten. Trappesensoren er snavset. Renger
trappesensoren

Antikollisionssensor sidder fast. Fjern
fremmedlegemer ved at banke let pa
sensoren. Hvis der ikke er fremmedlegemer,
skal robotten flyttes og genstartes.

Kant-IR-sensoren kan veere fastgjort med
fremmedlegemer. Renger den.
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TOF-sensoren svigter.
Kontrollér og renger
antikollisionssensoren.

Renger overfladerne pa den
forreste del af robotten og
den nederste sensor for at
fierne stov.

Trappesensoren svigter.
Renger den, og flyt robotten

til en ny position for at starte.

Laserradar er blokeret.
Kontrollér laserradaren

Stevbeholderen har ikke

veeret i rengjort i leengere tid.

Renger den straks.

Virtuel veeg eller forbudt
omrade registreret. Flyt

robotten ud af dette omrade.

Apparatet sidder fast. Fjern
eventuelle forhindringer
omkring enheden, og prev
igen. Seet apparatet tilbage
pa basen.

Der registreres et nyt
omrade. Genstart
rengeringsopgaven.

Frontsensoren kan veere fastgjort med
fremmedlegemer. Renger den.

Frontsensor, kant-IR-sensor eller trappesensor
er stovet. Renger dem.

Trappesensoren kan vaere fastgjort med
fremmedlegemer eller snavs. Renger den, og
flyt robotten til en ny position for at starte den.

Radaren pa det gverste tarn er blokeret, og
routing mislykkes. Fjern blokeringen.

Stevbeholderen er fuld. Tom den.

Robotten befinder sig ved en virtuel vaeg
eller et forbudt omrade. Flyt den ud af dette
omrade.

Robotten bliver fanget af forhindringer
omkring den. Fjern eventuelle forhindringer.
Robotten kan ikke finde basen. Anbring den
manuelt pa basen.

Robotten befinder sig i et nyt omrade, og
der er endnu ikke oprettet et kort. Genstart
st@vsugningsopgaven.
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GARANTI

Wilfa yder 5 ars garanti pa dette produkt fra kebsdagen. Garantien daekker
produktionsfejl eller mangler, der opstar i garantiperioden. Din kvittering
fungerer som dokumentation over for forhandleren, hvis du gnsker at benytte din
garanti.

Garantien geelder kun for produkter, der er kabt til og bruges i private
husstande. Garantien geelder ikke, hvis produktet bruges kommercielt. Garantien
geelder ikke, hvis produktet er misbrugt, forsemt, vejledningen fra Wilfa ikke

er fulgt, produktet er eendret, eller der er foretaget uautoriseret reparation.
Garantien geelder heller ikke for normalt slid pa produktet, misbrug, manglende
vedligeholdelse, brug af forkert spaending eller:

¢ Overbelastning af produktet
e Dele, der normalt bliver slidt

e Dele, der kan forventes udskiftet regelmaessigt (f.eks. filter, batteri osv.)

Brugervejledningen er ogsa tilgaeengelig pa vores hjemmeside; wilfa.com
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PRODUKTSPECIFIKATIONER

Storrelse 350 x 97 mm
Effekt 55W
Spaending 14,8V
Opladespaending 20V
Batterikapacitet:

SL, Al, SL+ 6400 mAh

SUPPORT OG RESERVEDELE

Hvis du har brug for support, kan du finde vores kundeservice/supportside pa
Wilfa.com. Her finder du ofte stillede spargsmal, reservedele, tips og tricks og
alle vores kontaktoplysninger.

GENANVENDELIGHED

Dette maerkat angiver, at produktet ikke ma bortskaffes sammen med
E andet husholdningsaffald nogen steder i EU. For at undga potential
skade pa miljget eller menneskers sundhed pga. ukontrolleret
mmm bortskaffelse af affald, skal produktet genanvendes pa korrekt vis for
at fremme baeredygtig genanvendelse af materielle ressourcer. Brug
retur- og indsamlingssystemerne til genanvendelse af den brugte enhed, eller
kontakt den forhandler, hvor du kebte produktet. De kan tage dette produkt til
en miljgvenlig genanvendelse uden beregning.

Wilfa Danmark A/S Havneholmen 29 (BDO), 1561 Kabenhavn, Danmark
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KAYTTOOHJE - ROBOTTI-IMURI
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TURVALLISUUSOHJEET

Kahdeksan vuotta tayttaneet lapset seka fyysisesti,
henkisesti, aisteiltaan  tai  tietamykseltaan
rajoittuneet tai kokemattomat henkil6t voivat
kayttaa laitetta, jos heita valvotaan tai heita on
neuvottu kayttamaan laitetta turvallisesti ja he
ymmartavat sen kayttamiseen liittyvat vaarat.
Al3 anna lasten leikkia laitteella. Lapset eivat saa
puhdistaa tai huoltaa laitetta ilman valvontaa.

Tama tuote on tarkoitettu kaytettavaksi vain
lattioiden  puhdistamiseen  kotiymparistossa.
Sita ei tule kayttaa ulkotilojen, muiden kuin
lattioiden, liiketilojen tai teollisuusymparistdjen
puhdistamiseen.

Al3 anna lasten leikkiz laitteella. Varmista, ett3
lapset ja lemmikit pysyvat mahdollisimman
kaukana laitteesta sen ollessa kaynnissa.

Jos virtajohto on vahingoittunut, se on vaihdettava
valmistajalta tai huollosta ostettuun erityiseen
johtoon tai osaan.

Ald anna lasten tai lemmikkieldinten milloinkaan
istua laitteen paalla.

Al3 kayta robotin lasertutkan suojakantta kahvana.
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Al3 kayta laitetta korotetuissa ymparistdissa ilman
suoja-aitoja (kuten kahdella eri korkeudella olevat
lattiapinnat, avoimet parvekkeet ja huonekalujen
ylalevyt).

Al3 kayta laitetta ymparistdssa, jonka lampdtila on
yli 35 °C tai alle 0 °C, tai jos pinnalla on nesteita tai
tahmeita asioita.

Ald  kiyta laitetta  palavien  kohteiden
puhdistamiseen.

Ennen kayttoa jarjesta lattialla olevat johdot, niin
ettd mikaan ei hairitse laitteen liiketta.

Siirra lattialla olevat helposti sarkyvat esineet ja
sekalaiset tavarat (esim. maljakot ja muovipussit)
muualle arvoesineiden vahingoittumisen
valttamiseksi  laitteen  jumiin  jaamisen tai
tormaamisen vuoksi.

Ald kiytd moppaustilaa matolla. Mopatessasi
lattiaa maarita mattoalueen ymparille virtuaaliset
seinat tai maarita matto kielletyksi alueeksi.

Ala anna laitteen imea itseensa kovia tai teravia
esineita (esim. koriste-esineiden sirpaleita, lasia,
nauloja).

Katkaise laitteesta virta ennen puhdistus- ja
huoltotoimenpiteita.
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Al3 kaanni laitetta ylosalaisin pidemmaksi aikaa.

Mahdollisen kuljetuksen ajaksi varmista, etta
laite on sammutettu. On suositeltavaa kayttaa
alkuperaista pakkauslaatikkoa.

AKKU JA LATAUS

Al kayta kolmannen osapuolen akkua, virtajohtoa
tal asemaa.

Ala pura, korjaa tai muuta akkua tai asemaa ilman
lupaa.

Ald  sijoita automaattista puhdistusasemaa
lammonlahteen (esim. [ampopatterin) lahelle.

Ennen laitteen viemista romutettavaksi virtalahde
on kytkettava irti ja akku irrotettava laitteesta.

Jos laitetta ei aiota kayttaa pitkaan aikaan, lataa
se tayteen ja katkaise siita virta. Sailyta laitetta
viileassa ja kuivassa paikassa.

Suosittelemme lataamaan akun vahintaan kerran
kuukaudessa.

YMPARISTONSUOJELUOHJEET

Seuraavat tiedot koskevat vain robotin havittamists,
ne eivat ole kayttoohjeita:

Tuotteenkiintean litiumioniakunsisaltamatkemialliset
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aineet saastuttavat ymparistoa. Poista akku ennen
laitteen havittamistéd ja toimita se valtuutettuun
kierratyspisteeseen.

Akun poistaminen:

1.

5.

Anna robotin olla kaynnissa, kunnes sen virta on
vahissa eika se enaa pysty jatkamaan siivoamista
palaamatta automaattiseen puhdistusasemaan.

. Kytke robotti pois paalta.

. Poista robotin pohjalevy.

Paina solkea ja veda akun liitinpistoke ulos. Ota
sitten akku ulos.

Irrota akun suojalevy ja poista akku.

HUOM.:

Kun irrotat akun, varmista, etta se on tyhja ja etta
robotti ei ole ollut latausasemalla.

Kasittele koko akkuyksikkdd yhtend osana. Ala
vahingoita akkuyksikon koteloa, muuten vaarana
on oikosulku tai vaarallisten aineiden vuotaminen
ulos.

Jos kosketat akkunestetta, huuhtele runsaalla
vedella ja hakeudu valittomasti [aakarin hoitoon.
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e Tassa laitteessa on akut, jotka saa vaihtaa vain
ammattihenkilo.

e VAROITUS! Kayta akun lataamiseen vain laitteen
mukana tulevaa irrotettavaa virransyottolaitetta.

e |ataamiseen vain laitteen mukana tulevaa
irrotettavaa  virransyottolaitetta  D4000,  tai
RVCD-D17.

® |rrotettavaa virran syottolaitetta D{ K

VASTUUVAPAUSLAUSEKE

Markkinoilla on  yhda enemman alypuhelintyyppeja.
Jarjestelman suorituskyky voi vaihdella kayttojarjestelman
ja puhelimen mallin mukaan. Alalla tapahtuvat muutokset
voivat myos vaikuttaa suorituskykyyn. Vaikka odotammekin
sovelluksen toimivan hyvin useimmissa tapauksissa, sen
odotettua suorituskykya ei voida taata. Vaikka sovellus
toimii todennakoisesti  pitkaan vanhoilla laitteisto- ja
ohjelmistoversioilla, puhelimen kayttojarjestelma on pidettava
ajan tasalla, jotta sovellus varmasti toimii.

Vahimmaisvaatimus tammikuu 2023:
e i0OS 14.00
e Android 10.0
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TUOTEKUVAUS — YLEISTA

1. Robotti-imuri 9. Moppi
Lisdvarusteet: 10. Polysailidasema (siséltyy

2. Vesiséilio (ei sisélly RVC- RVC-D4000SL+-malliin) (voidaan ostaa
D4000LIN-malliin) erikseen)

3. Polysailio 1. Virtajohto

4. Sivuharja 12. Irrotettava moppilevy

5. Suodatinverkko 13. Vesiséilio

6. Puhdistustydkalu 14. Latausasema D4000

7. All-round harja

8. Silikoniharja
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TUOTEKUVAUS — POLYNIMURI

é m e | =
pu—
1. Anturi 6. Harja
2. Virtapainike 7. Latauselektrodit
3. Kotipainike 8. Harjan suojus
4. Kansi 9. Mopin pidike
5. Sivuharja
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TUOTTEEN KUVAUS - YKSITYISKOHTAISET TIEDOT

ROBOTTI

VESISAILIO

POLYSAILIOASEMA

(Sisaltyy RVC-D4000SL+-malliin tai myydaan erikseen)

I
!
>

POLYSAILIO

D ®

Nollaus

Kiinnitin

Vedentulo

Vesisailion metallitanko
Moppi

Suodatinverkko
Merkkivalo

Noabkwh =

8. Latauselektrodi

9. lImanpoistoaukko
10. Polyaukko

11. Kiinnitin

12. Lukko

13. Polypussi
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KAYTTOOHJE - ROBOTTI-IMURI

TUOTTEEN KUVAUS - VALOT JA PAINIKKEET

Valkoinen valo palaa Valmiustila / Normaali toiminta /

jatkuvasti Wi-Fi yhdistetty

Valkoisen valo sykkii Uudelleenlataus kédynnissé / Varaustaso on yli
20 %

Valkoinen valo vilkkuu Laiteohjelmiston paivitys kdynnissé /

Tehdasasetusten palautus kdynnissé /
Yhdistetdan verkkoon

Keltainen valo palaa Wifi on offline-tilassa
jatkuvasti
Keltainen valo sykkii Uudelleenlataus kdynnissa / Varaustaso on alle
20 %.
Keltainen valo vilkkuu Lataus kéynnissa
Punainen valo vilkkuu Epénormaali tila
() Virtapainike Pitka painallus kolmen sekunnin ajan, virta

paalle tai pois paalta.
Lyhyt painallus, kdynnistd tai keskeyta.

& Latauspainike Kayttotilassa lyhyt painallus, robotti keskeyttaa
puhdistuksen. Taukotilassa lyhyt painallus,
uudelleenlatauksen aloitus. Lataustilassa lyhyt
painallus, uudelleenlatauksen lopetus.
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ASENTAMINEN

Aseta latausasema sein&éd vasten ja kytke virtajohto. Varmista, etta latausaseman
edessé ja sivuilla on riittavasti tilaa.

Automaattisen puhdistusaseman asentaminen. Aseta puhdistusasema seinda
vasten ja liitd virtajohto.

Huom.:

e Al aseta puhdistusasemaa suoraan auringonvaloon.

e Automaattinen puhdistusasema edellyttaa yli 1,5 metria tilaa edessé ja yli
0,5 metria tilaa molemmilla puolilla.

e Varmista, ettd virtajohtoa ei aseteta paikkaan, jossa imuri voisi vet&a sita.

VIRRAN KYTKEMINEN JA LATAUS

Aseta robotti asemaan ja kohdista latauselektrodit latauskoskettimeen.
Paivittaisessa kaytossa voit kdynnistaa alykkaan latauksen painamalla
painiketta lyhyesti.

® Robotti ei kdynnisty, jos sen varaustaso on alhainen. Aseta se asemaan
latautumaan.

® Robotti kdynnistyy automaattisesti asemalle tulon jélkeen, eika sitd voi
sammuttaa uudelleenlataamisen aikana.

LAKAISUTILA

Avaa kansi, aseta polysailio paikalleen ja paina se alas.

Huom.: Puhdista polysailié sdanndllisesti, jotta sen likaisuus ei vaikuta
puhdistustehoon.
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KAYTTOOHJE - ROBOTTI-IMURI

MOPPAUSTILA

1. Aseta moppi paikalleen moppipidikkeen uraa pitkin ja kiinnité se
kiinnikkeeseen.

Moppipidike

Kiinnike

Huom.:

NE kayta puhdistusaineita, desinfiointiaineita, kiinteitd puhdistusaineita tai
muita puhdistustuotteita &laka lisdad kuumaa vetta vesisailioon, jos vesisailid on
syopynyt tai vaurioitunut.

e Vesisailiotd ei saa asettaa suihkun alle tai upottaa veteen. Vesiséilion
metallitangon on oltava kuiva ennen moppaamista.

3. Tydnna vesisailié robotin pohjalle, kunnes kuulet napsahduksen.

Huom.:

e Mopatessasi lattiaa maéritd mattoalueen ympérille virtuaaliset seinét tai
maaritd matto kielletyksi alueeksi.

e Ennen kuin kaynnistat lakaisu-/moppaustoiminnon, varmista, etta kaikki
lattialle kertynyt vesi on poistettu.
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SOVELLUKSEN KAYTTO
PUHDISTUSTILAN/-TASON VALINTA

Voit valita erilaisia puhdistustiloja ja veden virtausnopeuksia.

El SAA HAIRITA -TILA (DND)

Kun Ei saa héirita -tila on aktivoitu, jatkaminen pysdhtymispaikasta, ajastettu
puhdistus ja aktiivinen &aniraportointi eivat ole kaytettévissa. Ei saa hairita -tila
on oletusarvoisesti kaytdsséa kello 22.00-7.00 valisena aikana. Ei saa hairita -tila
voidaan poistaa kaytosta sovelluksessa.

PUHDISTUSTILA ILMAN KARTTAA

Kun karttaa ei ole tallennettu, robotti alkaa puhdistaa jokaista vyohyketta

6 m x 6 m nelidalueella. Kun kartta on tallennettu, robotti alkaa siivota jokaista
huonetta reittia pitkin automaattisesti ja palaa asemaan, kun reitti on suoritettu.

MUISTIKARTTA

Kun sovelluksessa aktivoidaan muistikartta, robotti tallentaa ja paivittéda kartan
puhdistustehtavan paatyttya ja uudelleenlatauduttuaan. Kun kartta on suoritettu
onnistuneesti, voit jakaa tai yhdistaa alueita tai nimetd mink& tahansa huoneen
sovelluksessa.

REUNAPUHDISTUSTILA

Kun valitset sovelluksessa reunanpuhdistustilan, robotti tunnistaa automaattisesti
puhdistettavan alueen koon, aloittaa puhdistamisen reunoilta ja palaa
automaattisesti asemaan puhdistuksen jalkeen.

MAARITETTY ALUEPUHDISTUSTILA

Kun puhdistettava alue on maaritetty sovelluksessa, robotti puhdistaa maaritetyn
alueen. Huom.: Puhdistuksen aikana robotti voi ylittdd maaritetyn alueen. Poista
kaikki esteet méaaritetyn alueen lattialta.

KIINTEA PUHDISTUSTILA

Kun valitaan kiinted puhdistus ja sovelluksessa on valittu kohde, robotti reitittada
puhdistustehtavén ja aloittaa puhdistuksen suorakulmaisella 2 m x 2 m alueella
sovelluksen kartassa maaritetyn kohdesijainnin perusteella.

AJASTETTU PUHDISTUSTILA

Kayttaja voi ajoittaa puhdistustehtavén sovelluksessa, jolloin robotti kdynnistéa
puhdistustehtavén aikataulun mukaisesti ja palaa asemaan tehtavéan paatyttya.
Huom.: Ajastettua puhdistusta ei suoriteta, kun Ei saa hairita -tila on kéytdssa.
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KAYTTOOHJE - ROBOTTI-IMURI

VIRTUAALINEN SEINA / KIELLETTY ALUE

Kayttaja voi maarittaa sovelluksessa virtuaalisen seinan tai kielletyn alueen,
jota robotti ei puhdista. Huom.: Ennen tdméan toiminnon kayttéa sinun on
tallennettava kartta sovellukseen. Robotin siirtdéminen tai sisdympariston
muuttaminen voi aiheuttaa alkuperaisen kartan katoamisen ja mahdollisen
virtuaalisen seinan / kielletyn alueen poistumisen kaytosta.

NOLLAA/PALAUTA JARJESTELMA

¢ Painamalla nollauspainiketta 3 sekunnin ajan voit palauttaa tehdasasetukset ja
samalla palauttaa laiteohjelmiston viimeisimpaan versioon.

¢ Painamalla nollauspainiketta 10 sekunnin ajan laite tyhjentaa kaikki
verkkoyhteystiedot, karttatiedot, ajoitetut tehtavéat, Ei saa hairita -tiedot ja
mukautustiedot seka palauttaa imutehon oletustasolle.

Huom.: Kun jarjestelma on nollattu/palautettu, robotin on luotava uudelleen
yhteys sovellukseen ja aiemmat asetukset poistetaan sovelluksesta.

HUOLTO JA PUHDISTUS
POLYSAILIO

1. Avaa kansi, paina polysailion lukkoa ja ota pdlysailid ulos.

3. lrrota pdlyséilion kansi, poista suodatinverkko, havita roskat ja puhdista
verkko.
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Huom.:

e On suositeltavaa puhdistaa polyséilio véhintdan kerran viikossa. Kuivaa
polysailio ja suodatinverkko ennen kéyttod (vahintaan 24 tuntia).

o Al3 pese pdlysailiota vedell3, silla se voi vahingoittaa sdhkdkomponentteja.

VESISAILIO

1. Paina s&ilion kiinnitintd alaspain kuvan osoittamalla tavalla ja veda séilid ulos
vaakasuoraan.

2. K&anna sailion muovisuojusta, poista siihen mahdollisesti jdanyt vesi ja asenna
suojus paikalleen.

3. Asenna sailid kuvan osoittamalla tavalla.

SIVUHARJA

1. K&anna robotti ympari ja irrota sivuharjan kiinnitysruuvit.
2. lrrota ja puhdista sivuharja.

3. Asenna sivuharja takaisin paikalleen ja kirista ruuvit.
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KAYTTOOHJE - ROBOTTI-IMURI

Huom.: Suosittelemme vaihtamaan sivuharjan 3-6 kuukauden vélein
puhdistustehon varmistamiseksi.

SILIKONIHARJA

1. K&&nna robotti ympari, pida kahta vapautuspainiketta painettuina ja irrota
silikoniharjan suojus.

2. Irrota paéharja vetamalla sita ylospain.

3. Leikkaa silikoniharjaan sotkeutuneet karvat puhdistustydkalun veitsella ja
puhdista paaharja.

4. Aseta pééharja, silikoniharja ja silikoniharjan suojus takaisin paikoilleen. Paina
silikoniharjan suojusta sen asentamiseksi paikoilleen.

Huom.: Silikoniharja on suositeltavaa vaihtaa 6-12 kuukauden vélein puhdistustehon
varmistamiseksi.

Silikoniharjan suojus
Vapautuspainikkeet
Silikoniharja

HARJAN PUHDISTUSMENETELMA

Kayta mukana toimitettua puhdistustyokalua.

o
‘\\
Leikkaa hiukset Puhdista lika
PUDOTUSANTURI

Puhdista pudotusanturi pehmealla kuivalla liinalla kolmen kuukauden valein.

Pudotusanturi
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OPTINEN ANTURI

Robotissa on optinen tarkkuusanturi: 3D ToF -anturi. Puhdista ndma anturit
pehmealla ja polyttomalla liinalla lian ja polyn poistamiseksi. Jos likaa kertyy
runsaasti, robotti ei valttamattd pysty valttimaan esteita kunnolla. Huom.: Ala
kayta anturin puhdistamiseen kemikaaleja, kuten puhdistusainetta tai suihketta.

¢ r’j"

.

VIANMAARITYS

Ongelma Ratkaisut

Virran kytkeminen ei onnistu 1. Akun varaustaso on alhainen
2. Ympariston lampatila on liian alhainen (alle
0 °C) tai liian korkea (yli 35 °C)

Robotti ei aloita lakaisua Akun varaustaso on alhainen. Lataa akku
tayteen

Robotti ei latauksen jélkeen 1. Liian monta estettd automaattisen

jatka puhdistamista puhdistusaseman ymparilla. Aseta
automaattinen puhdistusasema
esteettdmaan paikkaan.

2. Robotti on liian kaukana automaattisesta
puhdistusasemasta. Aseta robotti |dhelle
automaattista puhdistusasemaa ja yritéd
uudelleen.

Epénormaalit Sammuta robotti ja kdynnistd se uudelleen
robottitoiminnot

Puhdistuksen aikana kuuluu  Tarkista ja poista roskat p&éharjasta,
epanormaali dani sivuharjasta ja vasemmasta/oikeasta pyorésta
laitteen sammuttamisen jalkeen.

Puhdistusteho on heikentynyt 1. Polysailid on tdynna. Tyhjenna polysailio.
tai polya putoilee 2. Suodatinverkko on tukossa. Puhdista
suodatinverkko.
3. P&aharja on jumissa roskien vuoksi.
Puhdista paaharja.
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Robotti on offline-tilassa

1. Heikko Wi-Fi-signaali. Varmista, ett& robotti
on Wi-Fi-signaalien kantoalueella.

2. Wi-Fi-yhteys ei toimi. Nollaa Wi-Fi-yhteys,
lataa uusin sovellus ja yritd uudelleen.

Robotti ei jatka
pysdhtymispisteesta.

1. Varmista, ettd Ei saa hairita -tilaa ei ole
aktivoitu. Kyseinen tila estaa jatkamisen
pysdhtymispisteesta.

2. Jatkaminen pysahtymiskohdasta ei onnistu,
jos uudelleenlataus on kaynnistetty
manuaalisesti sovelluksen kautta tai
uudelleenlatauspainiketta lyhyesti painaen
tai siirtédmalla laite automaattiseen
puhdistusasemaan.

Lataaminen ei onnistu

Varmista, ettd automaattisen puhdistusaseman
ymparilld on riittavasti tilaa eikd automaattisen
puhdistusaseman elektrodin pinnalla ole pélya
tai esteita.

Maaréaikaispuhdistus
epaonnistui

1. Varmista, etta laite on yhdistetty verkkoon,
silla verkkoyhteyden puuttuminen estaa
synkronoinnin ja aikataulun mukaisen
puhdistustehtavan suorittamisen.

2. Varmista, etta Ei saa hairita -tila ei ole
kaytossa, silla se poistaa ajastetun
puhdistuksen kéytosta.

Robotti on aina ilman
verkkoyhteytta

Varmista, etta verkko on mé&aritetty oikein
robotissa ja etté robotti on aina Wi-Fi-signaalin
kantaman sisall.

Robotti ei saa yhteytta
sovellukseen

Varmista, etta robotti ja automaattinen
puhdistusasema ovat paikassa, jossa on

hyvéa Wi-Fi-signaali. Nollaa Wi-Fi-verkko
kayttdoppaan ohjeiden mukaisesti ja muodosta
sitten laitepari uudelleen.
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VIKAVIESTIT

Vikaviestit

Ratkaisut

Aseta robotti tasaiselle
alustalle ja kdynnisté se.

Robotin on havaittu olevan kallellaan. Aseta
robotti tasaiselle alustalle ja kdynnista se tai
suorita tasaus sovelluksessa ja kdynnista sitten
robotti uudelleen.

Aseta robotti alas ja kdynnista

Pyoré on ilmassa. Siirrd uuteen paikkaan ja
kaynnista.

Aloita puhdistustehtéva
uudelleen pitkén siirron
jalkeen

Robotin siirtdminen manuaalisesti aiheuttaa
reitityksen epdonnistumisen. Aloita
puhdistustehtava uudelleen.

Lasertutka on peitetty tai
estetty. Puhdista se.

Kuitu estaa tutkan toiminnan. Poista
mahdolliset kuidut.

Varmista ennen
kaynnistamista, ettei
laseretdisyysanturin toimintaa
ole estetty.

Roska estdé laseranturin toiminnan tai peittaa
sen. Poista este tai roska. Jos poistaminen ei

ole mahdollista, siirré robottia ja kdynnista se
sitten.

Varmista, etta optista anturia
ei ole estetty.

Visuaalinen anturion estetty tai peitossa roskan
vuoksi. Poista este tai roska. Jos poistaminen
ei ole mahdollista, siirrd robottia ja kdynnista se
sitten.

Varmista, ettd optinen anturi
ei ole estetty.

Optinen anturi on estetty tai peitetty roskien
vuoksi. Poista esteend olevat roskat. Jos sita ei
VoI poistaa, siirrd asema uuteen paikkaan.

Puhdista pudotusanturi ja
vie robotti toiseen paikkaan
ennen kaynnistamista.

Robotti on irti maasta. Siirré robottia ja
kdynnista se uudelleen. Pudotusanturi on
likaantunut. Puhdista pudotusanturi

Tarkasta térméysanturi ja
poista mahdolliset roskat.

Tormaysanturi on peitetty. Poista roska
napauttamalla anturia. Jos roskaa ei ole,
siirrd robotti toiseen paikkaan ja kdynnista se
uudelleen.

Puhdista reuna-IR-anturi.

Reuna-IR-anturissa voi olla likaa. Puhdista se.

TOF-anturi ei toimi. Tarkista
ja puhdista anturi.

Etuanturissa voi olla likaa. Puhdista se.
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Puhdista robotin etuosan
ja ala-anturin pinnat p&lyn
poistamiseksi.

Etuanturissa, reuna-IR-anturissa tai
pudotusanturissa on pdlya. Puhdista se.

Pudotusanturi ei toimi.
Puhdista se ja siirrd uuteen
paikkaan.

Pudotusanturissa voi olla likaa. Puhdista se ja
siirrd uuteen paikkaan.

Lasertutkan edessa on
jotakin. Tarkasta lasertutka

Ylatornin tutkan edessa on jotakin ja reititys
epaonnistuu. Poista este.

Polysé&iliota ei ole puhdistettu
pitkadan aikaan. Puhdista se
valittdmasti.

Polyséilio on tdynna. Tyhjenna se.

Virtuaalinen seina tai kielletty
alue havaittu. Siirra robotti
pois kyseiselta alueelta.

Robotti on kohdannut virtuaalisen seinan tai
kielletyn alueen. Siirré se pois alueelta.

Laite on jumissa. Poista
mahdolliset esteet laitteen
ympaérilta ja yritd uudelleen.
Aseta laite takaisin asemaan.

Robotti on jumissa jonkin sen ympérilld olevan
esteen vuoksi. Poista mahdolliset esteet.
Robotti ei I6yda asemaa. Aseta se
manuaalisesti takaisin asemaan.

Uusi ympéristd on havaittu.
Aloita puhdistustehtéava
uudelleen.

Robotti on uudessa ymparistossa, eiké karttoja
ole vield luotu. Aloita imurointi uudelleen.

120



INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000Al

121



TAKUU

Wilfa myontaa talle tuotteelle viiden vuoden takuun ostopaivasta lukien.
Takuu kattaa valmistusvirheet tai takuuaikana ilmenevat viat. Ostokuitti toimii
todisteena jalleenmyyijalle takuuvaatimusten esittamisen yhteydessa.

Takuu koskee ainoastaan yksityiskdyttoon ostettuja ja yksityiskaytossa olleita
tuotteita. Takuu ei ole voimassa, jos tuotetta on kaytetty kaupallisesti. Takuu ei
ole voimassa, jos tuotetta on kaytetty vaarin, huolimattomasti tai Wilfan antamien
ohjeiden vastaisesti tai jos tuotetta on muutettu tai korjattu valtuuttamattomalla
tavalla. Takuu ei koske my&skaan tuotteen normaalia kulumista, vaarinkayttoa,
huollon puutetta, véaran sahkojannitteen kayttda tai vaaraa sailytystapaa
kaytettdessa eika:

e Tuotteen ylikuormittamista
e Normaalisti kuluvia osia

e Osia, joiden vaihtaminen sdanndllisesti on odotettua (esim. suodatin, paristo
jne.)

Kayttdohje on saatavana myés verkkosivustoltamme wilfa.fi
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TUOTETIEDOT

Koko 350 x 97 mm
Nimellisteho 55 W
Nimellisjannite 14,8V
Latausjannite 20V

Akun kapasiteetti

SL, Al, SL+ 6400 mAh

TUKI JA VARAOSAT

Tukiasioissa vieraile osoitteessa wilfa.fi ja tutustu asiakaspalvelu- ja
tukisivuumme. Sielta |6ydéat usein kysytyt kysymykset, varaosat, vinkit ja neuvot
seka kaikki yhteystietomme.

KIERRATYS

Tama merkki osoittaa, ettd laitetta ei saa havittda missaan EU:n
Ef alueella talousjatteen mukana. Laite tulee kierrattda vastuullisesti ja
kestavan kehityksen periaatteiden mukaisesti, jottei ymparistolle ja
mmm ihmisten terveydelle aiheudu haittaa. Kierratd kaytetty laite viemalla se
kerdyspisteeseen tai palauttamalla se tuotteen jalleenmyyijalle. TallGin se
kasitelladn ymparistdn kannalta turvallisesti.

Oy Wilfa Suomi Ab Piispansilta 11 C, FI-02230 Espoo, Suomi
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BEDIENUNGSANLEITUNG - STAUBSAUGER-ROBOTER
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INHALTSVERZEICHNIS
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WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE
AKKU LADEN

HINWEISE ZUM UMWELTSCHUTZ
SYSTEM-HAFTUNGSAUSSCHLUSS
PRODUKTUBERSICHT — ALLGEMEINES
PRODUKTUBERSICHT — STAUBSAUGER
PRODUKTUBERSICHT — DETAILLIERT
PRODUKTUBERSICHT — LEUCHTEN UND TASTEN
INSTALLATION

VERWENDUNG DER APP

WARTUNG UND REINIGUNG
FEHLERBEHEBUNG
FEHLERMELDUNGEN

GARANTIE

TECHNISCHE DATEN

SUPPORT UND ERSATZTEILE
RECYCLINGFAHIGKEIT
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WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und
Personen mit verminderten korperlichen, sensori-
ellen oder geistigen Fahigkeiten bzw. ohne ausrei-
chende Erfahrung und Wissen verwendet werden,
wenn sie beaufsichtigt werden, eine Einweisung
zur sicheren Nutzung des Gerats erhalten haben
und die damit verbundenen Gefahren verstanden
haben. Das Gerat ist kein Spielzeug fur Kinder. Die
Reinigung und Wartung darf von Kindern nicht
ohne Beaufsichtigung ausgefiihrt werden.

Dieses Produkt wird nur fir die Bodenreinigung in
hauslicher Umgebung verwendet und sollte nicht
im AulBBenbereich, in anderen als Bodenbereichen
sowie in gewerblichen oder industriellen
Umgebungen verwendet werden.

Lassen Sie nicht Kinder mit dem Gerat spielen.
Bitte beaufsichtigen Sie Kinder und Haustiere, um
sie wahrend des Betriebs des Gerats so weit wie
maoglich fernzuhalten.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es durch
ein spezielles Kabel oder ein spezielles Bauteil
ersetzt werden, das vom Hersteller oder dessen
Serviceabteilung erworben wurde.

Lassen Sie zu keinem Zeitpunkt Kinder, Haustiere
auf dem Gerat sitzen.

Bewegen Sie diesen Saugroboter nicht mit der
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Schutzabdeckung des Laserradars als Griff.

Verwenden Sie das Gerat nicht in erhohten
BereichenohneSchutzzaun(wiez.B.Doppelboden,
offene Balkone und Mébeloberseiten).

Verwenden Sie das Geratnichtineiner Umgebung,
in der die Temperatur tber 35 °C oder unter 0 °C
liegt oder in der sich Flussigkeiten und klebrige
Gegenstande auf dem Boden befinden.

Nicht zum Reinigen von brennenden Gegen-
standen verwenden.

Verlegen Sie die Kabel vor der Verwendung
so auf dem Boden, dass keine Hindernisse die
Geratebewegung blockieren.

Bitte beseitigen Sie zerbrechliche und andere
Gegenstande (z. B. Vasen, Plastiktliten usw.) vom
Boden, um Schaden an Wertgegenstanden zu
vermeiden, wenn das Gerat wahrend des Betriebs

blockiert wird oder leicht gegen die Gegenstande
fahrt.

Verwenden Sie die Wischfunktion nicht auf dem
Teppich. Stellen Sie beim Wischen des Bodens
bitte virtuelle Wande oder Sperrzonen im
Teppichbereich auf.

Lassen Sie das Gerat keine harten oder scharfen
Gegenstande (wie z. B. Dekorationsreste, Glas
und Nagel usw.) aufnehmen.
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Bitte reinigen und warten Sie das Gerat und die
Basisstation im ausgeschalteten Zustand.

Stellen Sie das Gerat nicht fir langere Zeit auf
den Kopf.

Wenn das Gerat transportiert werden muss,
stellen Sie bitte sicher, dass es ausgeschaltet ist,
und es wird empfohlen, zum Schutz des Geréats
die Originalverpackung zu verwenden.

AKKU LADEN

Verwenden Sie keine Akkus, Netzkabel oder
Basisstationen von Drittanbietern.

Demontieren, reparieren oder modifizieren
Sie den Akku oder die Basisstation nicht ohne
Genehmigung.

Positionieren Sie die Auto-Clean-Basis nicht in der
Nahe von Warmequellen (wie Heizkorpern usw.).

Vor dem Entsorgen des Gerats muss die
Stromversorgung getrennt und der Akku aus dem
Gerat entfernt werden.

Wenn das Gerat langere Zeit nicht benutzt wird,
schalten Sie es nach dem vollstandigen Aufladen
aus und stellen Sie es an einem kihlen und
trockenen Ort ab.

Es wird empfohlen, den Akku mindestens einmal
im Monat aufzuladen.

HINWEISE ZUM UMWELTSCHUTZ

Die folgenden Informationen gelten nur fir die
Entsorgung dieses Saugroboters und sind keine
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Betriebsanweisung fir den taglichen Gebrauch:

Chemikalien, die im eingebauten Lithium-lonen-
Akku dieses Produkts enthalten sind, belasten die
Umwelt. Bitte nehmen Sie den Akku heraus, bevor
Sie das Gerat entsorgen, und geben Sie ihn zur
Entsorgung bei einem Wertstoffhof ab.

Schritte zum Herausnehmen des Akkus:

1.

Lassen Sie den Saugroboter laufen, bis seine
Leistung abnimmt und nicht gereinigt werden
kann, ohne die Auto-Clean-Basis zu berUhren.

2. Schalten Sie den Saugroboter aus.

3. Nehmen Sie die Bodenschale des Saugroboters

ab.

Drlcken Sie die Schnalle und ziehen Sie den
Anschlussstecker des Akkus heraus, dann nehmen
Sie den Akku heraus.

. Nehmen Sie die Akkuabdeckung ab und nehmen

Sie den Akku heraus.

HINWEIS:

Beim Ausbau des Akkus darauf achten, dass der
Akku entladen ist und von der Basisstation weg
betrieben wird.

Bitte nehmen Sie das gesamte Akkupack
zusammen heraus und beschadigen Sie das
Akkupackgehause nicht, wenn ein Kurzschluss
auftritt oder gefahrliche Substanzen austreten.
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e Wenn Sie Akkuflissigkeit berthren, spllen Sie
diese bitte mit reichlich Wasser ab und suchen Sie
sofort einen Arzt auf.

e Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von einem
Fachmann ausgewechselt werden konnen.

e \WARNUNG! Verwenden Sie zum Aufladen der
Batterie nur die abnehmbare Versorgungseinheit,
die mit diesem Gerét geliefert wird.

e \erwenden Sie zum Aufladen der Batterie nur die
abnehmbare Versorgungseinheit D4000, oder
RVCD-D17.

e Abnehmbare Versorgungseinheit D{_C

SYSTEM-HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Die Liste der Smartphone-Typen auf dem Markt ist lang und wachst
standig weiter. Die Systemleistung kann je nach Kombination
mit dem Betriebssystem und dessen Implementierung im
Smartphonemodell variieren. Veranderungen seitens der Industrie
kénnen ebenfalls Auswirkungen haben. Obwohl wir in den meisten
Fallen eine gute Leistung erwarten, ist die erwartete Leistung der
App daher nicht garantiert. Obwohl die App héchstwahrscheinlich
fir lange Zeit mit &lteren Hardware- und Softwareversionen
funktionieren wird, missen Sie die Betriebssysteme Ihres
Smartphones auf dem neuesten Stand halten, um sicherzustellen,
dass die App voll funktionsféhig ist.

Mindestanforderung Januar 2023:
e iOS 14.00
e Android 10.0
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PRODUKTUBERSICHT — ALLGEMEINES

1. Saugroboter 9. Mopp
Zubehor: 10. Staubbehalter (beim RVC-
2. Vibrationswasserbehalter D4000SL+) (separat erhéltlich)
3. Staubbehzlter 11. Netzkabel
4. Seitenblurste 12. Abnehmbare Moppplatte
5. Filtersieb 13. Wasserbehalter.
6. Reinigungswerkzeug 14. Ladestation D4000
7. All-roundblrste
8. Silikonblrste
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PRODUKTUBERSICHT — STAUBSAUGER

agswd =

Sensor
Ein/Aus-Schalter
Home-Taste
Abdeckung
Seitenblrste
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PRODUKTUBERSICHT — DETAILLIERT

ROBOTER

VIBRATIONSWASSERBEHALTER

STAUBBEHALTERSTATION
(beim RVC-D4000SL+ enthalten oder separat erhaltlich)

STAUBBEHALTER

b3

6@@

= 9) (13
— = 10 O O
1. Reset 7. Anzeige
2. Befestigung 8. Ladeelektrode
3. Wassereinlauf 9. Luftauslass
4. Metallstange des 10. Staubeinlass
Wasserbehalters 1. Befestigung
5. Mopp 12. Verschluss
6. Filtersieb 13. Staubbeutel
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PRODUKTUBERSICHT — LEUCHTEN UND TASTEN

Blaues Leuchte leuchtet Standby/Normalbetrieb/
standig WLAN ist verbunden
Blaues Leuchte leuchtet Ladevorgang lauft/Leistung ist héher als 20 %

abwechselnd hell und dunkel

Blaues Leuchte blinkt Firmware-Upgrade lauft/
Zurlcksetzen auf die Werkseinstellungen/
Verbindung zum Netzwerk wird aufgebaut

Gelbe Leuchte leuchtet WLAN ist offline

standig

Gelbe Leuchte leuchtet Ladevorgang lauft/Leistung ist niedriger als
abwechselnd hell und dunkel 20 %

Gelbe Leuchte blinkt Ladevorgang lauft

Rote Leuchte blinkt Fehlerzustand

() Ein/Aus-Schalter 3 Sekunden lang gedrickt halten, ein- oder

ausschalten.
Kurz drlicken, starten oder unterbrechen.

& Aufladetaste Im Betriebszustand kurz driicken, der
Saugroboter unterbricht die Reinigung. Im
Pausenzustand kurz driicken, Ladevorgang
beginnt. Im Ladezustand kurz driicken,
Ladevorgang wird beendet.
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INSTALLATION

Um die Ladestation zu installieren, positionieren Sie sie an der Wand und
schlieBen das Netzkabel an. Stellen Sie sicher, dass vor und an den Seiten der
Ladestation ausreichend Platz vorhanden ist.

Montage des automatischen Staubbehélters. Positionieren Sie den
Staubbehélter an die Wand und schliefen Sie das Netzkabel an.

Hinweis:

e Setzen Sie den Staubbehalter nicht direkter Sonneneinstrahlung aus.

e Der automatische Staubbehélter benétigt vorne mindestens 1,50 Meter und
auf beiden Seiten mindestens 0,50 Meter Platz.

e  Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel nicht an Stellen platziert wird, wo es
vom Saugroboter gezogen werden kann.

EINSCHALTEN UND AUFLADEN

Setzen Sie den Saugroboter auf die Basisstation und richten Sie die
Ladeelektroden auf den Ladekontakt aus. Fir den taglichen Gebrauch kénnen
Sie das intelligente Aufladen durch kurzes Driicken der Taste & starten

e Der Saugroboter kann nicht starten, wenn die Leistung schwach ist. Bitte
setzen Sie ihn zum Aufladen auf die Basisstation.

e Der Saugroboter startet automatisch, nachdem er an die Basisstation
angeschlossen wurde, und kann wahrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden.

KEHRFUNKTION

Offnen Sie den Deckel, setzen Sie den Staubbehilter ein und driicken Sie ihn
nach unten. Hinweis: Reinigen Sie den Staubbehélter regelmaBig, sobald der
Schmutz die Reinigungswirkung beeintréachtigt.
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WISCHFUNKTION

1. Schieben Sie den Mopp in den Schlitz des Mopphalters ein und befestigen
Sie ihn mit dem Klettverschluss.

Mopphalter

Klettverschluss

2. Offnen Sie den Deckel des Wasserbehlters, fiillen Sie den Wasserbehalter
auf und bringen Sie den Deckel des Wasserbehalters an.

Wasserbehélter-Metallstange

Hinweis:
¢ Verwenden Sie keine Reinigungsmittel, Desinfektionsmittel, Feststoffreiniger

oder anderen Reinigungsmittel und geben Sie kein heil3es Wasser in den
Wasserbehalter, wenn der Wasserbehalter korrodiert oder beschédigt ist.

e Der Wasserbehalter darf nicht unter flieBendes Wasser gehalten oder in
Wasser eingetaucht werden. Die Metallstange des Wasserbehalters muss vor
dem Wischen trocken sein.

DE 3. Schieben Sie den Wasserbehélter in die Unterseite des Saugroboters. Ein
Klicken ist zu héren, wenn er einrastet.

Hinweis:

¢ Stellen Sie beim Wischen des Bodens bitte virtuelle Wande oder Sperrzonen
im Teppichbereich auf.

e Achten Sie darauf, auf dem Boden angesammeltes Wasser zu beseitigen,
bevor Sie mit einem Kehr-/Wischvorgang beginnen.
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VERWENDUNG DER APP
REINIGUNGSMODUS/STUFENAUSWAHL

Sie kdnnen zwischen verschiedenen Reinigungsmodi und Wasserdurchflussraten
wahlen.

NICHT-STOREN-MODUS

Wenn der Nicht-storen-Modus aktiviert ist, sind die Funktionen Fortfahren am
Grenzbereich, geplante Reinigung und Sprachmeldungen am Saugroboter
nicht verfigbar. Der Nicht-storen-Modus ist werkseitig in der Zeit von 22.00 bis
7.00 Uhr aktiviert. Der Nicht-stéren-Modus kann in der App deaktiviert werden.

REINIGUNGSMODUS OHNE KARTE

Wenn keine Karte gespeichert ist, beginnt der Saugroboter mit der Reinigung
von jeder Zone in einer quadratischen Flache von sechs mal sechs Metern. Wenn
eine Karte gespeichert ist, beginnt der Roboter automatisch mit der Reinigung
von jedem Raum entlang der geplanten Route und kehrt nach Abschluss der
Arbeit zur Basis zuriick.

SPEICHERKARTE

Wenn die Speicherkarte in der App aktiviert ist, speichert und aktualisiert der
Saugroboter die Karte, nachdem er die Reinigungsaufgabe abgeschlossen
und den Ladevorgang erfolgreich abgeschlossen hat. Nachdem eine

Karte erfolgreich abgeschlossen wurde, kénnen Sie Zonen teilen oder
zusammenfihren oder einen beliebigen Raum in der App benennen.

KANTENREINIGUNGSMODUS

Wenn der Kantenreinigungsmodus in der App ausgewéhlt wird, erkennt der
Saugroboter automatisch die Reichweite des zu reinigenden Bereichs, beginnt
mit der Reinigung entlang der Kanten und kehrt nach Abschluss der Reinigung
automatisch zur Basis zuriick.

REINIGUNGSMODUS FUR VORGEGEBENEN BEREICH

Wenn in der App ein zu reinigender Bereich angegeben ist, reinigt der
Saugroboter den angegebenen Bereich. Hinweis: Wahrend der Reinigung kann
der Saugroboter Uber einen definierten Bereich hinausgehen. Entfernen Sie alle
Hindernisse auf dem Boden innerhalb des definierten Bereichs, da die Definition
eines Bereichs keine sichere Abtrennung gewéhrleistet.

FESTPUNKT-REINIGUNGSMODUS

Wenn Sie die Festpunktreinigung wahlen und einen Zielpunkt in der App
ausgewahlt haben, leitet der Roboter die Reinigungsaufgabe weiter und beginnt
mit der Reinigung auf einer rechteckigen Fléche von zwei mal zwei Meter,
basierend auf der Zielposition, die in der Karte in der App definiert ist.
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GEPLANTER REINIGUNGSMODUS

Der Benutzer kann eine Reinigungsaufgabe in der App planen. Der Saugroboter
startet die Reinigungsaufgabe wie geplant und kehrt am Ende der Aufgabe zur
Basis zurlick. Hinweis: Geplante Reinigungsaufgaben werden wéhrend der Zeit,
in der der Nicht-stéren-Modus aktiviert ist, nicht ausgefihrt.

VIRTUELLE WAND/SPERRZONE

Der Benutzer kann in der App eine virtuelle Wand bzw. einen eingeschrankten
Bereich definieren, den der Roboter nicht reinigen soll. Hinweis: Bevor Sie diese
Funktion nutzen, missen Sie eine Karte in der App speichern. Ein Bewegen

des Saugroboters oder eine Veranderung der Inneneinrichtung kann dazu
flhren, dass die urspriingliche Karte verloren geht und eine virtuelle Wand/ein
eingeschrankter Bereich nicht verflgbar ist.

SYSTEM ZURUCKSETZEN/WIEDERHERSTELLEN

e Wenn Sie die Reset-Taste 3 Sekunden lang gedrlckt halten, werden nicht nur
die Werkseinstellungen wiederhergestellt, sondern es wird auch die Firmware
auf die letzte Version zurlickgesetzt.

e Wenn Sie die Reset-Taste 10 Sekunden lang gedrickt halten, [6scht das Gerét
alle Netzwerkverbindungsdaten, Karteninformationen, Informationen tber
geplante Aufgaben und die Nicht-stéren-Funktion sowie Anpassungsdaten
und setzt die Saugleistung auf das voreingestellte Niveau zurlck.

Hinweis: Nach dem Zurlicksetzen/Wiederherstellen des Systems muss

der Roboter erneut mit der APP verbunden werden. Die entsprechenden
Einstellungen in der APP werden entfernt.
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WARTUNG UND REINIGUNG

STAUBBEHALTER

1. Offnen Sie den Deckel, driicken Sie auf die Staubbehélterverriegelung und
nehmen Sie den Staubbehélter heraus.

2. Entsorgen Sie den Abfall aus dem Staubbehalter und reinigen Sie den
Behalter mit einer Reinigungsbdrste.

3. Nehmen Sie den Staubbehalterdeckel ab, nehmen Sie das Filtersieb heraus,
entfernen Sie die Abfalle und reinigen Sie das Sieb.

Hinweis:

e Es wird empfohlen, den Staubbehalter mindestens einmal pro Woche zu
reinigen. Lassen Sie Staubbehélter und Filtersieb vor Gebrauch trocknen
(mindestens 24 Stunden).

¢ Reinigen Sie den Staubbehalter nicht mit Wasser, da dies die elektrischen
Komponenten beschadigen kann.

VIBRATIONSBEHALTER

1. Dricken Sie die Behélterhalterung, wie in der Abbildung dargestellt, nach
unten und ziehen Sie den Behélter waagrecht heraus.
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1. Drehen Sie den Deckel des Kunststoffoehalters auf, lassen Sie restliches
Wasser darin ab und bringen Sie den Deckel wieder an.

2. Bringen Sie den Behalter wieder an, wie in der Abbildung gezeigt.

SEITENBURSTE

1. Drehen Sie den Saugroboter auf den Kopf und I6sen Sie die Befestigungs-
schrauben der Seitenburste.

2. Nehmen Sie die Seitenburste heraus und reinigen Sie sie.

3. Seitenbirste wieder einbauen und Schrauben festziehen.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Seitenbesen alle 3-6 Monate auszutauschen,
um die Reinigungswirkung zu gewahrleisten.

SILIKONBURSTE

1. Drehen Sie den Saugroboter auf den Kopf und halten Sie die beiden
Entriegelungsknépfe gedrickt, um die Silikonbirstenabdeckung zu entfernen.

2. Nehmen Sie die Hauptbirste nach oben heraus.

3. Schneiden Sie mit dem Messer der Reinigungsbirste verhedderte Haare auf
der Silikonbirste ab und reinigen Sie die Hauptblrste.
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4. Setzen Sie die Hauptbiirste und die Silikonburste und die Silikonbursten-
abdeckung wieder ein und driicken Sie auf die Silikonbirstenabdeckung,
damit sie fest sitzt.

Hinweis: Es wird empfohlen, die Silikonburste alle 6-12 Monate auszutauschen,
um die Reinigungswirkung zu gewéhrleisten.

Silikon-Burstenabdeckung

Freigabetasten
Silikonburste

BURSTENREINIGUNGSMETHODE

Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug.

Haarschneider Schmutz beseitigen

CLIFF-SENSOR

Reinigen Sie den Cliff-Sensor alle 3 Monate mit einem weichen, trockenen Tuch.

Cliff-Sensor

OPTISCHER SENSOR

Der Roboter enthalt einen prazisen optischen Sensor: den 3D ToF-Sensor.
Reinigen Sie diese Sensoren sorgfaltig mit einem weichen, staubfreien Tuch,
um Schmutz oder Staub auf ihnen zu entfernen. Wenn sich viel Schmutz oder
Staub auf ihnen ansammelt, kann die Leistung des Saugroboters bei der
Hindernisvermeidung beeintréchtigt werden. Hinweis: Verwenden Sie zum
Reinigen des Sensors keine Chemikalien wie Reinigungsmittel oder -sprays.
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FEHLERBEHEBUNG
Problem Lésung
Einschalten nicht méglich 1. Der Akku ist schwach
2. Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig
(unter 0 °C) oder zu hoch (Uber 35 °C)
Roboter beginnt nicht mit Niedriger Akkustand. Akku voll aufladen
dem Kehren

Saugroboter kann zum Laden 1. Zu viele Hindernisse um die Auto-
nicht zurtickfahren Clean-Basis. Auto-Clean-Basis in einen
unverstellten Bereich stellen.
2. Saugroboter ist zu weit von der Auto-
Clean-Basis entfernt. Den Saugroboter in
der Néhe der Auto-Clean-Basis platzieren
und erneut versuchen.

Ungewdhnliche Saugroboter ausschalten und neu starten
Saugroboteraktionen

Ungewdhnliche Gerédusche Maschine ausschalten und auf Fremdkdrper an

wéhrend der Reinigung der Hauptblrste, Seitenburste, Rad links/rechts
prifen und diese ggf. entfernen.

Verschlechterte 1. Staubbehalter ist voll. Staubbehalter

Reinigungsleistung oder entleeren.

Staubentwicklung 2. Filtersieb ist verstopft. Sieb reinigen.

3. Hauptburste ist durch Fremdkorper
blockiert. Hauptburste reinigen.

Saugroboter ist offline 1. Schwache WLAN-Signale. Sicherstellen,
dass Saugroboter korrekt von WLAN-
Signalen abgedeckt ist.
2. WLAN-Verbindung fehlgeschlagen. WLAN-
Verbindung zuriicksetzen, aktuelle App
herunterladen und erneut versuchen.

Saugroboter féhrt am 1. Prifen, dass der Nicht-stéren-Modus nicht

Grenzbereich nicht fort aktiviert ist. Dadurch wére das Fortfahren
am Grenzbereich deaktiviert.

2. Fortfahren am Grenzbereich ist nicht

moglich, wenn der Ladevorgang manuell
Uber die App oder durch kurzes Driicken
der Taste ,Aufladen” gestartet wird oder
das Geréat zur Auto-Clean-Basis bewegt
wurde.

142



INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000Al

Laden nicht méglich Sicherstellen, dass um die Auto-Clean-Basis
herum genlgend Platz vorhanden ist und sich
kein Staub oder Schmutz auf der Oberflache
der Elektrode der Auto-Clean-Basis befindet

Geplante Reinigung 1. Prifen, dass das Gerat mit dem Netzwerk
fehlgeschlagen verbunden ist, da bei einer Trennung vom
Netzwerk die Synchronisierung und die
geplante Reinigungsaufgabe fehlschlagt.
2. Prifen, dass der Nicht-storen-Modus
nicht aktiviert ist, wodurch die geplante
Reinigung deaktiviert ware.

Saugroboter ist immer offline  Prifen, dass die Konfiguration des
Roboternetzwerks erfolgreich ist und dass
sich der Saugroboter immer in Reichweite des
WLAN-Signals befindet.

Saugroboter verbindet sich Prifen, dass sich der Saugroboter und die
nicht mit der App Auto-Clean-Basis in einem Bereich mit gutem
WLAN-Signal befinden; WLAN gemaB den
in der Bedienungsanleitung beschriebenen
Schritten zuriicksetzen und und dann Gerét
erneut koppeln.

FEHLERMELDUNGEN

Problem Lésung

Saugroboter auf einen Es wird erkannt, dass der Saugroboter schrag

waagrechten Boden stellen bleibt. Saugroboter auf einen waagrechten

und starten. Boden stellen und starten; oder Nivellierung
in der App durchfihren und Saugroboter
neustarten.

Den Saugroboter zum Das Rad ist aufgehéngt. Zum Starten zur neuen

Starten auf den Boden stellen Position bewegen.

Bei einer weitrdumigen Wenn der Saugroboter manuell bewegt wird,

Umstellung die schléagt das Routing fehl. Reinigungsaufgabe

Reinigungsaufgabe neustarten

neustarten

Das Laserradar ist verheddert Das Radar hat sich in Fasern verfangen. Alle
oder klemmt. Bitte reinigen.  Fasern beseitigen.
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Vor dem Start prifen, dass
der Laserentfernungssensor
nicht blockiert ist.

Laserentfernungssensor ist blockiert oder
durch Fremdkérper blockiert. Verstopfung oder
Fremdkaorper beseitigen. Wenn ein Entfernen
nicht méglich ist, den Saugroboter versetzen
und dann starten.

Prifen, dass der optische
Erkennungssensor nicht
blockiert ist.

Optischer Erkennungssensor ist blockiert oder
durch Fremdkérper blockiert. Verstopfung oder
Fremdkaorper beseitigen. Wenn ein Entfernen
nicht mdglich ist, den Saugroboter versetzen
und dann starten.

Kontrollieren, dass der
optische Erkennungssensor
nicht blockiert ist.

Der optische Erkennungssensor ist durch
Fremdkorper blockiert. Fremdkorper
entfernen. Wenn das nicht moglich ist, das
Gerat an einen neuen Ort stellen, um zu
starten.

Cliff-Sensor reinigen und das
Gerat in eine neue Position
stellen, um zu starten.

Der Saugroboter ist nicht auf dem Boden.
Saugroboter umstellen und neustarten. Cliff-
Sensor ist verschmutzt. Cliff-Sensor reinigen

Kollisionssensor prifen und
Fremdkorper entfernen.

Kollisionssensor ist blockiert. Fremdkorper
durch Antippen des Sensors entfernen. Wenn
keine Fremdkorper vorhanden sind, den
Saugroboter versetzen und neu starten.

Kanten-IR-Sensor reinigen.

Kanten-IR-Sensor kann von Fremdkérpern
verunreinigt sein. Bitte reinigen.

Der TOF-Sensor ist gestort.
Sensor prifen und reinigen.

Frontsensor kann von Fremdkorpern
verunreinigt sein. Bitte reinigen.

Oberflachen des vorderen
Teils des Saugroboters und
des Bodensensors reinigen,
um Staub zu entfernen.

Frontsensor, Kanten-IR-Sensor oder Cliff-
Sensor ist verstaubt. Bitte reinigen.

Cliff-Sensor ist gestort. Bitte
reinigen und an eine neue
Startposition verschieben.

Der Cliff-Sensor kann durch Fremdkérper oder
Schmutz verunreinigt sein. Bitte reinigen und
Saugroboter in eine neue Position versetzen,
um ihn zu starten.

Laserradar ist blockiert.
Laserradar prifen

Der Radar auf dem oberen Turm ist blockiert
und das Routing schlagt fehl. Verstopfung
beseitigen.

Der Staubbehélter wurde
l&dngere Zeit nicht geleert.
Bitte sofort reinigen.

Staubbehalter ist voll. Entleeren.
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Virtuelle Wand oder
Sperrzone wurde erkannt.
Den Saugroboter aus diesem
Bereich heraus bewegen.

Der Saugroboter befindet sich an einer
virtuellen Wand oder in einer Sperrzone. Aus
dem Bereich entfernen.

Gerat ist eingeklemmt. Alle
Hindernisse um das Gerat
herum entfernen und erneut
versuchen. Das Gerat wieder
auf die Basis stellen.

Der Saugroboter wird von einem Hindernis
eingeklemmt. Hindernis entfernen.

Der Saugroboter findet die Basis nicht.
Saugroboter manuell wieder auf die Basis
stellen.

Eine neue Umgebung wird
erkannt. Reinigungsaufgabe
neu starten.

Der Saugroboter befindet sich in einer neuen
Umgebung und es wurde noch keine Karte
erstellt. Saugvorgang erneut starten.
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GARANTIE

Wilfa gewahrt auf dieses Produkt eine flinfjahrige Garantie ab dem Tag des
Kaufs. Die Garantie deckt Produktionsausfélle oder Defekte ab, die wahrend
der Garantiezeit auftreten. Ihr Kaufbeleg dient als Nachweis gegeniiber dem
Handler, wenn Sie lhre Garantie in Anspruch nehmen.

Die Garantie gilt nur fir Produkte, die fur Privathaushalte gekauft und dort
verwendet werden. Die Garantie gilt nicht, wenn das Produkt gewerblich
verwendet wird. Die Garantie gilt nicht bei unsachgeméaler oder fahrlassiger
Verwendung, Nichtbefolgung der Anleitungen von Wilfa oder falls das Gerét
modifiziert oder eine nicht-autorisierte Reparatur daran vorgenommen wurde.
Die Garantie gilt auch nicht fir normalen Verschleif3 und Abnutzung des
Produkts, fehlerhafte Verwendung, mangelhafte Pflege, Verwendung einer
falschen elektrischen Spannung oder:

¢ Uberlastung des Produkts
e Teile, die normal abgenutzt sind

e Teile, bei denen ein regelmaBiger Austausch zu erwarten ist (z. B. Filter, Akku
Uusw.)

Die Bedienungsanleitung finden Sie auch auf unserer Website wilfa.com
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TECHNISCHE DATEN

GroBe 350 x 97 mm
Nennleistung 55 W
Nennspannung 14,8V
Ladespannung 20V
Akkukapazitat:

SL, Al, SL + 6.400 mAh

SUPPORT UND ERSATZTEILE

Support erhalten Sie auf wilfa.com und auf unserer Kundenservice-/
Supportseite. Dort finden Sie Antworten auf haufig gestellte Fragen, Ersatzteile,
Tipps und Tricks sowie alle unsere Kontaktdaten.

RECYCLINGFAHIGKEIT
. , Diese Kennzeichnung weist darauf hin, dass das Produkt in der

EU nicht Uber den Hausmill entsorgt werden darf. Um mégliche
Schéden fir die Umwelt oder die menschliche Gesundheit durch
mmm unkontrollierte Abfallentsorgung zu vermeiden, recyceln Sie das Gerét
verantwortungsvoll. Sie férdern so die nachhaltige Wiederverwendung
von Materialressourcen. Um Ihr Altgerét zurlickzugeben, nutzen Sie bitte eines
der Rickgabe- und Sammelsysteme oder wenden Sie sich an den Handler,
bei dem das Produkt gekauft wurde. Dort kann das Produkt kostenlos fir ein
umweltfreundliches Recycling zurickgenommen werden.

Wilfa Germany GMBH Feldbergst. 27-29, 61440 Oberursel, Germany
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BELANGRIJKE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Dit apparaat kan door kinderen vanaf acht jaar
gebruikt worden en door personen met een
fysieke, zintuiglijke of verstandelijke beperking
of door mensen die een gebrek aan ervaring of
kennis hebben, mits zij het apparaat ondertoezicht
gebruiken of instructies gekregen hebben over
de veilige manier waarop het apparaat gebruikt
moet worden en de hieraan gerelateerde gevaren
begrepen hebben. Kinderen mogen het apparaat
niet als speelgoed gebruiken. Reiniging en
onderhoud mogen niet uitgevoerd worden door
kinderen die niet onder toezicht staan.

Dit product wordt alleen gebruikt voor
vloerreiniging in een woonomgeving en mag niet
gebruikt worden in een buitenomgeving, voor
iets anders dan vloeren, in een commerciéle of
industriéle omgeving.

Laat kinderen niet met de machine spelen. Houd
kinderen en huisdieren onder toezicht om ze zo
ver mogelijk uit de buurt te houden wanneer de
machine werkt.

Als het netsnoer beschadigd is, moet het
vervangen worden door een speciaal snoer of
een speciaal onderdeel dat aangeschaft is bij de
fabrikant of de onderhoudsafdeling.
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Laat kinderen en huisdieren nooit op de machine
zitten.

Hanteer deze robot niet door de beschermkap
van de laserradar als handvat te gebruiken.

Gebruik het apparaat niet in  hangende
omgevingen zonder beschermende hekken (zoals
duplexvloeren, open balkons en meubelbladen).

Gebruik het apparaat niet in een omgeving waar
de temperatuur hogeris dan 35 °C, lager dan 0 °C,
of waar zich vloeistoffen en kleverige voorwerpen
op de vloer bevinden.

Gebruik het apparaat niet om brandende
voorwerpen te reinigen.

Schik en vouw véoér gebruik de kabels op
de vloer als ze een obstakel vormen dat de
machinebeweging kan blokkeren.

Verwijder breekbare voorwerpen en andere
materialen (zoals vazen en plastic tassen enz.)
op de vloer, om schade aan kostbaarheden thuis
te voorkomen wanneer de machine tijdens de
werking blokkeert of botst.

Gebruik de dweilmodus niet op het tapijt. Plaats
bij het dweilen van de vloer virtuele muren of
verboden zones in de tapijtzone.
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Laat de machine geen harde of scherpe
voorwerpen opnemen (zoals decoratieafval, glas,
spijkers enz.).

Reinig en onderhoud het apparaat en het
basisstation in uitgeschakelde toestand.

Draai de machine niet te lang ondersteboven op
de vloer.

Als de machine vervoerd moet worden, zorg er
dan voor dat ze uitgeschakeld is en gebruik de
originele verpakkingsdoos ter bescherming.

ACCU EN OPLADEN

Gebruik geen accu's, netsnoeren of basisstations
van derden.

Demonteer, repareer of wijzig de accu of het
basisstation niet zonder toestemming.

Plaats het basisstation niet in de buurt van een
warmtebron (zoals een radiator enz.).

Voordat u de machine afdankt, moet u de
stroomtoevoer loskoppelen en de accu uit de
machine verwijderen.

Als de machine langere tijd niet gebruikt wordt,
schakel ze dan uit nadat ze voIIedi? opgeladen is
en zet ze op een koele en droge plaats.

We raden aan om de machine minstens één keer
per maand op te laden.

INSTRUCTIES VOOR MILIEUBESCHERMING

De volgende informatie is alleen van toepassing bij
het weggooien van deze robot en is geen dagelijkse
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bedieningsinstructie:

Chemische stoffen in de ingebouwde lithiumionaccu
van dit product zullen het milieu vervuilen. Verwijder
de accu voordat u de machine weggooit en lever
deze in bij een professioneel recyclingstation voor
gecentraliseerde afvalverwijdering.

Stappen om de accu te demonteren:

1.

Laat de robot draaien tot hij bijna leeg is en niet
kan reinigen zonder het basisstation aan te raken.

2. Schakel de robot uit.

3. Demonteer de onderplaat van de robot.

4. Druk op de vergrendeling en trek de stekker van

de accu uit, neem vervolgens de accu eruit.

. Verwijder de beschermkap van de accu en neem

de accu eruit.

OPMERKING:

Zorg er bij het demonteren van de accu voor dat
de accu leeg is en werk niet in de buurt van het
basisstation.

Haal de hele accu volledig uit de machine en
beschadig de behuizing van de accu niet om
kortsluiting of lekkage van gevaarlijke stoffen te
voorkomen.

Als u accuvloeistof aanraakt, spoel de huid dan
met veel water en roep onmiddellijk medische
hulp in.
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e Dit apparaat bevat batterijen die alleen kunnen
worden vervangen door geschoolde personen.

e WAARSCHUWING! Voor het opladen van de
batterij mag alleen een verwijderbare eenheid
worden gebruikt die met dit apparaat wordt
geleverd.

e \oor het opladen van de batterij mag alleen een
verwijderbare eenheid D4000 worden gebruikt die
met dit apparaat, of RVCD-D17 wordt geleverd.

e Verwijderbare eenheid D{ K

SYSTEEMDISCLAIMER

De lijst met smartphonetypes op de markt is lang en neemt
toe. De systeemprestaties kunnen variéren voor verschillende
combinaties van het besturingssysteem en hoe het in het
telefoonmodel geimplementeerd wordt. Ook veranderingen
in de sector kunnen een impact hebben. Hoewel we in de
meeste gevallen goede prestaties verwachten, is de verwachte
prestatie van de app dus niet gegarandeerd. Hoewel de app
waarschijnlijk lange tijd zal werken met oudere hardware-
en softwareversies, moet u het besturingssysteem van uw
telefoon up-to-date houden om er zeker van te zijn dat de
app volledig functioneel is.

Minimumeis in januari 2023:
e iOS 14.00
e Android 10.0
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PRODUCTOVERZICHT - ALGEMEEN

—

Robotstofzuiger

PN AW

Toebehoren:

Vibrerend waterreservoir
Stofopvangbak
Zijborstel

Filterscherm
Reinigingsgereedschap
All-roundborstel
Siliconenborstel

9.
10.

Zwabber
Stofbakstation (inbegrepen in

RVC-D4000SL+) (afzonderlijk verkrijg-

baar)
11.
12.
13.
14.

155

Voedingskabel
Uitneembare dweilplaat
Waterreservoir.
Laadstation D4000



PRODUCTOVERZICHT - STOFZUIGER

6 (m o | |
-
1. Sensor 6. Borstel
2. Aan-uitknop 7. Laadelektroden
3. Homeknop 8. Borstelbeschermkap
4. Afdekking 9. Zwabberhouder
5. Zijborstel
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PRODUCTOVERZICHT — GEDETAILLEERD

ROBOT VIBREREND WATERRESERVOIR

STOFBAKSTATION
(Inbegrepen in RVC-D4000SL+ of apart kopen)

—— STOFOPVANGBAK

6@@

1. Reset 8. Laadelektrode
2. Bevestiging 9. Luchtuitlaat

3. Waterinlaat 10. Stofinlaat

4. Metalen stang waterreservoir ~ 11. Bevestiging

5. Zwabber 12. Slot

6. Filterscherm 13. Stofzak

7. Indicatielampje
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PRODUCTOVERZICHT - LAMPEN EN KNOPPEN

Blauwe lampje brandt
permanent

Stand-by / Normale werking /
Aangesloten op wifi

Blauwe lampje licht op

Opladen / Stroom is hoger dan 20%

Blauwe lampje knippert

Firmware-upgrade wordt uitgevoerd /
Fabrieksinstellingen herstellen / Verbonden
met het netwerk

Geel lampje brandt
permanent

Wifi is offline

Geel lampje licht op

Opladen / Stroom is lager dan 20%

Geel lampje knippert

Opladen

Rood lampje knippert

Abnormale toestand

() Aan-uitknop

Lang indrukken gedurende drie seconden,
in- of uitschakelen. Kort indrukken, starten of
pauzeren.

& Oplaadknop

In de bedrijfsmodus kort indrukken om de
reiniging te pauzeren. Druk in de pauzestand
kort op de knop om het laden te starten. Druk
in de laadtoestand kort op de knop om het
laden te stoppen.
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INSTALLATIE

Om het laadstation te installeren, plaatst u het tegen de muur en sluit u het
netsnoer aan. Zorg ervoor dat er voldoende ruimte is aan de voor- en zijkant van
het laadstation.

De automatische vuilnisbak installeren Plaats de vuilnisbak tegen de muur en
sluit het netsnoer aan.

Opmerking:

e  Plaats de vuilnisbak niet in direct zonlicht.

e De automatische vuilnisbak heeft meer dan 1,5 meter ruimte aan de
voorkant en meer dan 0,5 meter ruimte aan beide zijkanten nodig.

e  Zorg ervoor dat het netsnoer niet op een plaats zit waar de robot het kan
verslepen.

INSCHAKELEN EN OPLADEN
Plaats de robot op het basisstation en lijn de laadelektroden uit met het
laadcontact. Voor dagelijks gebruik kunt u het slim opladen starten door kort op

de knop & te drukken.

DY
>/

.t.'

¢ De robot start niet op bij een laag vermogen. Plaats hem op het basisstation
om hem op te laden.

e De robot start automatisch op na aansluiting op het basisstation en kan niet
uitgeschakeld worden tijdens het opladen.

VEEGMODUS

Open het deksel, plaats het stofopvanbak en druk het naar beneden.
Opmerking: Reinig de stofopvangbak regelmatig als het vuil de reinigende
werking beinvloedt.
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DWEILMODUS

1. Plaats de zwabber langs de sleuf van de zwabberhouder en plak deze op de
klittenband.

Zwabberhouder

Klittenband

2. Open het deksel van het waterreservoir, vul het waterreservoir en sluit het
deksel van het waterreservoir.

Metalen stang waterreservoir

Opmerking:

¢ Gebruik geen detergenten, ontsmettingsmiddelen, vaste of andere
reinigingsmiddelen, en injecteer geen heet water in het waterreservoir om
roestvorming en schade aan het waterreservoir te voorkomen.

e Hetis verboden het waterreservoir onder stromend water te spoelen of in
water onder te dompelen. De metalen stang van het waterreservoir moet
droog zijn voordat u begint met dweilen.

3. Duw het waterreservoir in de bodem van de robot. U hoort een klikgeluid
wanneer het correct geinstalleerd is.

Opmerking:
¢ Plaats bij het dweilen van de vloer virtuele muren of verboden zones in de
tapijtzone.

¢ Voordat u de veeg-/dweilfunctie start, moet u al het water dat zich op de vloer
opgehoopt heeft verwijderen.
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GEBRUIK VAN DE APP
REINIGINGSMODUS/NIVEAUSELECTIE

U kunt kiezen uit verschillende reinigingsmodi en watervolumestromen.

MODUS 'NIET STOREN'

Wanneer de modus 'Niet storen' geactiveerd is, zijn doorgaan op het
uitschakelpunt, geplande reiniging en actieve spraakrapportage niet beschikbaar
in de robot. De modus 'Niet storen' is standaard geactiveerd van 22.00 tot 7.00
uur. De modus 'Niet storen' kunt u in de app deactiveren.

REINIGINGSMODUS ZONDER KAART

Wanneer er geen kaart opgeslagen is, zal de robot elke zone beginnen

te reinigen met een vierkant gebied van 6 m x 6 m. Wanneer er een kaart
opgeslagen is, begint de robot elke ruimte langs de geplande route automatisch
schoon te maken en keert hij na voltooiing terug naar het basisstation.

GEHEUGENKAART

Wanneer de geheugenkaart in de app geactiveerd is, slaat de robot de kaart op
en werkt hij deze bij nadat de reinigingstaak en het laden voltooid zijn. Nadat
een kaart met succes voltooid is, kunt u zones splitsen of samenvoegen of een
willekeurige ruimte in de app een naam geven.

RANDREINIGINGSMODUS

Wanneer u de randreinigingsmodus in de app kiest, herkent de robot
automatisch het te reinigen gebied en begint hij met schoonmaken langs de
randen, en keert hij na het reinigen automatisch terug naar het basisstation.

GESPECIFICEERDE GEBIEDSREINIGINGSMODUS

Wanneer een te reinigen gebied gespecificeerd is in de app, zal de robot het
gespecificeerde gebied reinigen. Opmerking: Tijdens het reinigen kan de robot
voorbij een gedefinieerd gebied gaan. Verwijder daarom obstakels op de vloer
binnen het gedefinieerde gebied, aangezien de definitie van een gebied geen
veilige scheiding garandeert.

REINIGINGSMODUS MET VAST PUNT

Bij het kiezen van reiniging met vast punt en het selecteren van een richtpunt in
de app, zal de robot reinigingstaken uitvoeren en beginnen met schoonmaken
binnen een rechthoekig gebied van 2 m x 2 m op basis van de richtpuntpositie
die gedefinieerd is in de kaart in de app.

GEPLANDE REINIGINGSMODUS

De gebruiker kan een reinigingstaak plannen in de app. De robot start de
reinigingstaak zoals gepland en keert aan het einde van de taak terug naar het
basisstation. Opmerking: Geplande reinigingstaken worden niet uitgevoerd
gedurende de tijd dat de modus 'Niet storen' geactiveerd is.
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VIRTUELE WAND/VERBODEN GEBIED

De gebruiker kan in de app een virtuele wand/beperkt gebied definiéren die de

robot niet hoeft te reinigen. Opmerking: Voordat u deze functie kunt gebruiken,

moet u een kaart in de app opslaan. Het verplaatsen van de robot of het wijzigen
van de binnenomgeving kan ertoe leiden dat de originele kaart verloren gaat en

dat virtuele muren/beperkte gebieden niet beschikbaar zijn.

SYSTEEM RESETTEN/HERSTELLEN

e Als u de knop Reset drie seconden lang ingedrukt houdt, worden niet alleen
de fabrieksinstellingen hersteld, maar wordt ook de firmware teruggezet naar
de laatste versie.

e Door de knop Reset tien seconden lang ingedrukt te houden, wist de machine
alle netwerkverbindingsinformatie, kaartinformatie, geplande taakinformatie,
informatie over niet storen en aanpassingsinformatie, en wordt de zuigkracht
teruggezet naar het standaardniveau.

Opmerking: Na het resetten/herstellen van het systeem moet de robot weer een
verbinding maken met de app en worden de betreffende instellingen in de app
verwijderd.

ONDERHOUD EN REINIGING

STOFOPVANGBAK

1. Open de beschermkap, druk op de vergrendeling van de stofopvangbak en
haal de stofopvangbak eruit.

3. Verwijder de beschermkap van de stofopvangbak, haal het filterscherm eruit,
verwijder het afval en reinig het scherm.
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Opmerking:
* Het wordt aanbevolen om de stofopvangbak minstens één keer per week

te reinigen. Droog de stofopvangbak en het filterscherm voor gebruik (ten
minste 24 uur).

¢ Reinig de stofopvangbak niet met water, dit kan de elektrische componenten
beschadigen.

VIBREREND RESERVOIR

1. Zoals in de afbeelding te zien is, drukt u de vergrendeling van het reservoir
naar beneden en trekt u het reservoir horizontaal naar buiten.

2. Draai het kunststof deksel van het reservoir open, verwijder eventueel
achtergebleven water en plaats het deksel terug.

3. Bevestig het reservoir zoals in de afbeelding te zien is.

ZIJBORSTEL
1. Draai de robot om en verwijder de bevestigingsschroeven van de zijborstel.
2. Verwijder en reinig de zijborstel.

3. Plaats de zijborstel terug en draai de schroeven vast.
T
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Opmerking: We raden aan om de zijborstel om de drie tot zes maanden te
vervangen om het reinigingseffect te garanderen.

SILICONENBORSTEL

1. Draai de robot om en houd de twee ontgrendelknoppen ingedrukt om de
beschermkap van de siliconenborstel te verwijderen.

2. Verwijder de hoofdborstel naar boven toe.

3. Gebruik het mes op de reinigingsborstel om het verstrikte haar op de
siliconenborstel door te knippen en reinig de hoofdborstel.

4. Plaats de hoofdborstel, de siliconenborstel en de beschermkap terug en druk
op de beschermkap om deze op zijn plaats te bevestigen.

Opmerking: We raden aan om de siliconenborstel om de zes tot twaalf maanden
te vervangen om het reinigingseffect te garanderen.

Beschermkap siliconenborstel

Ontgrendelingsknoppen
Siliconenborstel

BORSTELREINIGINGSMETHODE

Gebruik het meegeleverde reinigingsgereedschap.

= SN
™,

.
Haar doorknippen Vuil verwijderen

ANTIVALSENSOR

Reinig de antivalsensor om de drie maanden met een zachte, droge doek.

Antivalsensor
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OPTISCHE SENSOR

De robot bevat optische precisiesensoren: 3D ToF-sensoren. Reinig deze
sensoren met een zachte en stofvrije doek om vuil of stof op de sensoren te
verwijderen. Als deze zich sterk ophopen, kan dit de prestaties van de robot
om obstakels te vermijden nadelig beinvloeden. Opmerking: Gebruik geen
chemicalién zoals detergent of spray om de sensoren te reinigen.

===

ke

PROBLEEMOPLOSSING

Probleem Oplossing
Onmogelijk om in te 1. De accu is bijna leeg.
schakelen 2. De omgevingstemperatuur is te laag (onder

0 °C) of te hoog (boven 35 °C).

De robot start niet met vegen Accu bijna leeg. Laad de accu volledig op.

De robot kan niet terugkeren 1. Te veel hindernissen rond het basisstation.
om te laden. Zet het basisstation in een gebied zonder
hindernissen.
2. De robot is te ver verwijderd van het
basisstation. Plaats de robot in de buurt van
het basisstation en probeer het opnieuw.

Abnormale robotacties Schakel de robot uit en start hem opnieuw op.
Abnormaal geluid tijdens Controleer en verwijder vuildeeltjes op de NL
reiniging hoofdborstel, de zijborstel, het linker- en

rechterwiel nadat de machine uitgeschakeld is.
Reinigingsprestaties 1. De stofopvangbak is vol. Maak de
verslechteren of stofdruppels stofopvangbak leeg.

2. Het filterscherm is geblokkeerd. Reinig het

scherm.

3. De hoofdborstel wordt geblokkeerd
door vreemde voorwerpen. Reinig de
hoofdborstel.
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De robot is offline.

1. Zwakke wifisignalen. Zorg ervoor dat de
robot de wifisignalen kan opvangen.

2. Geen wifiverbinding. Reset de
wifiverbinding, download de nieuwste app
en probeer het opnieuw.

Robot gaat niet verder op
het uitschakelpunt.

1. Zorg ervoor dat de modus 'Niet storen' niet
geactiveerd is, wat de verdere werking bij
het uitschakelpunt zou verhinderen.

2. Hetis niet mogelijk om verder te gaan op
het uitschakelpunt wanneer u handmatig
begint met opladen, door handelingen in
de app uit te voeren of door kort op de
oplaadknop te drukken, of wanneer het
apparaat naar het basisstation verplaatst
wordt.

Kan niet opladen

Zorg ervoor dat er voldoende ruimte is rond
het basisstation en dat er zich geen stof of
verstopping bevindt op het oppervlak van de
elektrode van het basisstation.

Geplande reiniging niet
uitgevoerd

1. Zorg ervoor dat de apparatuur aangesloten
is op het netwerk, omdat de synchronisatie
en geplande reinigingstaak mislukken bij
het loskoppelen van het netwerk.

2. Zorg ervoor dat de modus 'Niet storen'
niet geactiveerd is, omdat dit de geplande
reiniging zou deactiveren.

De robot is altijd offline.

Zorg ervoor dat de netwerkconfiguratie van de
robot succesvol is en dat de robot zich altijd
binnen het bereik van het wifisignaal bevindt.

De robot maakt geen
verbinding met de app.

Zorg ervoor dat de robot en het basisstation
zich op een plek met een goed wifisignaal
bevinden. Reset wifi volgens de stappen
beschreven in de gebruiksaanwijzing en koppel
opnieuw.
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FOUTMELDINGEN

Probleem

Plaats de robot op een
horizontale ondergrond en
start de robot.

Zet de robot op de grond om
te starten.

Na een verplaatsing
over lange afstand de
reinigingstaak opnieuw
starten

De laserradar is verstrikt of zit
vast. Deblokkeer de radar.

Zorg ervoor dat de
laserafstandssensor niet
geblokkeerd is voordat u
begint.

Zorg ervoor dat de sensor
voor visuele herkenning niet
geblokkeerd is.

Bevestig dat de sensor voor
visuele herkenning niet
geblokkeerd is.

Reinig de antivalsensor en
verplaats de robot naar een
nieuwe positie om hem te
starten.

Oplossing

Er wordt gedetecteerd dat de robot schuin
staat. Plaats de robot op een horizontale
ondergrond en start hem, of stel hem waterpas
in de app en start de robot opnieuw.

Het wiel blijft hangen. Ga naar de nieuwe
positie om te starten.

Het handmatig bewegen van de robot zal
leiden tot het falen van de routing. Start de
reinigingstaak opnieuw.

De radar is verstrengeld door vezels. Verwijder
alle vezels.

De laserafstandssensor is geblokkeerd of zit
vast door vreemde voorwerpen. Verwijder
de verstopping of vreemde voorwerpen. Als
verwijdering niet mogelijk is, verplaatst u de
robot en start u deze vervolgens.

De sensor voor visuele herkenning is
geblokkeerd of zit vast door vreemde
voorwerpen. Verwijder de verstopping of
vreemde voorwerpen. Als verwijdering niet
mogelijk is, verplaatst u de robot en start u
deze vervolgens.

De sensor voor visuele herkenning is
geblokkeerd of zit vast door vreemde
voorwerpen. Verwijder de geblokkeerde of
vreemde voorwerpen. Als het voorwerp niet
verwijderd kan worden, verplaats de host dan
naar een nieuwe |ocatie om te starten.

De robot staat los van de grond. Verplaats de
robot en start hem opnieuw. De antivalsensor
is vuil. Reinig de antivalsensor.
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Controleer de botsingssensor
en verwijder eventuele
verontreinigingen.

Reinig de rand-IR-sensor.

De TOF-sensor is defect.
Controleer en reinig de
sensor.

Reinig de oppervlakken van
het voorste deel van de robot
en de onderste sensor om
stof te verwijderen.

De antivalsensor is defect.
Reinig de antivalsensor en
verplaats de robot naar een
nieuwe positie om hem te
starten.

De laserradar is geblokkeerd.
Controleer de laserradar.

De stofopvangbak is lange
tijd niet gereinigd. Maak de
bak onmiddellijk schoon.

Virtuele wand of verboden
gebied gedetecteerd.
Verwijder de robot uit dit
gebied.

De robot zit vast. Verwijder
ieder obstakel rond het
apparaat en probeer het
opnieuw. Plaats de robot
terug op het basisstation.

Er wordt een nieuwe
omgeving gedetecteerd.
Start de reinigingstaak
opnieuw.

De botsingssensor is vastgelopen. Verwijder
verontreinigingen door op de sensor te tikken.
Als er geen vreemd materiaal aanwezig is,
verplaatst u de robot en start u hem opnieuw.

De rand-IR-sensor is mogelijk verontreinigd.
Reinig de sensor.

De frontsensor is mogelijk verontreinigd.
Reinig de sensor.

Frontsensor, rand-IR-sensor of antivalsensor is
stoffig. Reinig de sensor.

De antivalsensor is mogelijk verontreinigd.
Reinig de antivalsensor en verplaats de robot
naar een nieuwe positie om hem te starten.

De radar op de bovenste toren is geblokkeerd
en de routing is mislukt. Verwijder de
blokkering.

De stofopvangbak is vol. Ledig de
stofopvangbak.

De robot bevindt zich aan een virtuele muur
of verboden gebied. Verwijder de robot uit dit
gebied.

De robot wordt ingeklemd door een obstakel
eromheen. Verwijder eventuele obstakels.

De robot kan het basisstation niet vinden.
Plaats de robot manueel terug op het
basisstation.

De robot bevindt zich in een nieuwe omgeving
en er is nog geen kaart aangemaakt. Start de
reinigingstaak opnieuw.
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GARANTIE

Wilfa geeft vijf jaar garantie op dit product vanaf de dag van aankoop. De
garantie dekt productiefouten of defecten die zich voordoen tijdens de
garantieperiode. Uw aankoopbon is het garantiebewijs voor de verkoper als u
aanspraak maakt op de garantie.

De garantie is uitsluitend geldig voor producten die voor huishoudelijke
toepassing gekocht en gebruikt werden. De garantie is niet geldig als het
product voor commerciéle doeleinden gebruikt wordt. De garantie is niet
geldig als het product onjuist of nalatig gebruikt werd, als de Wilfa-instructies
niet opgevolgd zijn, als het apparaat gewijzigd werd of als een onbevoegde
reparatie uitgevoerd werd. De garantie is ook niet geldig voor normale slijtage
van het product, verkeerd gebruik, gebrekkig onderhoud, gebruik van onjuiste
elektrische spanning, of:

¢ Overbelasting van het product
e Onderdelen die normaal versleten zijn

e Onderdelen die regelmatig moeten worden vervangen (zoals filters, accu's
enz.)

De handleiding is ook beschikbaar op onze website; wilfa.com

170



INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000AI

PRODUCTSPECIFICATIES

Afmetingen 350 x 97 mm
Nominaal vermogen 55 W
Nominale spanning 14,8V
Laadspanning 20V
Accucapaciteit:

SL, Al SL+ 6400 mAh

ONDERSTEUNING EN RESERVEONDERDELEN

Ga voor ondersteuning naar wilfa.com en raadpleeg onze klantenservice-/
ondersteuningspagina. Hier vindt u veelgestelde vragen, reserveonderdelen, tips
en trucs en al onze contactgegevens.

RECYCLING
. , Deze markering geeft aan dat u dit product in de gehele Europese

Unie niet met ander huishoudelijk afval mag meegeven. Om mogelijke
schade aan het milieu of de gezondheid van mensen als gevolg
mmmm \van ongecontroleerde afvalverwijdering te voorkomen, dient het
product op een verantwoorde manier gerecycled te worden om
duurzaam hergebruik van materialen te stimuleren. Gebruik de retour- en
inzamelingssystemen om uw gebruikte apparaat in te leveren, of neem contact
op met de winkel waar u het product hebt gekocht. De winkel kan dit product in
ontvangst nemen om het op veilige en milieuverantwoorde wijze te recyclen.

AS Wilfa Sandakerveien 114A, 0484 Oslo, Norway
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WAZNE INSTRUKCJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

e To urzadzenie moze by¢ uzywane przez

dzieci od lat 8 i osoby z niepetnosprawnoscia
fizyczng, sensoryczng i umystowg oraz brakiem
doswiadczenia i wiedzy, pod warunkiem
zapewnienia nadzoru lub udzielenia instrukcji

dotyczacych korzystaniazurzgdzenia w bezpieczny
sposdb oraz o ile taka osoba zdaje sobie sprawe z
ewentualnych zagrozen. Dzieci nie moga uzywac

urzadzenia do zabawy. Czynnosci zwigzane
z czyszczeniem oraz konserwacjag w zakresie
uzytkownika nie powinny by¢ wykonywane przez
dzieci, o ile nie zostanie zapewniony nadzér.

e Produkt ten jest przeznaczony wytacznie do

czyszczenia podtdg w domu i nie powinien byc

uzywany na zewnatrz, w obiektach komercyjnych
lub przemystowych ani na podtozach innych niz
podfoga.

e Nie pozwalaj dzieciom bawic¢ sie urzgdzeniem.
Nalezy nadzorowac dzieci i zwierzeta domowe,
aby nie zblizaty sie do urzgdzenia podczas pracy.

e Jesli przewdd zasilajacy jest uszkodzony, nalezy
go wymienié na specjalny przewdd lub specjalny
element, zakupiony u producenta lub w serwisie.

e Dzieci i zwierzeta domowe nie powinny wchodzi¢
na urzadzenie.

174



Nie obstugiwac robota, uzywajac ostony radaru
laserowego jako uchwytu.

Nie uzywac w srodowisku wielokondygnacyjnym
bez barier ochronnych (takich jak antresole,
otwarte balkony i blaty mebli).

Nie uzywaé¢ w temperaturach spoza zakresu
0°C-35°C ani w przypadku, gdy na podtozu
znajduja sie rozlane ptyny lub lepkie przedmioty.

Nie uzywaé do czyszczenia palacych sie
przedmiotéw.

Przed uzyciem uporzadkowaé przewody na
podtodze, aby nie utrudniaty ruchu urzadzenia.

Odsung¢ delikatne i drobne przedmioty (np.
wazony, plastikowe torby itp.), aby unikng¢ szkéd
na skutek blokady lub kolizji.

Nie stosowal trybu mopa na wykfadzinach. W
przypadku scierania mopem podtogi, w okolicach
wyktadziny podtogowe] skonfigurowaé wirtualne
bariery, czyli strefy zabronione.

Nie dopuszcza¢ do zbierania przez urzadzenie
twardych lub ostrych przedmiotéw (takich jak resztki
materiatow dekoracyjnych, szkto, gwozdzie itp.).

Przed czyszczeniem i konserwacja urzgdzenia oraz
podstawy wytgczy¢ zasilanie.
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Nie zostawia¢ urzadzenia odwréconego dotem
do goéry przez dtuzszy czas.

e Jesdli urzadzenie ma byc transportowane, wytgczyc

je i uzy¢ oryginalnego opakowania.

AKUMULATOR | tADOWANIE

Nie uzywaé akumulatora, przewodu zasilajgcego
ani podstawy innych firm.

Nie wolno demontowaé, naprawiaé ani
modyfikowaé akumulatora lub podstawy bez
zezwolenia.

Nieumieszczaépodstawyzfunkcjgautomatycznego
czyszczenia w poblizu zrédta ciepta (np. grzejnika
itp.).

Przed utylizacjg urzadzenia nalezy odfgczy¢
zasilanie i wyja¢ akumulator.

Jesli urzadzenie nie bedzie uzywane przez dtuzszy
czas, nalezy natadowac catkowicie akumulator,
wytgczy¢é urzadzenie i umiesci¢ w chtodnym i
suchym miejscu.

Zaleca sie tadowanie co najmniej raz w miesigcu.

WSKAZOWKI DOTYCZACE OCHRONY SRODOWISKA

Ponizsze informacje majg zastosowanie tylko w
przypadku utylizacji robota i nie stanowig instrukcji
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codziennego uzytkowania:

Substancje chemiczne zawarte we wbudowanym
akumulatorze litowo-jonowym urzadzenia
zanieczyszczajg  Srodowisko.  Przed  utylizacjg
urzadzenia nalezy wyjac¢ akumulator i przekaza¢ do
specjalistycznego punktu recyklingu akumulatorow.

Demontaz akumulatora:

1. Pozostawi¢ robota uruchomionego do momentu,
az akumulator roztaduje sie i nie bedzie
mozna go wyczysci¢ bez dotykania podstawy
automatycznego czyszczenia.

2. Wytgczyc robota.
3. Zdemontowac dolng obudowe robota.

4. Nacisng¢klamre i wyciggnac wtyczke akumulatora,
a nastepnie wyjac¢ akumulator.

5. Zdja¢ pokrywe akumulatora i wyjgc¢ akumulator.

UWAGA:

e Podczas demontazu akumulatora upewnic sig, ze
jest roztadowany i oddali¢ sie od podstawy.

e Nalezy zdemontowac caly pakiet akumulatora, nie
uszkadzajac jego obudowy, w przypadku zwarcia
lub wycieku niebezpiecznych substancji.
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W przypadku kontaktu skéry z elektrolitem sptukac
go duzg iloscig wody i natychmiast udac sie do
lekarza.

To urzgdzenie posiada baterie, ktére mogg zostac
wymienione wytacznie przez wykwalifikowane
osoby.

OSTRZEZENIE! By natadowaé baterie, uzywad
tylko zdejmowanej jednostki zasilajgcej zatgczone;
do tego urzadzenia

By natadowac baterie, uzywac tylko zdejmowane;
jednostki D4000 zasilajace] zatagczone] do tego
urzgdzenia lub RVCD-D17.

Zdejmowanej jednostki DH_HC

WYrACZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI

Na rynku jest dostepnych coraz wiecej modeli smartfondw.
Wydajnos$¢ systemu moze sie rézni¢ w zaleznosci od kombinacji
systemu operacyjnego i sposobu jego implementacji w danym
modelu telefonu. Zmiany w branzy réwniez mogg mieé wptyw. Z
tego powodu nie gwarantuje sie oczekiwanego dziatania aplikagji,
chociaz w wiekszosci przypadkdéw powinna ona dziataé prawidtowo.
Najprawdopodobniej aplikacja bedzie dziataé przez dtugi czas ze
starszym sprzetem i oprogramowaniem, jednak nalezy aktualizowaé
system operacyjny swojego telefonu, aby mieé pewnos¢, ze aplikacja
jest w petni funkcjonalna.

Minimalne wymaganie na styczen 2023 r.:

iOS 14.00

e Android 10.0
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Automatyczny odkurzacz

Vo N W

Akcesoria:

Wibracyjny zbiornik wody
Pojemnik na kurz
Szczotka boczna

Filtr siatkowy

Narzedzie do czyszczenia
All-round szczotka
Szczotka silikonowa

Mop

10. Pojemnik
na kurz (w zestawie

RVC-D4000SL+) (do nabycia

oddzielnie)

1. Przewdd zasilania

12. Wyjmowana ptyta mopa
13. Zbiornik na wode.

14. Stacja tadujgca D4000
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PRZEGLAD PRODUKTU — ODKURZACZ

é @ _ €0 | |+
pu—
1. Czujnik 6. Szczotka
2. Wihacznik 7. Elektrody tadujace
3. Przycisk Home 8. Pokrywa szczotki
4. Ostona 9. Uchwyt mopa
5. Szczotka boczna
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INNOBOT - RVC-D4000SL+, RVC-D4000SL, RVC-D4000Al

PRZEGLAD PRODUKTU — INFORMACJE SZCZEGOrOWE

ROBOT WIBRACYJNY ZBIORNIK WODY

POJEMNIK NA KURZ

(W zestawie RVC-D4000SL+ lub do nabycia osobno)

1. Resetowanie 7.
2. Mocowanie 8.
3. Wilot wody 9.
4. Metalowy drazek zbiornikana  10.
wode 11.
5. Mop 12.
6. Filtr siatkowy 13.
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POJEMNIK NA KURZ

Wskaznik
Elektroda tadujaca
Wylot powietrza
Wiot kurzu
Mocowanie
Blokada

Worek na kurz



PRZEGLAD PRODUKTU — KONTROLKI | PRZYCISKI

Niebieskie swiatto jest zawsze Gotowo$é / Normalna praca /

wtaczone

Niebieskie $wiatto wolno
pulsuje

Niebieskie swiatto miga

Zotte $wiatto jest zawsze
wigczone

Zotte $wiatto wolno pulsuje

Zotte $wiatto miga
Czerwone $wiatto miga

(O Wiacznik

& Przycisk tadowania

Wi-Fi jest podigczone

tadowanie, stopien natadowania ponad 20%

Trwa aktualizacja firmware /
przywracanie ustawien fabrycznych /
Podfgczanie do sieci

Wi-Fi jest offline

tadowanie, stopien natadowania spadt ponizej
20%

tadowanie
Stan nieprawidtowy

Dtugie nacisniecie przez 3 s, wtaczenie lub
wylaczenie zasilania.
Krotkie nacisniecie, start lub przerwa.

Krotkie naci$niecie podczas pracy, robot
wstrzymuje czyszczenie. Krétkie nacisniecie w
trybie wstrzymania, rozpoczecie tadowania.
Krotkie nacisniecie podczas tadowania,
zatrzymanie tadowania.
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INSTALACJA

Aby zainstalowa¢ stacje fadujaca, nalezy umiescic ja przy $cianie i podtaczyc
przewdd zasilajacy. Upewnic sie, ze z przodu i z boku tadowarki jest wystarczajaco
duzo miejsca.

Montaz automatycznego pojemnika na kurz. Umies¢ pojemnik na kurz przy
$cianie i podtacz przewdd zasilajacy.

Uwaga:
e Nie wystawiaj pojemnika na kurz na bezposrednie oddziatywanie promieni
stonecznych.

e Automatyczny pojemnik na kurz wymaga ponad 1,5 metra wolnej przestrzeni
z przodu i ponad 0,5 metra z obu stron.
e Upewnij sie, ze robot nie zaczepi o przewdd zasilajacy.

WEACZANIE | LADOWANIE

Ustaw robota na podstawie i wyrownaj elektrody tadujace ze stykiem tadowania.
Na potrzeby codziennego uzytkowania mozna rozpocza¢ inteligentne tadowanie,
naciskajac krétko przycisk

e Robot nie uruchomi sie, gdy akumulator bedzie roztadowany. Ustaw go na
podstawie w celu natadowania.

® Robot uruchomi sie automatycznie po podtaczeniu do bazy i nie bedzie
mozna go wytaczyé podczas tadowania.

TRYB ZAMIATANIA

Otworz pokrywe, wtéz pojemnik na kurz i docisnij go. Uwaga: W przypadku
zabrudzenia, ktére wptywa na skutecznos$é czyszczenia, nalezy regularnie czyscié
pojemnik na kurz.
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INSTRUKCJA OBSEUGI - ODKURZACZ ROBOT

TRYB MOPA
1. Wtdz mop wzdtuz szczeliny w uchwycie mopa i przymocuj go na rzep.

Uchwyt na mop

Zapiecie na rzep
]
1 /"

2. Otworz pokrywe zbiornika wody, napetnij go, a nastepnie zamocuj pokrywe.

Metalowy pret w zbiorniku na wode

Uwaga:

* Nie uzywaj detergentéw, srodkéw dezynfekujacych, srodkéw czyszczacych w
postaci statej ani innych srodkéw czyszczacych ani nie wlewaj goracej wody do
zbiornika na wode w przypadku korozji lub uszkodzenia zbiornika na wode.

e Zabrania sie ptukania lub namaczania zbiornika na wode. Metalowy pret w
zbiorniku na wode powinien byc¢ suchy przed przystapieniem do czyszczenia
mopem.

3. Wsun zbiornik na wode do dolnej czesci robota az do zatrzasniecia.

Uwaga:

e W przypadku $cierania mopem podtogi, w okolicach wyktadziny podtogowe;]
skonfiguruj wirtualne bariery, czyli strefy zabronione.

® Przed rozpoczeciem zamiatania/czyszczenia mopem usun wode
nagromadzong na podtodze.
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OBSEUGA APLIKACJI
WYBOR TRYBU/POZIOMU CZYSZCZENIA

Mozna wybrac rézne tryby czyszczenia i natezenia przeptywu wody.

TRYB NIE PRZESZKADZAC (DND)

Po witgczeniu trybu Nie przeszkadzad, w robocie nie mozna korzystac z funkgji
kontynuacji od miejsca zatrzymania, zaplanowanego czyszczenia i aktywnego
sterowania gtosem.

Tryb Nie przeszkadzaé jest domyslnie aktywowany w godzinach od 22:00 do 7:00.
Tryb Nie przeszkadzaé mozna dezaktywowac w aplikacji.

TRYB CZYSZCZENIA BEZ MAPY

Jesli nie ma zapisanej mapy, robot rozpocznie czyszczenie kazdej strefy o
wymiarach 6 m x 6 m. Je$li mapa zostata zapisana, robot automatycznie
rozpocznie czyszczenie kazdego pomieszczenia na zaplanowanej trasie i powrdci
do podstawy po zakonczeniu.

MAPA W PAMIECI

Po aktywowaniu w aplikacji mapy w pamieci robot zapisuje i aktualizuje mape
po pomysinym zakonczeniu czyszczenia i fadowaniu. Po pomysinym przejsciu
$ciezki wedtug mapy mozna podzieli¢ lub potaczy¢ strefy lub nazwac dowolne
pomieszczenie w aplikacji.

TRYB CZYSZCZENIA PRZY SCIANACH

Po wybraniu w aplikacji trybu czyszczenia przy $cianach robot automatycznie
rozpozna obszar do czyszczenia, rozpocznie czyszczenie wzdtuz Scian, a po
zakonczeniu czyszczenia automatycznie powrdci do podstawy.

OKRESLONY TRYB CZYSZCZENIA

Gdy obszar do czyszczenia jest okre$lony w aplikacji, robot wyczysci okreslony
obszar. Uwaga: Podczas czyszczenia robot moze wyj$é poza zdefiniowany obszar,
dlatego usun wszelkie przeszkody na podtodze w poblizu okreslonego obszaru.

TRYB CZYSZCZENIA PUNKTOWEGO

Po wybraniu w aplikacji trybu czyszczenia punktowego i punktu docelowego
robot rozpocznie czyszczenie na prostokgtnym obszarze o wymiarach 2 m x 2 m
w oparciu o pozycje docelowa zdefiniowana na mapie w aplikacji.

TRYB PLANOWEGO CZYSZCZENIA

Uzytkownik moze zaplanowac zadanie czyszczenia w aplikacji, a robot rozpocznie
je zgodnie z harmonogramem i powrdci do podstawy po zakonczeniu zadania.
Uwaga: Zadne zaplanowane zadania czyszczenia nie beda wykonywane w czasie,
gdy tryb Nie przeszkadza¢ bedzie aktywny.
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WIRTUALNA SCIANA/STREFA ZABRONIONA

Uzytkownik moze zdefiniowaé w aplikacji wirtualng $ciane/strefe zabroniona,
ktorej robot nie bedzie przekraczat podczas czyszczenia. Uwaga: Przed
skorzystaniem z tej funkcji nalezy zapisaé mape w aplikacji. Przesuniecie robota
lub zmiana srodowiska wewnetrznego moze spowodowac utrate oryginalnej
mapy i zdefiniowanych wirtualnych $cian/stref zabronionych.

RESETOWANIE/PRZYWRACANIE SYSTEMU

* Nacisniecie przycisku Reset i przytrzymanie przez 3 sekundy spowoduje
nie tylko przywrécenie ustawien fabrycznych, ale takze zresetowanie
oprogramowania sprzetowego do ostatniej wersji.

e Naciéniecie przycisku Reset i przytrzymanie przez 10 sekund spowoduje
wykasowanie wszystkich informacji dotyczacych potaczenia sieciowego,
informacji o mapach, zaplanowanych zadaniach i porach trybu Nie
przeszkadzad, a takze przywrécenie domyslnej mocy ssania.

Uwaga: Po zresetowaniu/przywrdceniu systemu robot musi ponownie potaczyé
sie z aplikacja, a odpowiednie ustawienia w aplikacji zostang usuniete.

KONSERWACJA | CZYSZCZENIE
POJEMNIK NA KURZ

1. Otwdrz pokrywe, naciénij blokade pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik

3. Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz, wyjmij filtr siatkowy, opréznij pojemnik i
wyczy$é filtr.
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Uwaga:

e Zaleca sie czyszczenie pojemnika na kurz co najmniej raz w tygodniu. Przed
uzyciem osusz pojemnik na kurz i filtr siatkowy (min. 24 godziny)

¢ Nie myj pojemnika na kurz woda, poniewaz moze to spowodowac
uszkodzenie elementdéw elektrycznych.

ZBIORNIK WIBRACYJNY

1. Jak pokazano na rysunku, naciénij mocowanie zbiornika i wyciagnij zbiornik
poziomo.

2. Obréci¢ plastikowa pokrywe zbiornika, wylej pozostatg w niej wode i zamontuj
pokrywe na miejscu.

SZCZOTKA BOCZNA

1. Obréc¢ robota i wykreé sruby mocujace szczotke boczna.
2. Wyjmij szczotke boczng i oczy$é ja.

3. Zamontuj szczotke boczng i dokrecic $ruby.
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INSTRUKCJA OBSEUGI - ODKURZACZ ROBOT

Uwaga: Zaleca sie wymiane szczotki bocznej co 3-6 miesiecy, aby zapewnié
skuteczno$é czyszczenia.

SZCZOTKA SILIKONOWA

1. Obrdé robota, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj dwa przyciski zwalniajace, aby
zdjac silikonowa ostone szczotki.

2. Wyjmij szczotke gtéwna do géry.

3. Za pomocg ostrza na szczotce przetnij splatane wtosy na szczotce silikonoweyj i
oczy$¢ szczotke gtéwna.

4. Zatéz z powrotem szczotke gtéwna, szczotke silikonows i ostone szczotki

silikonowej, a nastepnie naciénij ostone szczotki silikonowej, aby zamontowac
ja na miejscu.

Uwaga: Zaleca sie wymiane szczotki silikonowej co 6-12 miesiecy, aby zapewnic
skuteczno$é czyszczenia.

Ostona szczotki silikonowe;]

Klucze zwalniajace
Szczotka silikonowa

METODA CZYSZCZENIA SZCZOTKI

Uzy¢ dotaczonego narzedzia do czyszczenia.

T '
Czyszczenie brudu
Przecinanie wloséw

CZUJNIK SPADKU

Co 3 miesiace nalezy czysci¢ czujnik spadku miekka, sucha $ciereczka.

S

Czujnik spadku
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CZUJINIK OPTYCZNY

Robot jest wyposazony w precyzyjny czujnik optyczny: czujnik ToF 3D. Te

czujniki nalezy czysci¢ miekka, niepylaca sciereczka, aby usunaé z nich wszelkie
zabrudzenia i kurz, ktére w przypadku znacznego nagromadzenia sie, moga
negatywnie wptynaé na wydajnos¢ pracy robota. Uwaga: Do czyszczenia czujnika
nie wolno uzywaé srodkéw chemicznych, takich jak detergent lub spray.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem Rozwiagzanie

Nie mozna witaczyé 1. Roztadowany akumulator
2. Temperatura otoczenia jest zbyt niska
(ponizej 0°C) lub zbyt wysoka (powyzej

35°C)
Robot nie rozpoczyna Niski poziom natadowania akumulatora.
sprzatania Catkowicie natadowa¢ akumulator
Robot nie moze powrdci¢é na 1. Zbyt wiele barier wokét podstawy. Ustawié
miejsce tadowania podstawe w miejscu o swobodnym
dostepie.

2. Robot znajduje sie zbyt daleko od
podstawy. Przenie$é robota w poblizu
podstawy i sprébowac ponownie.

Nieprawidtowe dziatania Whytgczy¢ robota i ponownie wtaczyc

robota

Nietypowy dzwiek podczas Po wytaczeniu urzadzenia sprawdzié szczotke

pracy gtéwna, szczotke boczng, lewe/prawe kota
pod katem ciat obcych, w razie znalezienia —
usungg.

Wydajnos¢ czyszczenia spada 1. Pojemnik na kurz jest petny. Opréznié
lub pozostaje kurz pojemnik na kurz.
2. Filtr siatkowy jest zablokowany. Wyczyscié
siatke.
3. Szczotka gtéwna jest zablokowana przez
ciata obce. Wyczysci¢ gtéwna szczotke.
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Robot jest w trybie offline

Robot nie kontynuuje od
punktu zatrzymania

Nie mozna natadowadé

Niepowodzenie planowego
czyszczenia

Robot jest zawsze offline

Robot nie taczy sie z aplikacja

Staby sygnat Wi-Fi. Upewni¢ sie, ze robot
znajduje sie w zasiegu sieci Wi-Fi.
Potaczenie z siecig Wi-Fi nie powiodto
sie. Zresetuj potgczenie Wi-Fi, pobierz
najnowszg aplikacje i sprobuj ponownie.

Upewnij sig, ze nie wtaczono trybu Nie
przeszkadzaé, co wytaczy kontynuacje w
punkcie zatrzymania.

Kontynuacja od punktu zatrzymania

nie jest mozliwa w przypadku recznego
uruchomienia fadowania za pomoca
aplikacji, przez krétkie nacisniecie przycisku
tadowania lub przez przeniesienie
urzadzenia do podstawy.

Upewnij sie, ze wokdt podstawy jest
wystarczajgca ilos¢ miejsca i ze elektrody
podstawy nie sg zabrudzone ani zablokowane

1.

Upewnij sig, ze sprzet jest podfaczony
do sieci; odtgczenie od sieci wylgczy
synchronizacje i zaplanowane zadanie
czyszczenia.

Upewnij sig, ze nie wtaczono trybu Nie
przeszkadzad, co spowoduje wytgczenie
zaplanowanego czyszczenia.

Upewnij sie, ze konfiguracja sieci w robocie jest
prawidtowa oraz ze robot znajduje sie zawsze w
zasiegu sygnatu Wi-Fi.

Upewnij sie, ze robot i podstawa znajduja sie w
obszarze o dobrym sygnale Wi-Fi; zresetuj sie¢
Wi-Fi zgodnie z krokami opisanymi w Instrukcji
obstugi, a nastepnie ponownie przeprowadz
parowanie.
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KOMUNIKATY O BLEDACH

Problem

Ustaw robota na poziomym
podfozu i uruchom go.

Ustaw robota na podtodze,
aby rozpoczaé

Po przemieszczeniu na
duzg odlegtos¢ ponownie
rozpocznij zadanie
czyszczenia

Radar laserowy jest zaplatany
lub zablokowany. Wyczysé

go.

Przed uruchomieniem
upewnij sie, ze czujnik
laserowy nie jest
zablokowany.

Upewnij sig, ze czujnik
rozpoznawania optycznego
nie jest zablokowany.

Sprawdz, czy czujnik
rozpoznawania optycznego
nie jest przestoniety.

Wyczy$é czujnik spadku i
przesun urzadzenie w nowe
miejsce, aby je uruchomid.

Sprawdz czujnik kolizji i usun
wszelkie ciata obce.

Rozwigzanie

Wykryto, ze robot jest nachylony. Ustaw robota
na poziomym podfozu i uruchom go lub
wykonaj poziomowanie w aplikacji, a nastepnie
uruchom ponownie robota.

Kofo jest zawieszone. Przesun w nowe
potozenie, aby rozpoczad.

Reczne przemieszczenie robota spowoduje
niepowodzenie w podazaniu trasg. Rozpocznij
ponownie zadanie czyszczenia.

Wokot radaru zaplataty sie wtdkna. Usun
wszelkie wtdkna.

Czujnik laserowy jest przestoniety lub
zablokowany przez ciata obce. Usun
przeszkode lub ciato obce. Jedli usuniecie
nie jest mozliwe, przesun robota, a nastepnie
uruchom go.

Czujnik rozpoznawania optycznego jest
przestoniety lub zablokowany przez ciata obce.
Usun przeszkode lub ciato obce. Jesli usuniecie
nie jest mozliwe, przesun robota, a nastepnie
uruchom go.

Czujnik rozpoznawania optycznego jest
przestoniety lub zablokowany przez ciata obce.
Usun przeszkode lub ciata obce. Jesli nie
mozna go wyczyscié, przenie$ urzadzenie w
nowe miejsce, aby rozpoczaé.

Robot nie znajduje sie na podfozu. Przestaw
robota i ponownie uruchom go. Czujnik spadku
jest brudny. Wyczys$é czujnik spadku

Czujnik kolizji jest zablokowany. Usun ciata
obce, stukajac w czujnik. Jesli nie ma ciat
obcych, przestaw robota i uruchom go
ponownie.
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Wyczysc brzegowy czujnik
podczerwieni.

Awaria czujnika TOF. Sprawdz
czujnik i wyczys$é go.

Wyczy$é powierzchnie
przedniej czesci robota i
dolny czujnik, aby usunad
kurz.

Awaria czujnika spadku.
Wyczysc czujnik, przenies
urzadzenie w nowe miejsce i
uruchom je.

Radar laserowy jest
zablokowany. Sprawdz radaru
laserowy

Pojemnik na kurz nie byt
czyszczony przez diugi czas.
Wyczys$¢ go niezwtocznie.

Wykryto wirtualna $ciane lub
strefe zabroniong. Przesun
robota poza te strefe.

Urzadzenie jest zablokowane.
Usun wszelkie przeszkody
wokot urzadzenia i sprébuj
ponownie. Ustaw urzadzenie
z powrotem na podstawie.

Wykryto nowe $rodowisko.
Uruchom ponownie zadanie
czyszczenia.

Brzegowy czujnik podczerwieni moze by¢
przestoniety przez ciata obce. Wyczys$é go.

Przedni czujnik moze by¢ przestoniety przez
ciata obce. Wyczy$¢é go.

Czujnik przedni, brzegowy czujnik podczerwieni
lub czujnik spadku jest zakurzony. Wyczy$é go.

Czujnik spadku moze byé przestoniety przez
ciata obce lub zabrudzony. Wyczys¢ czujnik,
przenies urzadzenie w nowe miejsce i uruchom
je.

Radar na gérnej wiezy jest zablokowany i
prowadzenie nie dziata. Usun blokade.

Pojemnik na kurz jest petny. Oprdznij go.

Robot stoi przy wirtualnej $cianie lub w strefie
zabronionej. Usun go z tej strefy.

Robot jest zablokowany przez przeszkode.
Usun wszelkie przeszkody.

Robot nie moze znalez¢ podstawy. Ustaw go
recznie na podstawie.

Robot znajduje sie w nowym srodowisku i
jeszcze nie utworzono zadnej mapy. Uruchom
ponownie zadanie odkurzania.
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GWARANCJA

Firma Wilfa udziela 5-letniej gwarancji na ten produkt od dnia zakupu. Gwarancja
obejmuje wady produkcyjne lub wady powstate w okresie gwarancyjnym. W
przypadku roszczen z tytutu gwarancji dowodem dla sprzedawcy jest paragon lub
inny dokument potwierdzajgcy zakup.

Gwarancja obejmuje wytagcznie produkty zakupione i uzywane na potrzeby
indywidualnych gospodarstw domowych. Komercyjna eksploatacja produktu
powoduje uniewaznienie gwarancji. Gwarancja zostanie uniewazniona w
przypadku niewtasciwego uzywania produktu, niedbatosci, postepowania
niezgodnego z instrukcjami podanymi przez firme Wilfa, a takze w przypadku
modyfikacji produktu lub jego nieautoryzowanej naprawy. Gwarancja nie
obejmuje ponadto normalnego zuzycia, uzycia niezgodnego z przeznaczeniem,
braku konserwacji, podtaczenia do nieprawidtowego napiecia elektrycznego
oraz:

® Przecigzenia produktu
o Czesci, ktore zuzywaja sie w wyniku normalnej eksploatacji

o Czesci, ktore nalezy regularnie wymieniac (np. filtr, akumulator itp.)

Instrukcja obstugi jest takze dostepna na naszej stronie internetowej: wilfa.com
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DANE TECHNICZNE PRODUKTU

Rozmiar 350 x 97 mm
Moc znamionowa 55 W
Napiecie znamionowe 14,8V
Napiecie fadowania 20V
Pojemno$é akumulatora:

SL, Al, SL+ 6400 mAh

POMOC TECHNICZNA | CZESCI ZAMIENNE

Aby uzyska¢ pomoc techniczng, odwiedz strone obstugi klienta/pomocy tech-
nicznej w naszej witrynie wilfa.com. Znajdziesz tam czesto zadawane pytania, listy
cze$ci zamiennych, porady i wskazowki oraz wszystkie dane kontaktowe.

MOZLIWOSC RECYKLINGU

Ten znak wskazuje, ze w Unii Europejskiej to urzadzenie nie moze byc
K wyrzucane wraz z odpadami z gospodarstw domowych. Aby zapobiec

mozliwemu skazeniu srodowiska lub zagrozeniom dla zdrowia ludzi z
mmmm uwagi na niekontrolowana utylizacje odpadéw, nalezy odpowiedzialnie

przekaza¢ je do recyklingu w celu promocji zréwnowazonej gospodarki
zasobami materiatowymi w zakresie ponownego uzycia. Aby pozby¢ sie urzadze-
nia po okresie eksploatacji, nalezy skorzystac z whasciwego punktu zbiérki lub
skontaktowad sie ze sprzedawca, od ktérego kupiono produkt. W ten sposdb
produkt zostanie bezptatnie przekazany do recyklingu bezpiecznego dla $rodo-
wiska.

AS Wilfa Sandakerveien 114A, 0484 Oslo, Norway
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MODE D'EMPLOI - ASPIRATEUR ROBOT
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CONSIGNES DE SECURITE IMPORTANTES

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a
partir de huit ans et des personnes en situation de
handicap physique, mental ou sensoriel ou encore
manquant de connaissances et d'expérience, si
elles sont surveillées ou ont recu des instructions
sur |'utilisation sGre de "appareil, et si elles ont
conscience des risques inhérents. Il est interdit aux
enfants de jouer avec l'appareil. Les enfants ne
doivent pas procéder au nettoyage ni a l'entretien
de l'appareil sans surveillance.

Ce produit sert uniguement au nettoyage des sols
dans un environnement domestique et ne doit pas
étre utilisé a I'extérieur, dans un environnement
autre que le sol, commercial ou industriel.

Ne pas laisser les enfants jouer avec la machine.
Surveiller les enfants et les animaux domestiques
pour les maintenir aussi loin que possible lorsque
la machine est en marche.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il
doit étre remplacé par un cordon spécial ou un
composant spécial acheté aupres de son fabricant
ou de son service de maintenance.

Ne jamais laisser des enfants ou des animaux
s'asseoir sur la machine.

Ne pas manipuler ce robot en utilisant le capot de
protection du radar laser comme poignée.
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Ne pas I'utiliser dans des environnements
suspendus sans barrieres de protection (comme
des sols duplex, des balcons ouverts et des dessus
de meubles).

Ne pas l'utiliser dans un environnement ou la
température est supérieure a 35 °C et inférieure a
0°Cououilyadesliquides et des objets collants
au sol.

Ne pas |'utiliser pour nettoyer des objets brilants.

Avant toute utilisation, acheminer et plier les
cables sur le sol en cas d'obstruction qui bloque
le mouvement de la machine.

Ranger les objets fragiles et les objets divers (tels
que les vases et les sacs en plastique, etc.) au sol,
afin d'éviter d'endommager les objets de valeur a
la maison lorsque la machine est bloquée pendant
le fonctionnement ou en cas de collision légeére.

Ne pas activer le mode serpilliere sur le tapis. En
lavant le sol, aménager des murs virtuels ou des
zones interdites dans la zone de la moquette.

Ne pas laisser la machine absorber des objets
durs ou tranchants (tels que des déchets de
décoration, du verre, des ongles, etc.).

Nettoyer et maintenir I'appareil et la base hors
tension.
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Ne pas retourner la machine au sol pendant une
période prolongée.

Si des produits doivent étre transportés, s'assurer
qgue la machine est éteinte et il est recommandé
d'utiliser la boite d'emballage d'origine pour
protéger I'emballage.

BATTERIE ET CHARGEMENT

Ne pas utiliser de batterie, de cordon
d'alimentation ou de base tiers.

Ne pas démonter, réparer ni modifier pas la
batterie ou la base sans autorisation.

Ne pas placer la base autonettoyante a proximité
de la source de chaleur (comme un radiateur, etc.).

Avant de jeter la machine, I'alimentation
électrique doit étre coupée et la batterie retirée
de la machine.

Si l'appareil n'est pas utilisé pendant une
longue période, il faut I'éteindre apres |'avoir
completement chargé et le ranger dans un endroit
frais et sec.

Il est recommandé de recharger au moins une fois
par mois.

CONSIGNES RELATIVES A LA PROTECTION DE
L'ENVIRONNEMENT

Les informations suivantes ne s'appliquent qu'a
I"élimination de ce robot et ne constituent pas une
instruction de fonctionnement quotidienne :

Les substances chimiques contenues dans la
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batterie lithium-ion intégrée de ce produit polluent
I'environnement. Retirer la batterie avant d’éliminer
la machine et confiez-la a un centre de recyclage
de batteries professionnel pour une élimination
centralisée.

Procédure de démontage de la batterie :

1.

Laisser le robot fonctionner jusqu’a ce qu'il soit
faiblement alimenté et qu'il ne puisse pas étre
nettoyé sans toucher la base autonettoyante.

2. Eteindre le robot.

3. Démonter la coque inférieure du robot.

4. Appuyer sur la boucle et retirer le connecteur de

la batterie, puis retirer la batterie.

. Retirer la plague de protection de la batterie et

extraire la batterie.

REMARQUE :

Lors du démontage de la batterie, s'assurer que
la batterie est épuisée et qu’elle est éloignée de
la base.

Démonter I'ensemble du bloc accumulateur et ne
pas endommager le boitier du bloc accumulateur
en cas de court-circuit ou de fuite de substances
dangereuses.

Si I'on touche le liquide de la batterie, rincer
abondammental’eauetconsulterimmédiatement
un médecin.
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e Cet appareil contient des batteries remplacables
uniquement par du personnel agréé.

e AVERTISSEMENT ! Pour recharger la batterie,
utilisez uniquement le chargeur de batterie fourni
avec " appareil.

e Pour recharger la batterie, utilisez uniqguement le
chargeur de batterie D4000 fourni avec |" appareil

ou RVCD-D17.
e Unité d'alimentation amovible D1

CLAUSES DE NON RESPONSABILITE

La liste des types de smartphones sur le marché est longue
et croissante. Les performances du systeme peuvent varier
en fonction des différentes combinaisons du systeme
d’exploitation et de la maniere dont il est mis en ceuvre dans
le modele de téléphone. Les modifications de I'industrie
peuvent également avoir une incidence. Par conséquent, bien
que nous nous attendions a de bonnes performances dans la
plupart des cas, les performances attendues de I"application
ne sont pas garanties. Bien que l|'application fonctionnera
trés probablement longtemps avec des versions matérielles
et logicielles plus anciennes, il faut maintenir les systemes
d'exploitation de le téléphone a jour pour vous assurer que
I'application fonctionne parfaitement.

Exigence minimale de janvier 2023 :
e i0OS 14.00
e Android 10.0
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APERCU DES PRODUITS — GENERALITES

Robot aspirateur

PNk wN

Accessoires :

Réservoir d'eau vibrant
Bac a poussiere

Balai latéral

Ecran de filtre

Ouitil de nettoyage
All-round brosse
Brosse en silicone

9. Serpilliere

10. Stadion de poubelle (incluse
dans RVC-D4000SL+) (peut étre
achetée séparément)

1. Cordon d'alimentation

12. Plateau a serpilliere amovible
13. Réservoir d'eau.

14. Station de charge D4000
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APERCU DES PRODUITS — ASPIRATEUR

Gk~ whN =

Capteur

Bouton marche/arrét
Bouton Accueil
Couvercle

Balai latéral
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Brosse

Electrodes de charge
Couvercle de brosse
Support pour serpilliére
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APERCU DES PRODUITS - DETAILLES

ROBOT

RESERVOIR D'EAU VIBRANTE

STATION DE POUBELLE
(Inclus dans RVC-D4000SL+ ou a acheter séparément)

o=

o o

Réinitialiser

Attache

Entrée d'eau

Poteau métallique du
réservoir d'eau
Serpilliere

Ecran de filtre

10.
1.
12.
13.
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BOITE A POUSSIERE

Indicateur
Electrode de charge
Sortie d'air

Entrée de poussiére
Attache

Verrou

Sac a poussiére



APERCU DES PRODUITS - LUMIERES ET BOUTONS

La lumiére bleue est toujours
allumée

La lumiére bleue s'allume

La lumiere bleue clignote

La lumiére jaune est toujours
allumée

La lumiére jaune s’allume
La lumiére jaune clignote
La lumiére rouge clignote

() Bouton marche/arrét

7 Bouton de recharge

Veille/Fonctionnement normal/
Wi-Fi connecté

Chargement/Puissance plus haut que 20 %

Mise a jour du firmware en cours/
Restauration des paramétres d'usine/
Connexion au réseau

Le Wi-Fi est hors ligne

Chargement/Puissance inférieure a 20 %
Recharge
Etat anormal

Appui long pendant 3 s, mise sous tension ou
hors tension.

Appuyer brievement, démarrer ou mettre en
pause.

En état de fonctionnement, appui court, le
robot interrompt le nettoyage. En mode
pause, appuyer briévement sur démarrer le
rechargement. En état de charge, appuyer
brievement pour arréter la charge.
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INSTALLATION

Pour installer la station de charge, la placer contre le mur et brancher le cordon
d'alimentation. S'assurer qu'il y a suffisamment d'espace a |'avant et sur les cotés
du chargeur.

Installation de la poubelle automatique. Placer la poubelle contre le mur et
brancher le cordon d'alimentation.

Remarque :

e Ne pas placer la poubelle a la lumiére directe du soleil.

* lapoubelle automatique nécessite plus de 1,5 métre d’espace a |'avant et
plus de 0,5 meétre des deux cotés.

e S'assurer que le cordon d'alimentation n’est pas placé a un endroit ou le
robot pourrait le tirer.

ALLUMER ET CHARGER
Placer le robot sur la base et aligner les électrodes de charge avec le contact de
charge. Pour une utilisation quotidienne, il est possible de démarrer la recharge

® Le robot ne peut pas démarrer lorsqu’il est a faible puissance. La placer sur la
base pour la recharger.

e Le robot démarre automatiquement apres la connexion a la base et ne peut
pas étre arrété pendant le rechargement.

MODE BALAYAGE

Ouvrez le couvercle, insérez le bac a poussiére et appuyez dessus.

Remarque : Nettoyer régulierement le bac a poussiére en cas de saleté affectant
I'effet de nettoyage.
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MODE D'EMPLOI - ASPIRATEUR ROBO

MODE SERPILLIERE

1. Insérer la serpilliére le long de la fente du support et la coller sur la fermeture
auto-agrippante.

Support pour serpilliere

Fermeture auto-agrippante Serpilliere

2. Ouvrir le couvercle du réservoir d'eau, remplir le réservoir d'eau, puis fixer le
couvercle du réservoir d'eau.

Poteau métallique du réservoir d'eau

Remarque :

* Ne pas utiliser de détergents, de désinfectants, de nettoyants solides ou
d'autres produits de nettoyage, et ne pas injecter d’eau chaude dans le
réservoir d'eau en cas de corrosion ou d'endommagement du réservoir d’eau.

e || est interdit de doucher ou de faire tremper le réservoir d'eau ; le poteau
métallique du réservoir d’eau doit étre sec avant d’effectuer une téche de
nettoyage a la serpilliere.

3. Pousser le réservoir d’eau dans le fond du robot et il émettra un « clic »
lorsqu'il sera installé.

Remarque :

e En lavant le sol, installer des murs virtuels ou des zones interdites dans la zone
de la moquette.

e Avant de démarrer la fonction de balayage/serpilliere, veiller a éliminer toute
accumulation d’eau sur le sol.
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APPLICATIONS
SELECTION DU MODE/NIVEAU DE NETTOYAGE

Il est possible de choisir différents modes de nettoyage et débits d'eau.

MODE NE PAS DERANGER

Lorsque le mode Ne pas déranger est activé, il n'est pas possible de procéder
au point de séparation, au nettoyage programmé et aux rapports vocaux actifs
dans le robot. Le mode Ne pas déranger est activé par défaut entre 22 h 00 et
7 h 00. Le mode Ne pas déranger peut étre désactivé dans I'application.

MODE NETTOYAGE SANS CARTE

Lorsqu’aucune carte n'est enregistrée, le robot commence a nettoyer chague
zone sur une surface carrée de 6 mx6 m. Lorsqu’une carte est enregistrée,

le robot commence automatiquement a nettoyer chaque piéce le long de
I'itinéraire planifié et revient a la base une fois terminé.

CARTE MEMOIRE

Lorsque la carte mémoire est activée dans |'application, le robot enregistre et
met a jour la carte une fois la tdche de nettoyage terminée et la recharge réussie.
Une fois la carte terminée avec succes, il est possible de diviser ou fusionner des
zones ou nommer toute piece dans I'application.

MODE DE NETTOYAGE DES BORDS

Lors du choix du mode de nettoyage des bords dans |'application, le robot
reconnaitra automatiquement la zone a nettoyer, commencera le nettoyage le
long des bords et retournera automatiquement a la base une fois le nettoyage
terminé.

MODE DE NETTOYAGE DE LA ZONE SPECIFIEE

Lorsqu’une zone a nettoyer est spécifiée dans |'application, le robot nettoie la
zone spécifiée. Remarque : Pendant le nettoyage, le robot peut aller au-dela
d’une zone définie, retirer tout obstacle sur le sol dans la zone définie car la
définition d'une zone ne garantira pas une séparation sire.

MODE DE NETTOYAGE EN POINT FIXE

Si l'utilisateur choisit le nettoyage en point fixe et a sélectionné un point cible
dans I'application, le robot achemine la tdche de nettoyage et commence le
nettoyage dans une zone rectangulaire de 2 m x 2 m en fonction de la position
cible définie dans la carte dans |'application.

MODE DE NETTOYAGE PROGRAMME

L'utilisateur peut programmer une tache de nettoyage dans I'application, et le
robot démarrera la tdche de nettoyage comme prévu et retournera a la base a
la fin de la tdche. Remarque : Aucune tache de nettoyage programmée ne sera
exécutée tant que le mode Ne pas déranger sera activé.
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MUR VIRTUEL/ZONE INTERDITE

L'utilisateur peut définir un mur virtuel/une zone restreinte dans |'application
que le robot évitera de nettoyer. Remarque : Avant d'utiliser cette fonction,
il faut enregistrer une carte dans I'application. Le déplacement du robot ou
le changement d’environnement intérieur peut entrainer la perte de la carte
d'origine et I'indisponibilité de tout mur virtuel/zone restreinte.

REINITIALISER/RETABLIR LE SYSTEME

e En appuyant longuement sur le bouton Reset (Réinitialiser) pendant
3secondes, vous rétablirez non seulement les réglages d'usine, mais
également le micrologiciel sur la derniére version.

e En cas d'appui long sur le bouton de réinitialisation pendant 10 secondes,
I'appareil efface toutes les informations de connexion au réseau, les
informations de carte, les informations de tache planifiée et de non-
perturbation, ainsi que les informations de personnalisation, et réinitialise la
puissance d'aspiration au niveau par défaut.

Remarque : Aprés la réinitialisation/restauration du systeme, le robot doit reconnec-
ter I'application et les paramétres correspondants de |'application sont supprimés.

ENTRETIEN ET NETTOYAGE
BAC A POUSSIERE

1. Ouvrir le couvercle, appuyer sur le verrou du bac a poussiére et retirer le bac a
poussiere.

(3

2. Jeter les déchets dans le bac a poussiére et nettoyer la boite avec une brosse
de nettoyage.

3. Retirer le couvercle du bac a poussiére, sortir la crépine du filtre, jeter les
déchets et nettoyer le filtre.
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Remarque :

¢ |l est recommandé de nettoyer le bac a poussiére au moins une fois par
semaine. Sécher le bac a poussiére et le tamis du filtre avant utilisation (au
moins 24 heures)

¢ Ne pas laver le bac a poussiére a I'eau, cela pourrait endommager les
composants électriques.

CUVE VIBRANTE
1. Comme indiqué sur la figure, appuyer sur la fixation du réservoir et retirer le
réservoir a I'horizontale.

2. Retourner le couvercle en plastique du réservoir, évacuer |'eau résiduelle qu'il
contient et le remettre en place.

3. Comme indiqué sur la figure, monter le réservoir correctement.

BALAI LATERAL

1. Retourner le robot et retirer les vis de fixation des balais latéraux.
2. Retirer et nettoyer la brosse latérale.

3. Réinstaller le balai latéral et serrer les vis.

Fai
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MODE D'EMPLOI - ASPIRATEUR ROBOT

Remarque : Il est recommandé de remplacer la brosse latérale tous les 3a 6
mois pour garantir |'efficacité du nettoyage.

BROSSE EN SILICONE

1. Retourner le robot, appuyer sur les deux boutons de déverrouillage et les
maintenir enfoncés pour retirer le couvercle de la brosse en silicone.

2. Retirer la brosse principale vers le haut.

3. Utiliser le couteau de la brosse de nettoyage pour couper les poils emmélés
de la brosse en silicone et nettoyer la brosse principale.

4. Replacer la brosse principale, la brosse en silicone et le cache de la brosse en
silicone, puis appuyer sur le cache de la brosse en silicone pour le mettre en
place.

Remarque : Il est recommandé de remplacer la brosse en silicone tous les 6 a 12
mois pour garantir |'efficacité du nettoyage.

Couvercle de brosse en silicone
Relacher les touches
Brosse en silicone

METHODE DE NETTOYAGE A LA BROSSE

Utiliser I'outil de nettoyage fourni.

Couper les poils Nettoyer les salissures

CAPTEUR DE CLIQUETIS

Utiliser un chiffon doux et sec pour nettoyer le capteur de cliquetis tous les 3 mois.

Capteur de cliquetis
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SONDE OPTIQUE

Le robot contient un capteur optique de précision : Capteur ToF 3D. Veiller a
nettoyer ces capteurs a I'aide d'un chiffon doux et non poussiéreux pour éliminer
toute salissure ou poussiére qui, en cas d’accumulation importante, pourrait
nuire aux performances d'évitement des obstacles du robot. Remarque : Ne

pas utiliser de produits chimiques tels que des détergents ou des sprays pour

nettoyer le capteur.

DEPANNAGE

Probleme

Mise en marche impossible

Le robot ne démarre pas le
balayage

Le robot ne peut pas revenir
pour le chargement

Actions anormales du robot

Bruit anormal pendant le
nettoyage

Les performances de
nettoyage se détériorent ou
la poussiére tombe

Solution

—

La batterie est faible

2. Latempérature ambiante est trop
basse (inférieure a 0 °C) ou trop élevée
(supérieure a 35 °C)

Batterie faible. Charger la batterie jusqu’a ce
gu’elle soit pleine

1. Trop de barriéres autour de la base de
nettoyage automatique. Placer la base
autonettoyante dans une zone non bloquée.

2. Le robot est trop loin de la base de
nettoyage automatique. Placer le robot
pres de la base de nettoyage automatique
et réessayer.

Eteindre et redémarrer le robot

Vérifier et nettoyer les corps étrangers sur la
brosse principale, la brosse latérale, la roue
gauche/droite apres |'arrét de la machine.

1. Le bac a poussiére est plein. Vider le bac a
poussiere.

2. Le tamis du filtre est obstrué. Nettoyer le
tamis.

3. Labrosse principale est bloquée par un corps
étranger. Nettoyer la brosse principale.
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Robot hors ligne

Le robot ne parvient pas a
avancer au point de rupture

Chargement impossible

Echec du nettoyage planifié

Le robot est toujours éteint

Le robot ne parvient pas a se
connecter a I'application

1. Signaux Wi-Fi faibles. S'assurer que le
robot capte correctement les signaux Wi-Fi.
2. Echec de la connexion Wi-Fi. Réinitialiser
la connexion Wi-Fi, télécharger la derniere
application et réessayer.

1. S'assurer que le mode Ne pas déranger
n'est pas activé, ce qui désactivera la
poursuite au point de rupture.

2. Il n'est pas possible de procéder au point
de rupture en commencant manuellement
la recharge en effectuant des opérations
dans I'application ou en appuyant
brievement sur le bouton de recharge ou
lorsque I'appareil est déplacé vers la base
de nettoyage automatique.

S'assurer qu'il y a suffisamment d'espace
autour de la base autonettoyante et qu'il
n'y a pas de poussiére ou d'obstruction
sur la surface de |'électrode de la base
autonettoyante

1. S'assurer que I'équipement a été connecté
au réseau, car la déconnexion du réseau
échouera lors de la synchronisation et de la
tache de nettoyage planifiée.

2. S'assurer que le mode Ne pas déranger
n'est pas activé, ce qui désactivera le
nettoyage programmé.

S'assurer que la configuration du réseau du
robot est réussie et que le robot se trouve
toujours dans la zone de couverture du signal
Wi-Fi.

S'assurer que le robot et la base
autonettoyante se trouvent dans une zone
avec un bon signal Wi-Fi ; réinitialiser le Wi-Fi
en suivant les étapes décrites dans le mode
d’emploi, puis appairer a nouveau.
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MESSAGES D'ERREUR

Probleme

Placer le robot sur un sol
horizontal et le démarrer.

Poser le robot au sol pour
démarrer

Aprés un déplacement
sur une longue distance,
recommencer la tdche de
nettoyage

Le radar laser est emmélé ou
bloqué. Il faut le nettoyer.

S'assurer que le capteur de
portée laser n'est pas bloqué
avant de commencer.

S’assurer que le capteur de
reconnaissance visuelle n'est
pas obstrué.

Confirmer que le capteur de
reconnaissance visuelle n'est
pas bloqué.

Nettoyer le capteur de
cliquetis et le déplacer vers
une nouvelle position pour
démarrer.

Vérifier le capteur de collision
et éliminer tout corps
étranger.

Solution

Il est détecté que le robot reste incliné. Placer
le robot sur un sol horizontal et le démarrer, ou
effectuer la mise a niveau dans |'application,
puis redémarrer le robot.

La roue est suspendue. Il faut passer a la
nouvelle position pour commencer.

Le déplacement manuel du robot entrainera
I'échec du routage. Recommencer le
nettoyage.

Le radar est emmélé par la fibre. Retirer toute

fibre.

Le capteur de portée laser est bloqué ou
coincé par un corps étranger. Eliminer le
blocage ou les corps étrangers. Si la dépose
est impossible, repositionner le robot puis le
démarrer.

Le capteur de reconnaissance visuelle est
bloqué ou bloqué par un corps étranger.
Eliminer le blocage ou les corps étrangers. Si la
dépose est impossible, repositionner le robot
puis le démarrer.

Le capteur de reconnaissance visuelle est
bloqué ou coincé par des corps étrangers.
Retirer le(s) corps étranger(s) obstrués. S'il n'est
pas possible de I'effacer, déplacer I'hote vers
un nouvel emplacement pour commencer.

Le robot est hors sol. Déplacer et redémarrer
le robot. Le capteur de cliquetis est sale.
Nettoyer le capteur de cliquetis

Le capteur de collision est bloqué. Eliminer
les corps étrangers en tapotant sur le capteur.
En I'absence de corps étranger, déplacer et
redémarrer le robot.
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Nettoyer le capteur IR de
bord.

Le capteur TOF est
défectueux. Vérifier et
nettoyer le capteur.

Nettoyer les surfaces de
la partie avant du robot et
du capteur inférieur pour
éliminer la poussiére.

Le capteur de cliquetis
tombe en panne. La nettoyer
et la déplacer vers une
nouvelle position pour
commencer.

Le radar laser est bloqué.
Vérifier le radar laser

Le bac a poussiére n'a

pas été nettoyé depuis
longtemps. Il faut le nettoyer
immédiatement.

Mur virtuel ou zone interdite
détecté(e). Déplacer le robot
hors de cette zone.

L'appareil est obstrué.
Retirer tout obstacle autour
de l'appareil et réessayer.
Replacer I'appareil sur la
base.

Nouvel environnement
détecté. Redémarrer la tache
de nettoyage.

Le capteur IR de bord peut étre fixé par des
corps étrangers. Il faut le nettoyer.

Le capteur avant peut étre obstrué par des
corps étrangers. Il faut le nettoyer.

Le capteur avant, le capteur IR de bord ou le
capteur de cliquetis est poussiéreux. Il faut le
nettoyer.

Le capteur de cliquetis peut étre attaché a des
corps étrangers ou a des salissures. La nettoyer
et la déplacer vers une nouvelle position pour
la démarrer.

Le radar sur la tour supérieure est bloqué et le
routage échoue. Eliminer le blocage.

Le bac a poussiére est plein. Il faut le vider.

Le robot se trouve sur un mur virtuel ou dans
une zone interdite. Le déplacer hors de la
zone.

Le robot est obstrué par un obstacle. Retirer
tout obstacle.

Le robot ne parvient pas a localiser la base. Le
replacer manuellement sur la base.

Le robot se trouve dans un nouvel
environnement et aucune carte n'a encore été
créée. Redémarrer la tache d'aspiration.
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GARANTIE

Wilfa accorde une garantie de 5 ans sur ce produit a compter de la date d'achat.
La garantie couvre les défauts de production ou les anomalies survenant durant
la période de garantie. Le recu d'achat sert de preuve a montrer au détaillant
pour tout recours garantie.

La garantie n'est valide que sur les produits achetés et utilisés pour un usage
domestique. Elle n'est pas valide en cas d'utilisation commerciale du produit.
La garantie ne s'applique pas en cas de mauvaise utilisation du produit,

de négligence, de non-respect des consignes de Wilfa, de modification ou
de réparation non autorisée. La garantie ne s'applique pas non plus en cas
d'usure naturelle du produit, de mauvaise utilisation, de défaut d'entretien ou
d'utilisation d'une tension électrique non adaptée ou :

¢ En cas de surcharge du produit
e Aux piéces concernées par une usure naturelle

e Les pieces que vous devez vous attendre a remplacer régulierement (par
exemple, filtre, batterie, etc.)

Le manuel d'instructions est également disponible sur notre site Web : wilfa.
com
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CARACTERISTIQUES DU PRODUIT

Taille 350 x 97 mm
Puissance nominale 55W
Tension nominale 14,8V
Tension de charge 20V
Capacité de la batterie :

SL, Al, SL+ 6 400 mAh

ASSISTANCE ET PIECES DETACHEES

Pour toute demande d'assistance, consulter le site wilfa.com et |la page de
notre service clients/assistance. Cette page propose des réponses aux questions
les plus fréquentes, des informations sur les piéces détachées, des conseils et
astuces ainsi que toutes nos coordonnées.

RECYCLAGE

Ce marquage indique que la mise au rebut de ce produit avec les
K déchets ménagers est proscrite dans toute I'Union européenne. Pour

éviter tout impact négatif sur I'environnement ou la santé humaine en
mmmm raison d'une élimination inadéquate des déchets, recycler I'appareil

de maniére responsable, afin d’encourager la réutilisation durable des
ressources matérielles. Pour retourner |'appareil usagé, recourir aux systémes de
retour et de collecte, ou contacter le revendeur auprés duquel le produit a été
acheté. Celui-ci pourra reprendre le produit afin qu'il soit recyclé gratuitement,
en respectant |'environnement.

AS Wilfa Sandakerveien 114A, 0484 Oslo, Norway
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